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OPERATION MANUAL

Tubular electric motors of A LU TE C H

AM1/R-VS series ROLLER SHUTTER SYSTEMS

1. DESCRIPTION

Tubular electric drives of the AM1/R-VS series are designed for automation of vertical sun shading systems (hereinafter
referred to as VS-system). These electric motors provide ample opportunities for remote control of VS-systems using radio
remote controls, via the Internet using the ALUTECH Smart mobile application, voice assistants, other ALUTECH interfaces
and automation devices. To use all functionality, you must use compatible devices such as Zigbee ZB-VS module, Zigbee
gateway, and others. You can find more information on alutech-group.com or by contacting the Supplier.

Tubular electric motor of the AM1/R-VS series comprises an induction condenser motor with thermal protection, a brake,
a gear box, a control unit with an in-built radio receiver and electronic limit switches. Installed into tubes.

2. TECHNICAL CHARACTERISTICS
It is advised to select the optimal model of the electric motor with the required torque depending on the weight of the

curtain and the operating time, according to the requirements of ALUTECH instructions and recommendations. If
necessary, contact the Supplier’s customer service for advice.

These technical characteristics are applied to the ambient temperature of 20°C (+5°C) and supply voltage of
230V/50Hz.

Table 1 - Technical characteristics of electric motors of AM1/R-VS series
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Table 2 - General technical characteristics of electric motors of AM1/R-VS series
Parameter Value

Supply voltage, V 230 (£10%)
Power frequency, Hz 50
Max. continuous operating time, min 4
Operating mode S2
Operating frequency of radio control, MHz 433.92
Radiocode Dynamic
Max. number of recordable remote controls, pcs. 20
Protection rating IP44
Protection class H
Power cable length, m 2
Quantity of wires in cable 3
Wire section of cable, mm? 0.75
Operating temperature range, °C -20...+50

The product is intended for indoor use in a dry environment and is not intended for use in an acidic, salty or explosive
environment.



3. MOUNTING AND CONNECTION
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230V/50Hz

Fig.1 - Wiring diagram

* The external module is not included in the delivery set

Table 3 - Designation of electrical connections

Colour of wire of the motor .
Contact marking Purpose
power cable
Blue N Neutral
Brown L Phase
Yellow-green PE Protective grounding

Mount in accordance with the following requirements and in the order indicated in the illustrated part of the Operation
Manual.

WARNING! For the safety of people, it is important to follow these instructions. Please keep this Operation Manual throughout
the entire life of the product. Please follow all instructions, as incorrect installation may result in serious injury.
Do not shorten or lengthen the antenna. Protect the antenna from moving parts of the VS-system. Avoid contact of the antenna
with metal surfaces.
Only a professional electrician may mount, connect and commission your electric motor in accordance with the legal acts
A and regulations of the region where the electric motor is mounted. In particular, in accordance with safety instruction EN
60335-2-97 or electrical engineering wiring regulations of the Association of German Electrical Engineers (VDE 0100). After
the commissioning of the VS-system, the qualified personnel must ensure compliance with the standards applicable in the region, for
example, EN13561 standard. This motor is only allowed to be used as part of a gate if the necessary safety measures are taken in
accordance with the standards and regulations applicable to the gate in the region where it is being installed.
The instructions provided in this Operation Manual should be qualified as basic sample guidance since mounting spots and your
installation kit may vary. The installer is fully responsible for finding the most appropriate mounting solution.
Make sure the VS-system is in working condition, and is suitable for automation with the selected electric motor. Check whether the
curtain moves smoothly and without difficulty along the guide rails.
Mounting spot must be easily accessible. Before you start the installation, clean up your working zone, remove all unnecessary objects
(such as cables, wires, cords, etc.) and switch off all electric devices not required in the process of installation.
If the circuit breaker that turns off the power supply is out of sight, then attach a warning sign saying: “Do not switch on! Men at work”
and take measures to exclude the possibility of erroneous supply of voltage.

contact with liquids of any type; do not drill or screw into the electric motor; do not place the device near
heat sources or open flame. The situations described above can cause damage to the product, provoke
malfunctions, or lead to danger. If one of the situations described above occurs, stop assembly immediately and
contact your Supplier.
The parameters of the electric cables used (section, number of wires, etc.) must correspond to the electrical interface, device
power, cabling distance, cabling method and environmental conditions.
If the electric motor is mounted at the height of less than 2.5 m from the floor or another supporting surface, it is necessary to
complicate accidental access to the electric motor and wiring, for example, use a protective box.
Electric cables must be laid in special protective covers. Cables routed through a metal partition must be protected and insulated.
If the electric motor is mounted on the external side of the building (outdoors), you must lay all electric cables inside special
protective casing for safety reasons. Fasten the cables to prevent contact with moving parts of the VS-system, do not let the
moving parts rub against the cable.

f Handle the tubular electric motor carefully during its mounting: protect it against impact, falling or



mounting and usage of your electric motor. Means for disconnecting from the mains supply need to have
separation between contacts in all poles and need to provide complete disconnection under overvoltage
conditions of category lll.

ATTENTION! When mounting, do not hammer your electric motor into the roll tube. Do not drill or screw
into the roll tube along the whole length of the tubular motor. When choosing the length of fasteners
(such as screws, rivets, etc.), ensure no contact between such elements and the body of the electric motor
after the mounting. The fasteners should not obstruct the mounting of the motor.

i ATTENTION! Circuit breaker must be integrated into the standard wiring system to guarantee safe

If the power cord is damaged, in order to avoid danger, it must be replaced by the Supplier only.
The power cable must remain downward directed after the mounting, or it can be fixed as a downward directed loop to keep
condensation (water) away from your electric motor.
ATTENTION! Your electrical network must be grounded for safety reasons. Do not install your electric
A motor if the section of electrical network which you connect the electric motor to is not equipped with
protective devices that fully comply with local legal acts and regulations. The distance between terminals
inside the circuit breaker must be at least 3mm.

For safety reasons, we urge you to follow all the instructions provided in this Operation Manual. Incorrect mounting of the
electric motor may cause critical injuries to humans and animals and cause harm to property.

Unauthorized modification of the electric motors, as well as improper use of any of these products, are strictly prohibited.
Intended use includes adherence to the prescribed operating rules in this Operating Manual and local legal regulations.

4. PROGRAMMING OF RADIO REMOTE CONTROLS

For remote control of the motors, only the following ALUTECH radio remote controls are used: AT-1, AT-1S, AT-4N, AT5/RT,
AT5S/RT, AT-15, AT-15S and their ilk.
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Fig.2 - The appearance of remote controls and key purpose:
1 - Up Key; 2 - Stop Key; 3 -Down Key; 4 - Programming Key.

The null channel cannot be entered separately into the motor memory. When opening or closing with the null
channel, the control is carried out by all motors in whose memory the channels of the existing remote control
are entered.

: Operation mode of a null channel of the AT-15, AT-15S and other multichannel remote controls.

Motors of are controlled only in the “shutter” mode — the motor is controlled by three keys that open, close and stop the
curtain respectively. For convenient installation of the curtain in the intermediate limit position (see section 5.3), press and
hold the “m" key for 5 seconds.

To record remote controls, you need to be in close proximity to the motor (no more than 2 meters) to which you want to
register this remote control. All other electric drives that are not meant to be tuned need to be switched off from the
power supply.

4.1 Recording of the first radio remote control

ATTENTION! In case of recording of the second radio remote control into the motor memory, all previously
recorded remote controls are deleted from the motor memory.

e Connect the motor to be programmed to the supply mains (prior to that it should be disconnected from the supply
mains). It is possible to record a remote control within the first 10 sec. after connecting the motor to the supply mains.
e Press 2 times “P2" key (each key press should be followed by a short beep sound), then press “ A" key to open the
curtain (key for closing and stopping are assigned automatically). After that 5 short beep sounds will be heard and the
motor will make a short reverse movement.

Recording of the first remote control is completed (keys for the curtain closing and stop are assigned automatically).



If after programming the remote control the direction of the curtain movement does not correspond to the required one
(pressing the “ A" key lowers the curtain), then delete the remote control from the memory of the electric motor (see
section 4.4) and re-program it, but during programming press the “ ¥” key instead of the “ A" key (see above).
Alternatively, change the direction, see section 5.4. In this case, the limit positions must be deleted prior to that.

4.2 Recording additional remote controls

The electric motors provide the possibility of recording additional remote controls. To record the second and subsequent
remote controls, it is necessary to be in the immediate vicinity of the electric motor to which you want to assign an
additional remote control. New remote controls will be recorded to all receivers within the operating range, in which the
remote control has already been registered, if it is necessary to record a new remote control to only one of the electric
motors, the rest should be disconnected.

e To record the second and subsequent remote controls, press the “P2” button on the already recorded remote control 2
times, after each pressing a short beep will sound, then, on the new remote control, press the “P2" button 1 time. After that,
5 short beeps will sound and the electric motor will make a short reverse movement.

4.3 Grouping control of several electric motors on a single remote control

Control of a group of electric motors from a single remote control is possible when this remote control is recorded as an
additional one (section 4.2) in each electric motor in turn.

4.4 Deleting remote controls

Electric motors allow deleting all remote controls ever recorded into the motor memory. To accomplish this, it is necessary
to delete every recorded remote control from the memory.

e To delete a remote control from the motor memory, disconnect the motor from the supply mains. Connect the motor to
the supply mains (it is possible to delete remote controls within the first 10 sec. after connecting the motor to the supply
mains).

e Press 3 times “P2" key, then press 3 times the control key “m” and again press 3 times “P2" key. A short beep sound should
follow each key press, and 3 short beeps will be heard and the motor will make a short reverse movement after the last key
press.

5.LIMIT ADJUSTMENT

The upper and lower limits are the end positions of the curtain, within which it will move during further use and beyond
which its exit is not permissible. Before using the VS-system, it is necessary to set the restrictions for the curtain.

ATTENTION! Stop the movement of the curtain in time when setting the limits!

A Since the tube of the electric motor on an unconfigured VS-system can rotate indefinitely, damage to
the system components is possible if the curtain gets into the box completely.
It is not allowed to operate the AM1/R-VS series electric motors with incorrect or not set limits, this may
result in damage to the components!

To avoid damage during adjustment, the VS-system must be in direct line of sight. Go to the push-button switch (see
section 6.2), or take the radio remote control and make sure that you can see the curtain well enough.

Password for setting using the mobile application: 1998. By entering the password, you confirm that you are familiar with
the above safety measures and that you are aware of the risk of damage to the structure.

5.1 Automatic adjustment of limit switches using a radio remote control

The setting is carried out only with the help of the remote control recorded in the memory of the electric motor. A short
beep will be heard when you start the motor if the limits are not set.

(e.g. the edge of the box) to block the end slat from entering completely into the box! The surface to which the
lower end slat of the curtain adjoins must be strictly horizontal. Stopping elements must remain in the same
position for the entire lifetime of the system!

f ATTENTION! Before setting up the motor, make sure that there is a stopping element at the top of the system

e Press the “P2" key, then press “ A" and then press “P2" key again. Each key press will be followed by a short beep
sound, and the last key press will be followed by 3 short beeps.

e Press the “ V" key, the curtain will automatically go down and then go up to the stoppers. Wait till the full automatic
setting of the limits is complete.

The adjustment of limit switches is completed. Raise and lower the curtain fully several times using the “ A"/ “ ¥ " keys,
make sure the curtain travels smoothly and the upper and lower limit positions are set correctly. If there are any obstacles
to the curtain movement, remove them.



5.2 Manual adjustment of limit switches using a radio remote control

The setting is carried out only with the help of the remote control recorded in the memory of the electric motor. A short
beep will be heard when you start the motor if the limits are not set.

e Press the “P2" key, then press “ A" and then press “P2" key again. Each key press will be followed by a short beep
sound, and the last key press will be followed by 3 short beeps.

e Press”V"key and then using the “m” key stop the curtain in the desired lower limit position.

e Press and hold the “m” key for 5 seconds, the key press will be followed by 3 short beep sounds, and the motor will
make a short reverse movement - the lower limit position is set.

e Pressthe “A” key and then using the “m” key stop the curtain in the desired upper limit position.

e Press and hold the “m” key for 5 seconds, the key press will be followed by 3 short beep sounds, and the motor will
make a short reverse movement — the upper limit position is set.

The adjustment of limit switches completed. Raise and lower the curtain fully several times using the “ A"/ “ V¥ " keys, make
sure the curtain travels smoothly and the upper and lower limit positions are set correctly. If there are any obstacles to the
curtain movement, remove them.

5.3 Intermediate (favourite) limit position
Any position of the curtain between the upper and lower limit positions can be set as an intermediate limit position.

e Usingthe “A” /“V"and “m" keys, set the curtain in the position to be memorized.

e Press the “P2" key, then press “m” and then press “m” again and hold it for 5 seconds. Each key press will be followed by
a short beep sound, the last press will be followed by 3 short beep sounds, and the motor will make a short reverse
movement.

5.4 Deleting all limit positions
All limit positions are deleted simultaneously.

e Press the “P2" key, then press “ V" key and then press the “P2" key again. Each key press will be followed by a short
beep sound, and the last key press will be followed by 3 short beep sounds.

5.5 Reversing the direction of rotation of the electric motor

Reversing the direction of rotation of the electric motor is only possible with non-configured or deleted limit positions.
When using the AT-1, AT-15, AT-1S, AT15S remote controls:

¢ If, after programming the remote control, the curtain movement direction does not correspond to the required one
(pressing the “ A" key lowers the curtain), then simultaneously press and hold the “ A" and “ ¥ " keys for 3 seconds. After
that, 3 short beeps will sound, and the electric motor will make a short reverse movement.

When using AT-4N remote controls:

o If, after programming the remote control, the direction of the curtain movement does not correspond to the required

direction (pressing the “ A" key lowers the curtain), then delete the remote control from the memory of the electric motor
(see section 4.4) and re-program it, but during programming press the “ V¥ " key instead of the “ A" key (see section 4.1). In
this case, the limit positions must be removed in advance, see section 5.4.

5.6 Option "Obstacle detection during up/down movement of the curtain” (activated by default)

This option serves to protect VS-system from damage when an obstacle appears in the area of curtain movement. When
this option is activated, in case of contact of the moving curtain with an obstacle, if the curtain was moving upwards (e.g.
there was freezing of structures) - the curtain stops, if the curtain was moving downwards, the electric drive reacts
depending on the setting, see p.5.7

e Press the “P2" key, then press “m” and then press “ ¥ ”. Each key press will be followed by a short beep sound, and the
last key press will be either followed by a short beep and the motor will make a short reverse movement (option
deactivated) or 3 short beeps will sound and the electric drive will perform 3 short reverse movements (option activated).

The obstacle detection option cannot guarantee the safety of people and animals!
DO NOT ALLOW people and animals to be in the area where the curtain is moving!

5.7 Option “Reaction to obstacle detection” (set to rise a bit above the obstacle by default)

The following reactions of the electric drive to an obstacle during downward movement of the curtain are possible:
- lifting a bit above the obstacle;

- full lifting of the curtain;

- stopping the curtain movement.



e Press the “P2" key, then press “m” and then press “ A”. Each key press will be followed by a short beep sound, and the
last key press will be followed by 3 short beeps, and the electric drive will perform either 1 short reverse movement
(stopping the curtain movement) or 2 short reverse movements (full lifting of the curtain) or 3 short reverse movements
(lifting a bit above the obstacle).

5.8 Obstacle detection sensitivity (first degree by default)

If obstacles are falsely detected (for example, due to the influence of wind or when the curtain is jammed in the guides),
you can change the degree of sensitivity of the drive towards less sensitivity. If the detection of obstacles is not accurate
enough, you can increase the sensitivity.

e Press the “P2" key, then press “ A", then press “ A" once again and then press “P2”, which will change the sensitivity
level in a circle from 1 to 3, after 3 it is followed by 1 again. Each key press will be followed by a short beep sound, and the
last key press will be followed by the number of short beeps corresponding to the degree of sensitivity, and the electric
drive will perform a series of short reversing movements that correspond to the sensitivity level.

Degrees of sensitivity:

1 - low sensitivity. This is suitable for situations where false alarms of obstacle detection occur (e.g. in strong winds).
2 - medium sensitivity.

3 - highest sensitivity. The drive can react even to minor obstacles.

5.9 Automatic adjustment of limit positions during drive operation

During the operation of VS-systems in some cases it is possible that the fabric stretches and wrinkles appear, which
deteriorates the appearance. To compensate for better stretching, if limit setting was done automatically, automatic
adjustment of limit positions will occur periodically. This will keep the curtain tension in its original condition.

If the limit setting was performed manually, automatic adjustment of limit positions will not occur.
6. ZIGBEE AND OTHER EXTERNAL MODULES

It is possible to connect Zigbee and other ALUTECH modules to the electric motor connector, expanding the possibilities
of controlling the VS-system using mobile and voice interfaces. See alutech-group.com for details.

Make sure to use compatible ALUTECH devices. Connect the corresponding connectors of the module and the motor
tightly. Make sure the connection is hermetically sealed. Follow the instructions in the Operation Manual for the module.

After connecting the module connector, press the “O" button on the head of the tubular motor for 3 seconds to activate
the power supply of the module. Upon activation, the module indicator will be flashing green slowly.

6.1 Adding a motor with an external module to the Alutech Smart app
Prepare the mobile application for adding according to the Operation Manual to the external module.

e Press successively the key of the remote control “P2”, then the “ A" key and the “ ¥ " key. After each press, a short beep
will sound, and the last key press will be followed by a short beep. The module indicator will start blinking red. Then follow
the instructions in the app.

6.2 Engaging the wires of the external module for control with a switch (deactivated by default).

The option is designed to control a two-key impulse wired switch connected to the module. If you do not use a switch, you
can shorten the wires by isolating the rest of the wire separately and excluding it from getting into the rotating parts of the
VS-system.

ATTENTION! Do not accidentally short-circuit wires due to vibration or moisture. Insulate the wires and
deactivate them if you are not using a wired switch.

e Press and hold the “O” key on the head of the tubular electric motor for 10 seconds, until a second beep sounds, then
release the button, a short beep will sound and the electric motor tube will make a short reverse movement (option
deactivated), or a short beep will sound and the electric motor tube will make 3 short reverse movements (option
activated).

7.RETURN TO FACTORY DEFAULTS

To return to the factory defaults of the motor, press and hold the key “O" on its head for at least 30 seconds, until the third
beep sounds, then release the button. After that, a short reverse movement will be performed and the electric motor will
be unavailable during the process of resetting to factory defaults, for approximately 10-15 minutes. After returning to
factory defaults, you will hear 3 short beeps.



8. OPERATION

The corresponding keys of a remote control (see fig.2) refer to Open, Stop, Close commands to the VS-system. To quickly
set the curtain into the intermediate position, press and hold “m” key for 5 seconds.

With automatic limit setting, automatic curtain tightening is activated to compensate for curtain stretching.
ATTENTION! Keep the stopping elements used during automatic curtain setting.

PROHIBITION! The electric drive is not intended for use by persons (including children) with reduced
physical, sensory or mental abilities, or lack of life experience or knowledge, unless they are supervised
or instructed to use the device by a person responsible for their safety.

Children must be supervised to ensure that they do not play with the product or control it.
Do not allow moisture to enter the motor.
When carrying out work (installation, repair, window cleaning, etc.), disconnect the power supply to the product.

A\

Before activating the electric drive, make sure the system and its surroundings are free from all obstacles, and no people remain
under the curtain or around operation zone of the VS-system. Do not let people into operation area until complete shutdown of

ATTENTION! Regularly inspect the unit for any damage to the cable or signs of increased wear of the
electric drive (a sign of this may be gritting or noise in the drive area)

DO NOT use a motor with damaged power cord insulation. If the power cord is damaged, in order to avoid
danger, contact the Supplier.

the VS-system. Do not touch moving parts of the VS-system!

Table 4 - Malfunctions, their possible causes and solutions

Malfunction

Cause

Solution

The electric motor cannot be

controlled by radio remote
controls, applications, voice
assistants.

Device overheating.

Let the electric motor cool down.

Connection of the electric motor is
broken.

Check the integrity of the cables and
electrical connections.

Insufficient voltage.

Check mains voltage.

Obstacle detected.

Remove the obstacle.

Motor software failure.

Perform a reset to factory defaults, see
section 7.

The electric motor cannot be
controlled by the radio remote
control only.

The remote battery is low.

Replace the remote battery.

The remote control is not stored in
the motor memory.

Record the remote control to the motor
memory, see section 4.1.

The electric motor cannot be
controlled only by the
application or voice assistants.

The external module is disconnected
or damaged.

Check the integrity of the external module
and its cable.

Power up the module, see section 6.1.

No Internet connection.

Check internet connectivity devices.

The curtain does not stop in the
required place.

Incorrectly configured limits.

Adjust the required upper and lower limits,
see section 5 or using the application.

The curtain does not move
smoothly.

There is an obstacle to the movement
of the curtain.

Eliminate the obstacle to the movement of
the curtain.

The electric motor does not react
to obstructions to the curtain
movement

The option for detecting obstacles
during curtain movement is not
activated

Activate the option for detecting obstacles
during web movement, see section 5.6

Low sensitivity of obstacle detection

If the obstacle detection option is
activated, increase the sensitivity level of
obstacle detection, see section 5.8.

A

centre of the Supplier.

ATTENTION! In case of any other malfunction, contact the nearest service centre immediately. In case of
any issues connected with the operation of the motor that are not listed above, please contact the service




9. SCOPE OF SUPPLY

The set of the electric motor is placed in a packing cardboard box and includes:

1. Electric motor with a 2m cable - 1pc.
2. Set of fasteners and hardware components in a plastic bag - 1 pc., consisting of:
2.1 mounting plate complete with a spring ring - 1 pcs.
2.2 convex washer - 4 pcs.
2.3 self-tapping screw for fixing the plate to the end caps - 5 pcs.
2.4 plastic tie for fastening the electric motor cable - 1pc.
3. Operation manual - 1pc.
4. lllustrative part of the operation manual - 1 pc.

* Tube adaptors are not included in the supply kit.
10. WAREHOUSING, TRANSPORTATION AND RECYCLING

The product must be stored packaged in closed and dry rooms. Influence of atmospheric fallout or direct sunlight is
forbidden.

Storage period must not exceed 3 years from the production date.
All types of closed aboveground transport can carry out the transportation, avoiding bumps and moving inside of
transport.

E Recycling is performed according to regulatory and legal acts about utilization and recycling used in country of

consumption. The products do not contain any metal of value or agents, which pose hazard to life, health or
- environment.

A Packing should be disposed of in accordance with applicable regulations.

11. WARRANTY

1. The Seller guarantees full operability of the product when it is used in full compliance with the user manual, if the
mounting process is carried out by an Organization that has been authorized by the Supplier.

2. During the warranty period, faults caused by the fault of the Manufacturer or the organization authorized by the
Supplier that installed the product, shall be eliminated by the Supplier.

3. The warranty does not apply in cases involving:
o failure to comply with installation, operation and use regulations;
¢ installation, adjustment, repair, reinstallation or modification of the product by persons not authorized by the Supplier;

e damage to the product caused by unstable operation of the power supply network or mismatching of the power
supply network with the values set by the Manufacturer;

o force majeure (fires, lightning strikes, floods, earthquakes and other natural disasters and emergencies);
e occurrence of malfunctions and defects caused by the inoperability of VS-systems;

e the fields in sections 12, 13 of this manual are not fully filled in.

Note: parts replaced under warranty become the property of the Supplier.

4.The warranty period is 3 years and is calculated from the date of installation.



12. PRODUCT DETAILS

Filled in at the time of production of VS-systems.

Model

Data of the product label

Serial No. and date of manufacture

Data of the product label
Details of the Customer (the Consumer)

Description, address and telephone number of the Customer (the Consumer)

Details of the Supplier (installation organization)

Description, address and telephone number of the Supplier (the installation organization)
13. CERTIFICATE OF INSTALLATION AND ADJUSTMENT
The product has been installed and adjusted according to the applicable requirements and is found fit for service.

Date of installation

Date, month, year

Signature of the person responsible for the

installation Signature, seal Full name

Signature of the person who accepted the

installation (the Customer) Signature Full name

The manufacturer (authorized representative of the manufacturer) reserves the right to change the data specified in this
operating Manual at any time. In some cases, they may differ from the corresponding version of the product, but the
functional information will not change significantly and will not become invalid.

The latest operating manuals, conformity documents (certificates/declarations) and other information about the product
can be found at www.alutech-group.com

Made in China

ALUTECH SYSTEMS S.R.O.

330 23, Czech Republic, Uherce 165
Tel./ Fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com

Authorised representative in EU:

provisions of Directive 2014/53/EU. A declaration of conformity is available at

ALUTECH hereby declares that this device conforms to the essential requirements and other relevant
www.alute.ch/declaration

l ' K Authorised representative in UK:
ALUTECH COMMERCIAL UK ALUTEC H
C n Knights House 2 Parade, Sutton Coldfield, B72 1PD, ROLLER SHUTTER SYSTEMS
England Alutech Incorporated LLC
10-301, Selitskogo str.
220075, Minsk, Republic of Belarus
Tel. +375(17) 311 05 50
Fax +375(17) 311 05 51
www.alutech-group.com
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PYKOBOACTBO MO 3KCIUJTYATALUN
DneKTponpunBoAbl BHYyTPUBaNbHble cepnn
AM1/R-VS

1. OMNCAHUE

ALUTECH

ROLLER SHUTTER SYSTEMS

SneKTponpueoabl BHyTpuBanbHble cepmun AM1/R-VS npegHasHayeHbl Ana aBToMaTM3aumnm BepTUKanbHOM CONHLEe3aLMTbI
(nanee — VS-cucrema). NpumeHeHve fgaHHbIX 3N1eKTPONPUBOAOB NPEfOCTaBAET LMPOKME BO3SMOXHOCTA NO
AVCTaHUMOHHOMY ynpasneHuio VS-cnctemamu € MOMOLLbIO NYSbTOB pagnoynpasneHmns, yepes IHTepHeT ¢ NoMOLLbio
MobunbHoro npunoxeHust ALUTECH Smart, ronocoBbIX MOMOLHUKOB, APYTrMX MHTEPdENCOB 1 YCTPONCTB aBTOMATUKN

AJTIOTEX. [1ns ncnonb3oBaHns BceX GYHKLMOHANbHbBIX BO3MOXHOCTEN HEOBXOANMO MCMOSIb30BaTh COBMECTMMbIE

YCTPOIICTBa, Takune Kak mogynb Zigbee ZB-VS, Zigbee wnto3 n gpyrue. bonbuie nidopmaumu nwmte Ha caiTe alutech-

group.comwunnny MNMocraBLukKa.

nekTponpuBog BHYTprBasbHbIl cepuin AM1/R-VS BKitoUaeT B ce6s1 aCHXPOHHbIV ABUraTeNb KOHAEHCAaTOPHOro TUMna ¢

TepMoBbIK/to4vaTenem, TOpMo3s, pefykTop, 610K ynpasneHuna co BCTPOEHHbIM PaanonpneMHUKOM U SNTEKTPOHHbIMIN

BbIK/IOYATENAMM KOHEYHbIX MONOXKEHWN. an/IMeHFIeTCFI COBMECTHO C KpyrnbiMy BanamMmu.

2. TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKUN

OnTumanbHoO rlo,q6|/|pa|7|Te mMmofenb aneKkTponpmneoia C HeO6XO,qMMbIM KpyTAWMM MOMEHTOM B 3aBUCMMOCTU OT BE€Ca

MONOTHa, COrfacHo TpeboBaHUAM MHCTPYKLUUA 1 pekoMmeHaauun AJIKOTEX. Npu HeobxogmmocT obpatutecs K

MocTaBWUKy AnA KOHCyNbTaLum.

AN

Ta6bnuua 1. TexHnyeckre xapakTepucTukn anekTponpusogos cepuin AM1/R-VS

HanpsaxeHuto numanus 230B/501y,.

MpusedeHHble MexHUYeCKUe XapakmepucmuKu 0OMHOCAMCA K memnepamype okpyxatowieli cpeds 20°C (+5 °C) u

MapameTpbl
) o o ) ® S
Mopgenb E 5 x S 5§y a m Yol x g g < X S N
EE | EEE| 282 |8E5|6:&|SF| 3 : 2
g% | £38 | §s528 |g£°| 8 |agF| o g =
<8 = | Ef8 |fE |5%f | B 5 %
oy = ° c = =
AM1/10-13R-VS 10 13 63:78: 136 0,60 2,3 71,5 582
AM1/20-13R-VS 20 13 0o é5 ! 155 0,68 2,35 71,5 582
AM1/30-13R-VS 30 13 203 0,84 2,45 71,5 582
Ta6nuua 2. O6LMe TEXHUYECKME XapaKTeprCTMKK anekTponpusogos cepun AM1/R-VS
MapameTp 3HauyeHune
Hanps)keHune nuTaHus, B 230 (£10%)
YacrtoTta cetn, 'y, 50
MakcrmanbHoe HenpepbIBHOE Bpems paboTbl, MVH 4
Pexxnm paboTbl S2
Pabouas yactoTta paguoynpasneHus, My 433,92
Kopg paguoynpasneHus OnHammnyeckun
MakcrmanbHoe KonmyecTBO 3anuvcbiBaeMbIX NyNbTOB PagnoynpaBieHus, LWT. 20
CreneHb 3aWuTbl KOpnyca P44
Knacc 3awurhbi H
[nuHa Kabensa NUTaHUA, M 2
KonnuecTtBo npoBoaoB Kabens 3
CeueHue NpoBOAOB Kabens, Mm? 0,75
[manasoH pabounx Temnepartyp, °C -20...+50

N3penne npeaHasHavyeHOo AnAa skcnayataynm B CyxXxmx noMeleHnAax n He npegHasHa4vyeHo anAa ncnojib3oBaHnA B KNCNOTHOWM,

CONeHOM U1 B3PbIBOOMACHON cpege.
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3. MOHTAX U NOAKNIOYEHUE
R o)

230V/50Hz

PE

PucyHoK 1. Cxema anekTpryeckux NogkaoyeHnn
*BHewWwHNN moaynb B KOMM/IEKT NOCTaBKU HEe BXOAUT

Ta6nuua 3. O603HaUeHne NMEeKTPUYECKNX NOAKITIOUYEHUNI

LiBeT npoBoAaa Kabensa nutaHusA O603HayeHne
HasHaueHue
aneKTponpuBoga KOHTaKTa
CUHUN N HyneBow pabounin npoBoHUK (HelTpanb)
KopuyHeBbi L Ma3Hbli NpoBOAHUK (da3a)
KénTo-3eneHbin PE 3alWunTHOE 3a3emrieHme

MoOHTaX BbIMOJIHUTb B COOTBETCTBUN C H/XKEYKa3aHHbIMY TPEOOBAaHUAMU U B NMOPALKE, YKa3aHHOM B WIIIOCTPALVIOHHON
YyacTu pyKoBOACTBa.
CoxpaHume 0aHHOe pyKo8oOCMBO 80 8peMs 8Ce20 CPOKA IKCNyamayuu usoesnus.
He ykopauusatime u He yonuHsalime aHmeHHy. Obepezalime aHmeHHy om 08uXywuxcs yacmel VS-cucmemel. M36ezatime
KOHMAKma aHmeHHbl ¢ MeMasauyeckumu N08epxXHOCMAMU.
MoHmax, NoOKIIoYeHUSA U 3anycK 8 SKCNyamayuto 00/KHbI 8bINOTHAMbLCA KBANUGDUUUPOBAHHLIM NEPCOHASIOM 8
coomeemcmauu ¢ HOpMamugHO-NPasosbIMU AKMAamu pe2uoHd, 20e NPou3800UMCsA yCMaHo8Ka 31ekmponpusood. B
yacmHocmu, UHCmpykyuu no 6esonacHocmu EN 60335-2-97 unu npagusi MoHmMaxa Accoyuayuu Hemeykux
uHxeHepos-anekmpukos (VDE 0100). KeanuguuyuposaHHbili nepcoHan 0o/mkeH obecnedums coomaemcmaue Nocsie 3anycka 8
3Kkcnayamayuto VS-cucmem cmaHdapmam, delicmayowum 8 0GHHOM pe2uoHe, Hanpumep, cmaHoapmy EN13561.
Yicnonb3zosaHue 0aHHO20 3/1eKmponpusoda 8 cocmase 80pom 00nyckaemcsa moJibKo npu obecneyeHUU Heo6x00UMbIX Mep
6e30nacHocmu co2/1acHO HOPpMAam U Npagusiam, NPedsAB/AeMbiM 8 pe2UOHe YCMAHOBKU.
pusedeHHsble UHCMPYKUUU HEO6XOOUMO paccMampugamse 8 Kayecmae npumMepd, Mak KaK MeCmo ycmaHosKu
371eKmponpuso0d U €20 KOMNOHEHMO8 MOXem om/Iu4YamecA. 3a0a4a MOHMAXHUKA 8b16pame camoe nooxooAwee peleHue.
VS-cucmema 0osmxHaG 6bimb 8 UCNPABHOM COCMOAHUU U NPU200HA 0J19 ABMOMAmu3ayuu 8bI6paHHbIM 371eKmponpusooom,
nosiomo VS-cucmemoi 00/IKHO CB0600HO U becnpenimcmeaeHHO 08U2amMbCs 800/1b NO HANPABAIOUWUM WUHAM.
HomxeH 6bimb 0becneyeH c80600HbIl docmyn K Mecmy ycmdaHo8KU 3/1iekmponpusodad. leped Hayaaom MoHMaxa us pabouyeli
30Hbl 00/1KHbI 6bIMb YOasIeHbl 8Ce HeHYXHble npedmemel (kabesu, npo8ood, 8epesku U m.o.) U 8bIK/IOYEHO Heucnosb3yemoe
obopyodosaHue.
Ecnu kommMymayuoHHsIt annapam, omkayarouul numanue, Haxooumcs gHe 30Hbl BUOUMOCMU, MO NpuKkpenume
mabnuuky: «<He skmoyame! Pabomarom noou» u npumume mMepbl, UCKIIOYAOUUe 803MOXHOCMb OWUOOYHOU hodayu
HanpsXeHus.
BepexHo ncnonb3yiiTe BHYyTPUBasbHbII 3/1IeKTPONPUBOJ BO BPEMA €ro yCTaHOBKI: NpefoXpaHsliTe oT
yAapoB, NafieHNA WM KOHTaKTa C XKUAKOCTAMU /II060ro TMna; He CBepanTe OTBEPCTUA N He 3aKpyumnBanTe
BVHTbI BHYTPb 3/IeKTPONPUBOAA; He pa3MellaiTe yCTPOMCTBO B6NN3M NCTOYHUKOB Tenna 1 He
pacnonaraiiTe pAAOM C OTKPbITbIM OFrHéM. OnncaHHble Bbille CUTyaLuu MOTyT NPNBECTU K NOBPEXAEHUIO nsgenus,
BbI3BaTb c60M UM NpuBeCTN K onacHocTu. Ecnn npounsoiiaer ogHa 13 onucaHHbIX Bbille CUTyauuii, HeMeasieHHO
npekpaTtute c60pKy n obpaTurtecnh K MocraBujuky.
lMapamempel npumeHseMbIx 31ekmpuyeckux kabesel (cedeHue, KOaUYeCcmao NPos8ooo8 U 0p.) BO/MKHbI COOMBemMcmao8ams
cxeme NOOK/TIoYeHUs, MOWHOCMU ycmpoUlcme, pacCmOAHUI0 NPOK/IAOKU, CNOCOBY NPOKIAOKU U 8HEWHUM YC08USAM.
Ecniu yempolicmeo ycmaHosneHo Ha 8bicome meHee 2,5 M om nona usnu 0pyzoli onopHoU nogepxHOCmu, Heo6xoo0umMo
3ampyoHUMe ci1y4atiHelt 0ocmyn K 371eKmponpugody U Npo8ooKe, HaNpumep, ucnose3ytime kopob 0717 VS-cucmemei.
Mpu ucnone3o8aruu 371eKMponpu8oda CHapyxu (Ha ysuye) snekmpudeckue kabenu 0omKHbl 66iImb NPoBeOeHbI 8
CneyuanbHbIX 3aWUMHsbIX Koxyxax. Kabesnu, nposioxeHHble Yepe3 MemasiiudecKyto nepe2opooKy, 00IKHbI 6bimb 3aujuuyeHsl U
u30/1upo8aHsl. 3akpenume Kabesnu, Ymobsl npedomaepamumMe KOHMAkm ¢ 08UXYUUMUCA Yacmamu VS-cucmemel, He
donyckatime mpeHue No08UXHbIX Yacmeli o kabestb.
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BHUMAHMUE! Mpn moHTaxe 1 AanbHelwe SKcnayaTaLun cpefcTsa AN OTKIIOUYEeHUA AOKHbI 6bITb
BCTPOEHbI B CTaLjIOHaPHYIO NPOBOAKY.
BHMMAHMUE! Mpu moHTaXe 3anpelyeHo B6UBaTb 3/IeKTPONPUBOA B BaJl, CBEPNTb U BBUHUYMBATb BUHTbI
Ha NpoTshXKeHUU Bcero Kopnyca (Tpy6bl) anekrponpusoga. IninHa MeT13oB (BMHTOB, 3aK/1enokK 1 T.4.)
AOMKHDbI 6bITb BbIGpPaHbl TAKMM 06pa3oM, UTo6bl NoCNe YCTAaHOBKM OHU He CONpUKacanuncb ¢ 31eKTponpruBoaomM 1
He NpeAoTBpaLLanil MOHTaX dNieKTponpueoga.
lMpu nospexdeHuu WHypa NUMaxus, 8o usbexaHue onacHocmu, obpamumecs K [locmasuwjuky.
Kabeno numanus npu MoHmMaxe 00/mxeH 6bims HaNPassieH 8HU3, 1U60 3a0aH xo0 Kabess c 0bpazosaHuem neminu,
HanpaessieHHOU 8HU3 C Yeslbio UCK/IIYeHUSs NonadaHus KoHOeHcama (800b1) Ha 371eKmponpugoo.
BHUMAHUE! dneKTpuyeckas ceTb flomkHa 6biTb 060pyAoBaHa 3aLTHbIM 3a3eMieHeM. YUYacToK
3NeKTpNUYecKoi ceTu, K KOTOpOMY NOAKNIOUaeTCA INeKTPponpuBoa, AoMmKeH 6bITb o6opyaoBaH
YCTPONCTBOM 3aLNTbl, COrNacHO HOPMaTUBHO-NPaBOBbIM aKTaM B JAHHOM perunoHe. PacctosaHune mexay
K/leMMaM1 B YCTPOMCTBE OTK/IOUEHUA He MeHee 3MM.

Ana 6ezonacHocmu Heob6xo0UMO C1e008ameb 8CeM YKA3aHUAM. HenpasuibHeili MOHMAX 3/1eKmponpugoda Moxxem npusecmu
K mpasmam stodeli Uu nogpex0eHuIo UMywecmaad.

He aOI’)yCKaemCFI 8HeceHUe HeCaAHKUUOHUPOBAHHbIX u3meHeHuU 8 uzdesiue Usiu UCNO/1b308AHUE HE NO HA3HAYEHUIO.
Vcnonb3osaHue no HA3HAYeHUIo 8Klo4Yaem 8 cebs cobodeHue npeanUCGHHbIX npaeusi skcnjiyamayuu e O0aHHOM

pyKoeoacmee unpasosbix HOpM 8 pe2cuoHe yCmMdaHOBKU.

4.MPOrPAMMMPOBAHMUE MYJIbTOB PAAVNOYIMPABJIEHUA

[nAa AMCTaHUMOHHOIO YNpaBfieHNA 3NeKTPONPrBOAOM UCMONb3YIOTCA TONbKO NyNbTbl paguoynpasneHns AJIIOTEX AT-1,
AT-1S, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT, AT-15, AT-15S 1 nm nogo6Hbie.

1(a)
PN
2(0) [ A
3(v) O 1(a) 1 9
P FICN P z(u)|\.@
3(v)
ALUTECH hfu\??m 4 (r2) l\P} .
MynbT AT-4N MynbTbl AT-1, AT-15 MynbTol AT-1S, AT15S

PucyHoK 2. BHeluHui Bua NynbTOB pagmoynpaBneHna N HasHauyeHne KHOMOoK:
1 — KHonka BBepx; 2 — KHonka cton; 3 — KHonka BHU3; 4 — KHoMKa nporpammMmrpoBaHus.

Pexxum pa6oTbl HyneBoro KaHana nynbtoB AT-15, AT-15S n Apyrux MHOrokaHasibHbIX NyAbTOB.
HyneBow KaHan Henb3A OTAENbHO 3anuncaTtb B NamMATb 3nekTponpusoda. [Npu onepauunax nogbéma/onyckaHus ¢
Hy/leBOro KaHana, yrpasJieH e NPOM3BOANTCA BCEMU 3NIEKTPONPUBOAaMM, B MamMATb KOTOPbIX 3anmcaHbl niobble
KaHasbl JaHHOro nynbTa.
OneKTPONPUBOA YNPaBiAeTCA TONbKO B POSINIETHOMY» PeXKMMe — KOHTPOb OCYLLeCTBIAETCA TpeMA KHOMKaMm nynbTa
paamnoynpasneHuns, KOTOpble OTBEYAlOT 3a OTKPbITUE, 3aKPbITUE 1 OCTAHOBKY MOMOTHA COOTBETCTBEHHO.
[nA ynobHowm ycTaHOBKM NONOTHA B NPeABapUTeSIbHO HACTPOEHHOE NPOMEXXYTOUYHOE KOHEYHOe nonoxeHue (cm. n.5.3)
HeobXO4MMO HaXaTb 1 yAepPXMBaTb KHOMKY «m» B TeYeHne 5 cekyHa.
[na 3anncm nynbToB HEOOXOANMO HAXOANTCA B HENOCPEACTBEHHON BNN30CTU OT 3neKkTponpusoa (He 6onee 2 meTpos), B
NamATb KOTOPOro o6aBnAeTCA NynbT.

4.1 3anucb NepBoOro NysbTa paanoynpaBieHus

BHUMAHME! MNMpwn 3anncy B namATb 3NeKTPOoNprBoga BTOPOro NynbTa, cieaya YKa3aHMAM JaHHOMO MYHKTa, 13
NamATN 371eKTPONPUBOAA CTUPAIOTCA BCE paHee 3anncaHHble MyNbTbl.

e [loakniounTe 3N1EKTPONPUBOA K 1IEKTPOCETH ([0 3TOro 3/1eKTPONPUBOA AOKEH OblTb 06ecToueH). 3anuncb NynbTa
OCYLLeCTBNAETCA TONbKO B Nepsble 10 ceKyHA Noce BKAYEHNA 3NeKTPOoNpuBOAa B CeTb.

e HaxmuTte 2 pa3a KHOMKy nynbTa «P2», nocne KaXkaoro HaxaTnA NPOo3BYYNT KPaTKOBPEMEHHbI 3BYKOBOW CUTHar, 3aTeM
HaXKMUTE HeOOXOAMMYIO AN MOAHATMA NMOMOTHA KHOMKY « A », MPO3BYYaT 5 KOPOTKUX 3BYKOBbIX CUTHANIOB 1 Bas
3NeKTponpuBOAa NPON3BeAET KpaTKoe peBePCrBHOE ABUKEHME.

3anucb nepBoOro nynbTa 3aBepLUeHa (kHOMKM Ha 3aKpbITE 1N OCTAaHOBKY NMOMOTHa NpPMCBanBaloOTCA aBTOMATUYECKM).

Ecnm nocne nporpamMMupoBaHmWsA NynbTa Hanpas/ieHve ABKEHUA MOSIOTHAa He COOTBETCTBYET TpebyemoMy (Npr HaxxaTum
KHOMKW « A » NONOTHO ONYyCKaeTca), TO HeOH6XOAMMO yAanuTb NyNbT U3 NaMATH SNeKTPonprBoaa (cm. n.4.4) 1 3aHOBO
3anporpamMmmmpoBaTh ero, HO NPW NPOrPaMMUPOBAHNI HAXMMATb YXke KHOMNKY « ¥ » BMeCTO KHOMKN « A » (cM. Bbiwwe). Mpn
3TOM OrpaHMy4eHnA ROMKHbI ObITb MpeaBapuTENbHO YAaseHbl, CM. M. 5.4.
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4.2 3anncb [ONONIHNTENbHbIX nynbTOB pagnoynpaBneHnA

B anekTponprBogax cyLiecTByeT BO3MOXHOCTb 3aMvCU OMOSHUTESNIbHBIX MYNbTOB. 1A 3anvcu BTOPOro 1 NocieayoLwmnx
NynbTOB HEOOXOAMMO HaXO4MTCA B HEMOCPEACTBEHHOW G/IM30CTY OT SNEKTPONPUBOAA, Ha KOTOPbIN Bbl XOTWTe NnponuncaTtbh
LOMONMHUTENbHBIN NynbT. HoBble NynbTbl 6yAyT 3anuncaHbl Ha BCE MPUEMHMKM B paguyce AeNCTBISA, B KOTOPbIX yxKe
NponucaH paHee NysnbT, €C/IN HEOOXOAUMO 3anKrcaTb HOBbIN NMyJIbT TOMIBKO Ha OAUH U3 3/IEKTPOMNPUBOLOB, OCTasIbHble
cnefyet 06ecTounTh.

e [lnAa3sanucn BTOPOro nnocneayrowmx nynbToB HAXKMUTE Ha y»Ke 3annMCaHHOM nynbTe 2 pa3a KHOMKy «P2», nocne Kaxpgoro
HaaTnAa npo3ByynT KpaTKOBDEMEHHbIVI 3ByKOBOVI CUrHan, fganee, Ha HOBOM MynbTe, HAXMUTE 1 pa3 KHOMKY «P2». Mocne
3TOro NPo3ByYyaT 5 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CU'HaNIOB 1 Basl aneKTponpusoa ﬂpOI/I3BeD,éT KpaTKoe peBepCMBHOE ABUXEHNE.

4.3 prnnmposal-me ynpaBneHnA HeCKOJIbKMMU 351ieKTponpuBoaamMmn Ha ogHOM nyJsibTe

YnpaBneHne ¢ ogHOro MnynbTa rPynmnow 3MeKTPONpPrBOLOB BO3MOXHO NMpPUW 3anucu 3TOro nynbTa Kak AOMOAHUTENIbHOrO
(n.4.2) B KaXabll SNeKTPONPUBOA NO oYepeamn.

4.4 YpaneHve nynbTOB pagnoynpasneHus

B SNekTponpuneoAax npeayCcMoTpeHa BO3MOXHOCTb yAaNneHNA BCEX 3aNMNCaHHbIX B MaMATb NMynbTOB, AJ1A 3TOro HeO6XO,D,I/IMO
YAANUTb U3 NaMATU SNeKTponpmneoaa o601 13 3anNMCaHHbIX nynbTOB.

e [lna ypaneHna nynbTa M3 NaMATWA 3MEKTPOMNPUBOAA OTKIOUMTE 3MIeKTPONpMBOA OT NuTalowen cetu. Bkniounte
anekTponpueog B ceTb (ydaneHne nynbTOB OCYLWECTBAAETCA TONbKO B nepBble 10 CekyHh Mocne BKAYEeHUA
SNEeKTPONprBOAA B CETb).

e Haxmute nocnegoBaTenbHO 3 pa3a KHOMKY NynbTa «P2», 3aTem 3 pa3a KHOMKY «m» 1 CHOBa 3 pa3a KHonky «P2». Mocne
KaXKQOro HaXkaTuA NPO3BYUNT KPAaTKOBPEMEHHbIN 3BYKOBOW CUTHas, a Nocie NociefHero Haxatma Npo3ByyaTt 3 KOPOTKUX
3BYKOBbIX CUFHana 1 Ban 31eKTponprBoAa Npon3BeAET KpaTKoe peBepCUBHOE ABUXKEHNE.

5. HACTPOMNKA OrPAHUYEHUW N [ONMONHUTENbHbIX ONLUNA

BepxHee 1 HMXHEe OrpaHNYeHNsA — 3TO KOHEUHbIe NONOXKEHUsA MOJIOTHA, B PaMKax KOTOPbIX OHO ByfieT nepemellaTbca npu
JanbHenwem NCNoNb30BaHUN U 3a KOTOPbIe He AoMNYCTUM ero BbixoA. [epes Havanom sKcnyaTaunm cuctemel
Heo6X0AUMO HACTPOUTL OrPaHNUYEHUs AJIA MOSOTHA.

BHUMAHMUE! BoBpemsa ocTtaHaBnnBanTe ABNKEHNE NOJIOTHA NPUN HaCTPOIKe orpaHnyeHunn!

Tak Kak Ha HeHacTpoeHHol VS-cucreme Ban 31eKTponprBoAa MOXKeT BpawaTbcA 6€CKOHeYHOo, TO
BO3MO>XXHO NOBpeXAeHne KOMNNEKTYIoLWNX AN cUcTeMbl NpU NonagaHum NosioTHa NONIHOCTbIO BHYTPb
Kopoba.

He ponyckaeTtca askcnnyaTtauus snekrponpusoaos cepun AM1/R-VS ¢ HenpaBuibHO unn He
HaCTPOEHHbIMM OFPaHNYEHNAMM, 3TO MOXKET NPUBECTU K NOBPEXAEHUI0 KOMNNeKTyowux!

InAa ncknioyeHna NoBpPeXXAeHNN BO BpemMs HaCTPOMKKY, VS-cuctema JonXHa HaxoauTbca B NpAmMon BugumocTtu. MNogongute
K MPOBOAHOMY BblKNtouaTesto (cM. n.6.2), nnbo Bo3bMUTE NyNbT paguoynpasneHus 1 ybegmTech, YTo Bbl 4OCTaTOYHO
XOPOLUO BUAUTE MOSIOTHO.

Maposnb ANa HaCTPOWMKM C MOMOLLbI0 MOBUIBbHOTO NpuoXeHna: 1998. BBogom napons Bbl NOATBEPKAAETE, UTO
03HAKOMUJINCb C BbllLeNnpuBeAeHHbIMM Mepamy 6€30MacHOCTY 1 OCO3HAETE PUCK NOBPEXEHMNA KOHCTPYKLNN.

5.1 ABTOmMaTnueckasa |-|ac1'p0|7|Ka orpanqum?l c nomolublo NysibTa paanoynpasBjieHnA

HacTpolika BbIMOSIHAETCA TONBbKO C MOMOLLbIO MyJibTa 3aNvMCaHHOro B NaMATb 3eKTponprBoga. Eciv orpaHnyeHus He
HaCTPOEHbI, Nepes HauaioM ABMKEHUA Pa3aacTCs 3BYKOBOW NPefynpexaatowmi curHan.

BHUMAHMUE! Nepep HacTpoliKoli 06s3aTeIbHO NPOBEPbTE, YTO B BePXHEl YacTu CUCTEMbI IMeeTcA
ynop, (Hanpumep, KpomKa Kopo6a), 6nokupyowme BXog KOHLLEBOro npoduna nosHOCTbIO B KOPo6!
MoBepXHOCTb, K KOTOPOII NPUMbIKAeT HUKHMNIA KOHLeBOW Npod b NONIOTHA, AOJKHA 6bITb CTPOro
ropusoHTanbHoOI. YNopbl AOMKHbI 0CTaBaTbCA Ha TOM »Ke MecTe B TeUeHUU BCero Cpoka sKcnnyartauum
cucrembt!

e Haxmwute Ha nynbTe nocnegoBaTenbHO KHOMKY «P2», 3aTeM KHOMKY « A » 1 CHOBa KHOMKY «P2». [ocne Kaxgoro Haxkatumsa
NPO3BYUYUT KPAaTKOBPEMEHHbIV 3BYKOBOW CUTHaJ, a Mocne NocnefHero Haxkatua Npo3ByyaT 3 KpaTKMX 3BYKOBbIX CMrHana.

e Haxmute KHONKy « ¥ », NONOTHO aBTOMATUYECKN ONMYCTUTCA YU NOAHNMETCA A0 YyNopoB. [loxanTech NOMHON
ABTOMATUYECKON HAaCTPOVKN OFPaHNYEHMIA.

HacTpolika KOHeYHbIX NONOXKEHWI BbINO/IHEHA. HeCKONbKO pa3 NOSIHOCTbIO MOAHUMUTE 1 ONYCTUTE NOSIOTHO KHOMKaMM
« A»/ « V¥ » ybeautecb B paBHOMEPHOM XOAE NONIOTHA U HEOOXOAMMOM €ro PacrnoNOXKEHNN B BEPXHEM U HUMKHEM
nonoxeHusx. MNpu HanMUMM NPENATCTBUN ABUMEHWNIO NOSIOTHA, YCTPAHUTE UX.
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5.2 Py‘lHaﬂ Hacrpoi/'u(a orpaqueHm‘/’l c nomMmoublo NyJibTa pagnoynpassieHnA

HacTtpoiika BbINOMHAETCA TONbKO C MOMOLLBIO My/bTa 3anncaHHOMo B MaMATb dNeKTponpreoga. Eciv orpaHnyeHns He
HaCTPOEHbI, Mepes HauanoMm ABUXEHUA Pa3facTca 3BYKOBOW Npedynpexatolwunin curHan.

e HamuTte Ha nynbTe NocnefoBaTenibHO KHOMKY «P2», 3aTeM KHOMKY « A » 1 CHOBa KHOMKY «P2». [locne KaXgoro Haxatusa
NPO3BYUYUT KPAaTKOBPEMEHHbIV 3BYKOBOW CUrHaJsl, a Mocne NocnefHero Haxkatua Npo3ByyaT 3 KpaTKMX 3ByKOBbIX CUTHana.

e HaxmuTe KHOMKy « ¥ » 11 OCTAHOBUTE KHOMKOW «m» MOSIOTHO B HEOOXOAVMOM HVXHEM MOIOMKEHNN.

e Haxmute n ygepkmBarnte KHOMKY «m» B TeYeHMe 5 CeKyHJ, NOC/e HaXaTna NPo3ByYaT 3 KPaTKMX 3BYKOBbIX CUTHanNa,
Basl 2N1eKTPONpuUBOAa NPON3BEAET KpaTKoe peBepCBHOE ABUKEHNE — HUXKHEE OrpaHMyeHne ABMXKEeHNA HaCTPOEHO.

e HaxmuTe KHOMKY « A » 1 OCTAaHOBUTE KHOMKOW «m» NMOSIOTHO B HEOOXOANMOM BEPXHEM MOSIOKEHUN.

e Haxmute n ygepkmBarnite KHOMKY «m» B TeYeHME 5 CeKyH[, NOC/1e HaXkaThA NPO3BYyYaT 3 KPaTKMX 3BYKOBbIX CMrHaNa, u
BaJ 2/IeKTPONpUBOAa NPOmn3BedET KpaTKoe peBepPCBHOE ABUKEHNE — BEPXHEE OrpaHnyeHre ABMXKEHNA HACTPOEHO.

HacTtpoiika KOHeUHbIX MOMOMXEHU BbINOJIHEHA. HECKONIbKO pa3 NOSHOCTbIO MOAHUMUTE 11 OMYCTMTE MONIOTHO KHOMKaMu
«A»/ «V¥», ybenmTecb B paBHOMEPHOM XOfie MOIOTHA U HEOOXOAMMOM €ro PACMOJNIOKEHVN B BEPXHEM U H/XKHEM
nonokeHusx. Mpy HaNNYMKM NPENATCTBUIN ABUXKEHMIO MOMOTHA, YCTPAHUTE KX,

5.3 NMpomexxyTouHoe (nto6umoe) nonokKeHne

JTio6oe nonokeHve NosiIoTHa mMexgy HaCTPOEHHbIMU BEPXHUM U HAXKHUM OrpaHNYE€HNEM MOXKHO 3alMOMHNUTD, KaK
MPOMEXKYTOUYHOE NONOXKEHNE.

e YCTaHOBUTE MNONIOTHO KHOMKaMU « A »/« ¥ », «<m» B He06XoaMMoe AJ1sl 3aMOMUHAHWSA MOJIOMKEHMe.

e HaxmuTe nocnefoBaTesibHO KHOMKY NysibTa «P2», 3aTem KHOMKY «m» 1 CHOBA KHOMKY «m» U YAePK1BalTe eé B TeueHne
5 cekyHA. [Nocne Kaxgoro HaXaTtua Npo3ByYMT KPaTKOBPEMEHHbII 3BYKOBOW CUMHAs, NOC/e NOCNEAHEro HaxaTuhs
MpOo3BYyYaT 3 KPAaTKOBPEMEHHbIX 3BYKOBbIX CUFHAsa 1 Baf 3N1eKTPONprBOAa NPOM3BEAET KpaTKOe PEBEPCUBHOE ABUKEHME.,

5.4 YpaneHue Bcex orpaHnyeHun
Bce OorpaHn4eHnA yaanAatTca OoqHOBPEMEHHO.

e HaxmuTte nocnenosatenbHO KHOMKY NynbTa «P2», 3aTem KHOMKY « ¥ » 1 CHOBa KHOMKY «P2». [Tocne KaXkaoro Haxatusa
NPO3BYUYUT KPAaTKOBPEMEHHbIV 3BYKOBOW CUIHan, MOCne NocieHero HaxaTua Npo3ByyaT 3 KPaTKOBPEMEeHHbIX 3BYKOBbIX
curHana.

5.5 CMeHa HanpaB/ieHNA BpalleHus 3neKTponpueoaa

CmeHa HanpaBneHnA BpaLleHWA 3NeKTPONPrBOAa BO3MOXKHA TONbKO MPU HEHACTPOEHHbIX UAN YAANEHHbIX OrPaHNYeHMSAX.
Mpn ncnonb3osaHuun nynstoB AT-1, AT-15, AT-1S, AT15S:

e Ecnv nocne nporpammrpoBaHna NynbTa HanpaseHe ABMKEHWA NONOTHa He COOTBETCTBYeT Tpebyemomy (npu
Ha)KaTuW KHOMKW « A » MONOTHO OMNYyCKaeTcA), TO HeO6XOAMMO OAHOBPEMEHHO Ha)aTb 1 YAEPXKNBATb KHOMKN « A» N « ¥ » B
TeyeHue 3 cekyHA. [Nocne 3Toro nNpo3ByyaT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUTHASIOB, N SNEeKTPONPUBOA NPOon3BedéT KpaTkoe
peBepCcrBHOE ABUXKEHME.

Mpwn ncnonb3zosaHuu nynbtos AT-4N:

e Ecnv nocne nporpamMmMrpoBaHna nynbTa HarnpasneHve ABUKeHUA pedneKkconn He COOTBETCTBYeT Tpebyemomy (npu
HaKaTuW KHOMKU « A » MOSIOTHO OMYCKaeTcs), TO HEO6XOAMMO YAANWTb NYNbT U3 MaMATK SNeKTponpuBoaa (cm. n.4.4) n
3aHOBO 3aMNporpaMMMpPOBaTh €ro, HO NPY NPOrPaMMUPOBaHNIN HaXKUMaTb YKe KHOMKY « ¥ » BMeCTO KHOMKM « A» (cMm. n.4.1).
Mpwy 3TOM OorpaHNYeHNA JOMXKHbI ObITb NpeiBapUTENBHO YAasNeHbl, cM. M. 5.3.

5.6 Onuua «O6HapyKeHVe NPenATCTBUN NpU ABMKEHUMN NOJIOTHA BBepX/BHU3» (MO yMONYaHMIo
aKTMBMpoOBaHa)

Onums npefHa3HaveHa Ansa 3awuTbl VS-cucteMbl OT NOBPEXAEHUN NMPU BOSHNKHOBEHWW NPENATCTBAA B 30HE [BVXEHNA
nonotHa. Mpwr akTMBaLMM 3TOW ONLMK, B CJTyYae KOHTAKTa ABVKYLLErOCA NOIOTHA C NPensATCTBUEM, €C/IN NOSIOTHO
LBUranocb BBepx (Hanpumep, 6bifo NprMep3aHme KOHCTPYKLMIA)- MOIOTHO OCTaHaBNBAETCA, €C/IN MOMOTHO ABUranochb
BHU3, TO 3NIEKTPONPVBOJ PearnpyeT B 3aBUCUMOCTY OT HACTPOMKY, CM. N.5.7.

e HaxmuTte nocnefoBaTeflbHO KHOMKY «P2», 3aTem KHONKY «m» 1 KHOMNKY « ¥ », [locne KaXaoro HaxaTtusa Npo3ByunT
3BYKOBOW CMrHar, a Nocsie NOC/IeAHEro HaxaTra Um NPo3BYUYUT KPaTKUIM 3BYKOBOW CUrHan 1 3N1eKTPONprnBoA Npon3BeaéT
KpaTKoe peBepCUBHOE ABIXKEHVE (Onyus 0eakmusupo8aHa), nv Npo3BYUNUT 3 KPAaTKUX 3BYKOBbIX CUTHana v
3NeKTPONPMBOA NPON3BEAET 3 KpaTKMX PEBEPCUBHbIX ABUXKEHWI (ONyua akKmuguposaHa).

Onuyua o6HapyKeHUA NPenATCTBUI He MOXKET rapaHTUPOBaTb COXPaHEHMe XKN3HU 1 340POBbs niogei
1 XKNBOTHDbIX!
HE ONYCKAMTE! HaxoxpaeHue ntofeii 1 KUBOTHbIX B 30HE ABWKEHNA NONOTHa!
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5.7 Onuua «Peakuyus Ha onpepgeneHne npenaTcTrenaA» (no ymMmondyaHuo I'IPIIIHOA'béM Haj ﬂpeﬂﬂTCTBI/IeM)

Bo3morkHbI cregytolme peakLumm 31eKTponpusoa Ha BO3HVKHOBEHME NPenATCTBUA NPW ABUKEHUN MONOTHA BHU3:
- NPUNOABEM Haf NPenATCTBUEM;

- MOJHbIV NOABEM MOJSIOTHA;

- OCTaHOBKa ABWXXEHMA MONOTHA.

e Haxmute nocniefoBaTeflbHO KHOMKY «P2», 3aTemM KHOMNKY «m» 1 KHOMKY « A », [locne KaXaoro HaxaTtusa npo3ByunT
KPaTKOBPEMEHHbI 3BYKOBOW CMIHai, MOC/e NOCNeAHEro HaXkaTuaA NPo3BYyYnT 3 KPaTKMX 3BYKOBbIX CUTHAJOB, 1
3MeKTPONpUBOA NPOM3BEAET UK 1 KpaTKoe PEBEPCHBHOE ABMXKEHME (0CMAHO8KA 08UXXeHUs NOIOMHA), NN 2 KPaTKNX
PEBEPCUBHDIX ABVMKEHWI (NOJTHBLIG NOOBEM NOSTOMHA), NN 3 KPATKUX PEBEPCUBHBIX ABUMXKEHWI (NpUNnodsém Hao
npenamcmauem).

5.8 YyBCTBUTENbHOCTb ONpeeNieHnsa NPenATCTBUIA (MO yMONYaHMIO NepBas CTeneHb)

|_|pl/l JIOXKHOM onpeneneHnn ﬂpeI'IFITCTBI/IIh (Hanpmmep, OT BO3JeNCTBUA BeTpa nnn npu 3aefaHnn nosioTHa B
Hal'lpaBJ'IﬂIOIJJ,VIX) MOXHO N3MEHUTDb CTeneHb YyBCTBUTEJSIbHOCTU NpuBOL4a B CTOPOHY MeHbLUen 4YyBCTBUTEJIbHOCTW. npl/l
HeAOoCTaTOYHO TOYHOM onpeneneHnmn I'IpeI'IﬂTCTBI/H;I MOXHO yBENMNYNTb HYyBCTBUTEJIbHOCTb.

Haxmute nocnegoBaTtefibHO KHOMKY NysibTa «P2», 3aTeM KHOMKY « A », elé pa3 « A», 3aTeM «P2», UTO N3MEeHUT CcTeneHb
YyBCTBUTENIbHOCTU MO Kpyry oT 1 fo 3, nocne 3 cneayeT BHOBb 1. [locne Kaxgoro HaXkaTua Npo3BYYUT KPaTKOBPEMEHHbIN
3BYKOBOW CMrHan, nocne nocnegHero HaXkaTua Npo3ByYaT KONMUYECTBO KPaTKOBPEMEHHbIX 3BYKOBbIX CUIHAJOB,
COOTBETCTBYIOLUMX CTEMEHUN YyBCTBUTENIbHOCTU, 1 BaJl SNEKTPONpPMBOAa NPON3BEAET KONNYECTBO KPaTKUX PEBEPCUBHbIX
LABWKEHWI, COOTBETCTBYIOLMX CTEMEHN YYBCTBUTENBbHOCTH.

CreneHn YyBCTBUTENIbBHOCTIA!

1 — HM3KaA YyBCTBUTENbHOCTb. HacTpoiika noaxoanT Ana cCUTyaunia, Korga clyyaloTca IoXHble cpabaTbiBaHUsA
onpeneneHus NPensTCTBU (Hanpumep, NPX CUIbHOM BETPE).

2 — cpefHsAsA YyBCTBUTENbHOCTD.

3 — camas BbICOKas YyBCTBUTENbHOCTb. MpriBOg MOXET pearnpoBaTb Aa)e Ha He3HauuTesbHble NPenATCTBUA.

5.9 ABTOMaTNUYeCKasA KOPPEeKUUA OrpaHnYeHnii Bo Bpems paboTbl npusoga

I'Ip|/| SKCnnyaTaynm VS-cncrem B HEKOTOPbIX C/y4YaAX BO3SMOXHO paCTArmBaHMe NONOTHa, NOABIEHNE CKTa[OK, YTO yXyLllaeT
BHELUHWN Bua. ,D,J'Iﬂ KOMNEeHCaUnn pacTtaXeHnA, € BbINMOJIHEHA aBTOMaTU4deCKaA HaCTpOI;IKa OFpaHVILIeHI/IIZ, TO
nepunognyeckun 6y):|,eT nponcxoanTb aBTOMaTn4eCKada KoppeKkuyna orpaqueHMM. 270 no3BonuT nogaepXKmMBaTb HaTAXKeEHNE
NMONOTHa B NepBOHa4YaJIbHOM BUAE.

Ecnn HacTpoiika orpaHuyeHui 6bina BbINOHEHA B PYYHOM pPeXMME, TO aBTOMaTUUYECKasa KOPPEKLMA OrpaHnyeHuni He byaet
NPOUCXOaNTD.

6. PABOTA C ZIGBEE U APYTMUMW BHELULHUMU MOAYNIAMU

K pazbémy anekTponpusofa BO3MOXHO nopaktoueHne Zigbee n gpyrmux mogynen npoussogcrsa AJIOTEX, paclumpsatowmnx
BO3MOXHOCTU YNpaBfneHneM C MOMOLLbIO MOOUIbHbBIX 1 FONOCOBbIX HTepdelicoB. CM. nogpobHee Ha calite alutech-
group.com.

YpoctoBepbTech, UTO UCNOb3ynTe coBMmecTUMble ycTponcTtea AJTIIOTEX. CoeguHuTe NNOTHO COOTBETCTBYIOLWME Pa3bEMbI
MOZy”nA ¥ dneKTponpreofa. YoeanTecb B repMETUUYHOCTM COeIMHEHNA. BbInonHANTe felCTBMA COrnacHO PYKOBOACTBY MO
3KCnyaTaumm K mogynto.

Mocne npucoefrHeHMs pa3bEéma MOZYNA HAXXMUTE KHOMKY Ha OronioBke «O» BHYTPUBANbHOIO 3/1IEKTPONPUBOAA B TeUEHNUN
3 cek, UTOObI aKTMBUPOBATb NTaHWe Moayns. Mocne akTMBaUUM UHAMKATOP MOZYNA MUraeT peaKo 3eNIEHbIM LIBETOM.

6.1 lo6aBneHne aneKTpoNprBoAa C BHeWWHUM moaynem B npunoxeHne ALUTECH Smart
HOAFOTOBbTe MobunbHoe npunoXxeHne K )J,OﬁaBﬂeHI/IIO COrnacHoO pykoBoACTBY MO 3KCrjlyaTauun K BHEWHEMY MOoAynto.

e Haxmute nocnegoBaTtesibHO KHOMKM NysbTa «P2», 3aTeM KHOMKY « A » 1 KHONKY « ¥ ». [locne Kaxgoro Haxartumsa
NPO3BYUYNT KPAaTKOBPEMEHHbI 3BYKOBOW CUrHaJs1, NOC/ie Noc/ieHero Haxatua Npo3ByYuT 3ByKOBOM curHana. MHgnkaTop
MOAYNA 3aMUraeT KpacHbIM LiBeToM. [lanee cnegymnTe yKa3aHUAM UHCTPYKLMI B MPUNOXKEHNN.

6.2 BknouyeHune npoBOoAOB BHeWHEro moayna anAa ynpassieHNA C NTOMOLUblIO BbiKJlo4YaTenAa (no
ymMmonidyaHuio AeaKTI/IBI/IpOBaHO).

Onuus npefHa3HayeHa ans ynpaBneHus MNYNbCHbIM ABYXKIaBMLLHbIM MPOBOAHbLIM BbIK/IOUATENIEM, MOAKTIOUYEHHBIM K
mogaynio. Ecnm He ncnonb3yeTe BbiKOYaTeNb, MPOBOAA MOXETE YKOPOTUTDb, N30JIMPOBAB OTAENbHO OCTaBLUIYIOCA YacTb
NpPoBOAA U UCKIIOUYMB NoMafaHre ero Bo Bpaljaowmnecsa yactu VS-cmcremol.

16



BHUMAHUE! He gonyckaiTe cnyyaiiHoe 3ambiKaHie NPOBOAOB 13-3a BUGpaLuil uAn BRaXKHOCTH.
NsonupyiTe npoBoaa n geakTUBUPYINTE X, €C/IN Bbl HE NCNONb3YyITe NPOBOAHOI BbiK/OYaTesb.

e HaxmuTe 1 ygepxusainTe KHOMNKY «O» Ha OronoBKe 3NeKTPonprBoaa B TeueHumn 10 cek., 4O Tex nop, Noka He
NPO3BYYUT BTOPOW 3BYKOBOW CUIHAJ, OTMNYCTUTE KHOMKY, MPO3BYUYNT KPAaTKUIA 3BYKOBOW CUTHAN 1 BaN NEKTPONPUBOSa
Npon3BeféT KpaTkoe peBepCcMBHOE [ABMMXKeHMe (onyusa 0edkmusuposaHa), Unn NPo3ByyaTt 3 KpaTKMX 3BYKOBbIX CUrHana 1
BaJs1 ANEKTPONPUBOAA NPOV3BEAET 3 KPATKUX PEBEPCUBHBIX ABUXEHU (ONYUS akmusupo8aHda).

7.BO3BPAT K 3ABOACKMM HACTPONKAM

[ns BO3BpaTa K 3aBOACKMM HACTPOIKaM 3/1eKTPOMNPUBOLA HAXKMUTE 1 YAePKMBaiiTe KHOMKY Ha ero orosioske «O» He
MeHee 30 ceKyHa, A0 TexX Nop, MoKa He MPO3BYYMT TPETUIN 3BYKOBOW CUrHa, OTMNYCTUTE KHONMKY. Mocne sToro 6yaer
Npou3BeAeHO KPaTKoe PeBepCUBHOE ABVXKEHME U SN1IeKTponprBog 6yaeT HEAOCTYNeH B TeUEHUM NpoLecca BO3BpaTa K
3aBOACKMM HacTpolKam, npumepHo 10-15 muHyT. Mocne Bo3BpaTa K 3aBOACKMM HAaCTPOMKam NPO3BYYaT 3 KPaTKMX
3BYKOBbIX CUTHasa.

8. OKCINYATALNA

CooTBeTCTBYIOLME KHOMKY MyfbTa paanoynpaeneHus (CM.prc.2) OTBEYAIOT 3a OTKPbITME, OCTaHOBKY, 3aKkpbiTue VS-
cucTembl. [1na 6bICTPON YCTaHOBKY MOSTIOTHA B MTPOMEXYTOUYHOE MONTOXKEHVE HEOOXOAUMO HaxKaTb U yAepKUBaTb KHOMKY
nynbTa «m» B TeyeHue 5cek.

Mpy aBTOMaTUUECKOW HACTPOWMKe OrpaHUYeHWI aKTMBMPYETCA aBTOMAaTMUecKas MOATAXKa MOSIOTHA ANA KoMneHcauum
pacTAKeHUn NONoTHa.

BHMMAHMUE! CoxpaHsaiiTe ynopbl NCNOsIb30BaBLUMECA NPY aBTOMATUYECKOI HacCTPOIIKe NOJOTHa.

3ANPELWAETCA! DnekTponpuBopa He NpefHa3HauyeH 4NA NCNOIb30BaHMA nuuamu (BKaYasa aeteit) ¢
NOHVHKEHHbIMMN GpU3NYECKMMU, YYBCTBEHHBIMU AN YMCTBEHHBIMU CMOCOGHOCTAMM, MW NP OTCYTCTBUN
Y HAX XKN3HEHHOrO ONbITa UM 3HAHWUI, eC/I OHN He HaXOAATCA NoJ KOHTPOJIEM UM HE MPONHCTPYKTUPOBaHbl 06
MCnonb30BaHMM NPU6Gopa NMLLOM, OTBETCTBEHHbIM 3a X 6€30MacHOCTb.
Jemu dosnxHbl Haxo0umMsca N00 KOHMPOsIEeM 83POC/IbIX 071 HEOONYUWeHUA Uzpbl C u30esiuem U e2o ynpassieHuem.
He donyckame nonadaHue 8/1a2u Ha 31eKmponpugoo.
Mpu nposedeHuu pabom (MOHMAx, peMOHM, MOUKA OKOH U m.Nn.) OMKJ/Ilo4UMe 371eKmponumaHue U30esus.

3AMPELWAETCA! ncnonb3oBaThb 3/1eKTPONpUBOA C NOBPEXAEHHON nsonauunen WwHypa nutaHua. Mpn
noBpeXxaeHnn WHypa NUTaHusA, Bo n3bexxaHne onacHoctu, o6paTturech K MocraBuwmky.

Meped npusedeHuem 31ekmponpusodad 8 08uxeHUe ybedumecs 8 MoM, 4mMo NOCMOPOHHUE NpedmMembl U J1t00U He Haxo0amcs
8 30He 08UXXeHUs noslomHa. He donyckatlime stodel k VS-cucmeme 00 eé nosiHo20 3akpeimus. He npukacatimecs k
dsuxywumca yacmsam VS-cucmemel.

Ta6nuua 4. HencnpaBHOCTY, X BO3MOXHbIE MPUYMHbI M CNOCO6bI YCTpaHeH A

HeuncnpasHocTtb MpununHa Cnoco6 ycrpaHeHus
MNeperpes anekTponpueoaa [anTte oxnagnTtbca anekTponpusoay
HapyLwieHo nogknioyeHne MpoBepbTe LeNOCTHOCTb Kabenew n
SnekTponpueon e | 2N1EKTPONpMBOAA SNEeKTPUYECKMX COeANHEHUN
ynpaBnaetca C nomouwplo | HegoctatouHoe HanpsaeHve B lNpoBepbTe HanpsxeHne ceTn
nynbTOB pajnoynpasfieHns, | cetu
MPUNOKEHNA, FONOCOBBIX | |1peetcs NpenATCTBUE ABWXKEHUIO | YCTpaHUTe NpenaTcTBue
NMOMOLLHVNKOB NoNoTHa
C6o11 nporpaMmmHoOro BbinonHuTe BO3BpaAT K 3aBOACKMM HAaCTPOMKaMm
obecneueHna aneKTPONprBOa cm. n.7
SnekTponpreog He baTtapes nynbTa paspsaxeHa 3ameHuTe GaTapeto NynbTa
YNPaBnAaeTCcA TONbKO C
MynbT He 3anucaH B NamATb 3anuwnTte NynbT B NAMATb 3/IEKTPONPUBOAA CM.
NOMOLLbIO NyNbTa
3NeKTponpueoaa n.4.1
paguoynpasneHua
BHewHUN mogynb oTcoeanHmMncaA lNpoBepbTe LeNOCTHOCTb BHELWHEro MOAYA N ero
OneKkTponpuBoA He | unu noBpexaéH Kabens.
ynpasnaeTca TOSIbKO c N
AKTUBUPYIWTE NUTaHMe MOAYnA. CM. N.6.1
NMOMOLLbIO NPUNOXeHWA,
FOMOCOBBIX MOMOLLHMKOB HeT cBA3W C UHTEpHeTOM MpoBepbTe yCcTpOIiCTBa, 06ecneunBaloLime CBA3b

C MHTEPHETOM
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HeuncnpaBHocTb MpuunHa Cnoco6 ycTtpaHeHus

MonoTtHo He . Hactpoiite HeobxoaMble BepXHee 1 HMKHee
HenpaBunnbHas HacTpolika

OCTaHaBnMBaeTCA B . orpaHuyeHna cm. n.5 nnu ¢ nomoubio
orpaHuyeHuin

Heobxoanmom mecTe NpUIoXKeHUn

MonotHo  pBmXeTcA He | MimeeTca nomexa ABUMXEHUIO YcTpaHuTe nomexy ABUMKEHUIO MOMOTHA

paBHOMEpPHO MonoTHa

MNpuBop He pearupyeT Ha | He akTuBMpoBaHa onuma AKTVBMpPYIATE ONUMI0 OOHAPYXEHUA NPENATCTBUN

Hanuuue NpensTCTBUN | OGHAPYKEHUs NPENATCTBUN NpK npu ABMXKEHUMN MONOTHA CM. N.5.6

LBVIXKEHWIo NOIOTHa LBVXeHWV NonoTHa
Hu3kas cteneHb YBennybTe CTeneHb YyBCTBUTENbHOCTY
YyBCTBUTENBHOCTY ONpeaeneHns onpegeneHus NpenATCTBUN, CM N.5.8, ecnu onumA
npenAaTCcTBUN 0ob6Hapy»KeHUA NPenATCTBUIN aKTUBMPOBaHa.

BHUMAHMUE! Npwu o6HapyKeHnN HeonncaHHOI Bbillie HEMCNPaBHOCTU 06paTUTeCch B CEPBUCHYIO CNYXKO6Y
MocraBwuKa. B cnyyae BO3HNKHOBEHMS BONMPOCOB NO paboTe n3penns, KOTOpbIX HET B UHCTPYKLAY,
Heo6xoAnMo 06paTUTbCA B cepBUNCHYIO cnyXx6y MNocTaBwmKa.

9. KOMIVIEKT SNEKTPONPMBOAA

KomnnekT aneKkTponpuBoja pa3meLLéH B yNakKoBOYHYIO KapTOHHYI0 KOPOOKY B COCTaBe:

1. DnekTponpuBog C Kabenem 2m* — TwrT.
2. KomnnekT KpensiieHnsa u MeT130B B N1acTMKOBOM NakeTe — 11WT., B COCTaBe:
2.1 nnacTuHa KpenneHus B cbope C NPY>KUHHbIM KONbLOM — 11T,
2.2 wainba BbiNyknasa — 4wWr.
2.3 BUHT caMOHape3atoLL il ANA KpenyieHra NNacThHbl K KpbllKam HOKOBbIM — 51uT.
2.4 CcTAXKKA NNacTMKOBAA ANA KpenneHns Kabensa snektponpreoga — 1wr.
3. PykoBoacTBO Mo aKcnayaTauymm — 1.
4. MnniocTpaunoHHas YacTb PYKOBOACTBA MO 3KcnayaTaumm — 1 wr.

*a,u,anTepbl ANA COOTBETCTBYHOLWErO Bajla, B KOMMNNEKT NOCTaBKM 3NEKTpoOnprBoAa HE BKITKOYEHDbI.

10. XPAHEHUE, TPAHCIMOPTUPOBKA U YTUIIN3ALNA

XpaHeHve nsgenuna OMKHO OCYLLEeCTBNATLCA B YNaKOBaHHOM BUJE B 3aKPbITbIX CyXMX nomelleHnsax. Henb3sa gonyckatb
BO3JeNcTBUA aTMOChEPHbIX OCAAKOB, MPAMbIX COMTHEYHbIX NyYeil.

CpoK xpaHeHua — 3 rofa C faTbl U3roTOBIEHMA.

TpaHCNoOpPTNPOBKA MOXET OCYLLECTBAATLCA BCEMU BUAAMU KPbITOTO Ha3eMHOMO TPAHCMOPTa C UCKNIOYEHNEM YAAPOB 1
nepemMeLLeHnin BHYTPY TPaHCMOPTHOIO CpeacTBa.

yTtnnmnsauumn, FleIZCTByIOLLWIe B CTpaHe I'IOTpe6I/ITeJ'Iﬂ. N3penve He coaepXNT AgparoyeHHbIX MeTannoB 1 BEWECTB,

E YTUAN3aLmMs BbIMOSHAETCA B COOTBETCTBMMN C HOPMATUBHbBIMM 1 NPABOBbLIMY akTamu Mo nepepaboTke u
- NPeACTaBAALWMX OMACHOCTb ANA KI3HW, 300POBbSA JIOAEN N OKPYXKaloLen cpeabl.

Ynakoeka 00/mKHa ymuau3uposamscs 8 COomaemcmauu ¢ 0elicmayrouumu HOpMamu.

11. TAPAHTUMHDBIE OBA3ATE/IbCTBA

1. MocTaBWMK rapaHTUpyeT paboToCNOCOOHOCTL N3enma Npu cobaeHNN NPaBW €ro SKCNyaTauuy U NPY BbINOIHEHNUN
MOHTaXa N3fgenna MOHTa>KHOW OpraHu3aumen, ynonHoMouyeHHon [ocTaBLymkom.

2. B TeueHne rapaHTUNHOIO CPOKa HENCNPABHOCTW, BO3HUKLUME MO BUHe V3rotoBmutens, ynonHomouyeHHon [ocTaBwmkom
OopraHmM3aunmn, OCyLecTBAABLLEN MOHTaX U3fenuns, ycTpaHatoTca [ocTaBLyKom.

3. FapaHTVA Ha u3genvie He PacnpPOCTPAHAETCA B ClyYanXx:
e HapYyLLEHWA NPaBW MOHTAXa, SKCNJyaTauumy U3Aenuns n NCnosib30BaHKA He MO Ha3HAUYEHNI;

® MOHTaXKa, HaCTPOWKMU, PEMOHTA, NePeYCTaHOBKW UK Nepeaenku n3genmnsa nmuamu, He YyrnoTHOMOYEHHbIMU
[MocTaBLMKOM;

® MOBPEXAEeHU N3eNnd, BbI3BaHHbIX HECTAaOWNbHON PaboToN NUTAKOLWEN SNEKTPOCETN NN HECOOTBETCTBUEM
napameTpoB NEKTPOCETU 3HAUEHUAM, YCTaHOBJIEHHbIM V3rotoBuTenem;

e [eNCTBMA HEMPEOAONNMON CUIIbl (MOXapbl, yAapbl MOJTHUIA, HABOAHEHUS, 3€MIIETPACEHNA U APYTUE CTUXMIHbIE
bepncTBus);
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e BO3HWKHOBEHWA HeucnpasHocTeln 1 fedeKToB, 0ByCIOBNEHHbIX HepaboTocnocobHoCTbio VS-cucteme.
e He NOMIHOCTbIO 3aMoNHEHHbIX Nonen n.12, 13 HacToALero pykoBoACTBa.

MpumeyaHue: 3aMeHeHHble MO rapaHTUKN AeTann CTAaHOBATCA COOCTBEHHOCTbIO MNocTaBLymKa.

4. [apaHTUHbIN CPOK COCTaBAAET 3 rofa N MCYNCIIAETCA C AaTbl MOHTaXa.

12. AAHHbIE OB U3 AETUA

3anonHAeTcA B MOMEHT M3roToBneHus VS-cucremsl.

Mogenb

AaHHble C STUKETKN n3penna

3aBOACKOWM HOMepP 1 JaTa U3roToBNEHNSA

AaHHble C STUKETKN n3pgenna

CBefeHuA 0 3aKasuuKe (noTpebuTene)

HavMeHOBaHWe, agpec 1 TenedoH 3aKasurKa (noTpebuTens)

CBefeHnA 0 NOCTaBLMKe (MOHTaXHOW opraHmM3auunm)

HanMeHOBaHVe, aapec 1 TenedoH NOCTaBLLMKA (MOHTAXKHOW OpraHm3aumm)

13. CBUAETENIbCTBO O MOHTAE U HACTPOUKE

|/|3AEJ'IV|€ CMOHTUPOBAHO N HACTPOEHO B COOTBETCTBUN C YCTAHOBNEHHbLIMA Tpe6OBaHI/IﬂMI/I N NPN3HAaHO rogHbiM OAnA
SKCnnyaTaynn.

[ata MOHTaXxa

4yncno, mecaud, rog

Moanuce nNuLa OTBETCTBEHHOIO 3@ MOHTaX

nognucb, MM pacwndpoBKa nognmncm

Moanucb nnua, NPUHABLIEro MOHTaX (3aKa3uuK)

noanucb pacwmndpoBKa noanmcy

MN3rotoButenb (yNonHOMOYEHHbIN NPeACTaBUTENb U3rOTOBUTENSA) OCTaBAAET 3a COO0M NPaBo BHOCUTb U3MEHEHVA B
[laHHble, yKa3aHHble B HacTosALem PykoBogcTee no akcniyatauum B nioboe Bpems. B otaenbHOM criyyae oHM MOTyT
OTNIMYATbCA OT COOTBETCTBYIOLLEN BEPCUM N3AENUSA, OAHAKO GYHKLMOHaNbHaa nHGOPMaLma He NPETEPNUT CYLLECTBEHHbIX
M3MEHEHUI N He CTaHeT HeAeNCTBUTESTbHON.

AKTyanbHOe pyKOBOZCTBO MO 3KCryaTauum, LOKYMEHTbl O MOATBEPXKAEHNN COOTBETCTBUA (cepTudrKaTbl/geKknapaumm) u
Apyryto uHpopmaLmio 06 n3genunm Bbl MOXKETE HalNTK Ha caliTe - www.alutech-group.com

CpenaHo B Kutae
Hangzhou Wistar Mechanical & Electric Technology Co., LTD

Usrorosutens: XAHYXOY BUCTAP MEXAHUK SHA SNEKTPOHWK TEXHOJIO4KW KO., ITA.
290, PEHJIMAH POAL, PEHX3I, FOMXAH, XAHUYKOY, KUTAI, 315202

Mmnoprep B Pecny6nuke benapycb/YnonHomMmouYeHHbI NpeAcTaBUTENb N3rOTOBUTENA:

000 «Antotex MIHKopniopelTeay,
220075, benapycb, MuHckas o6nactb, MuHckun paiioH, C33 «MuHck», yn. Cennukoro 10-301

Ten.+375(17) 311 05 50, pakc 311 05 51
AJIIOTE

PONNETHbLIE CUCTEMBbI

yn. Cennukoro, 10-301

220075, Pecny6nuka benapycb, r. MUHCK
Ten.+375(17) 311 0550

®akc +375(17) 31105 51
www.alutech-group.com

19


http://www.alutech-group.com/

BEDIENUNGSANLEITUNG

fiir elektronische Einsteckantriebe A L U T E C H

AM1/R-VS ROLLER SHUTTER SYSTEMS

1. ALLGEMEINE DATEN

Die elektronischen Einsteckantriebe der Serie AM1/R-VS sind fiir den automatischen Betrieb eines vertikalen
Sonnenschutzsystems (weiter - ein VS-System) bestimmt. Der Einsatz dieser elektrischen Antriebe bietet breite
Maoglichkeiten fiir die Fernsteuerung von VS-Systems mit Hilfe von Handsendern, tiber das Internet mit der ALUTECH
Smart Mobile App, Sprachassistenten, sonstiger Schnittstellen und Automatik von ALUTECH. Um alle Funktionen nutzen
zu kdnnen, missen kompatible Gerate verwendet werden, wie das Zigbee-Modul ZB-VS, das Zigbee-Gateway und andere.
Weitere Informationen erhalten Sie unter alutech-group.com oder bei Ihrem Lieferanten.

Die Einsteckantriebe der Serie AM1/R-VS bestehen aus einem Kondensator-Asynchronmotor mit Thermoschalter, der
Bremse, dem Getriebe, der Steuerung mit integriertem Funk und elektronischer Endabschaltung. Sie werden zusammen
mit runden Wellen verwendet.

2. TECHNISCHE DATEN

Wahlen Sie das Antriebsmodell mit dem erforderlichen Drehmoment je nach dem Gewicht des Gewebes und der
Arbeitszeiten des Produkts, gemafl3 den Anforderungen von Anleitungen und Empfehlungen von ALUTECH optimal aus.
Bei Bedarf wenden Sie sich an den Lieferanten, um sich beraten zu lassen.

Die angegebenen technischen Daten beziehen sich auf die AuBentemperatur von 20°C (£5°C) und Netzspannung
von 230V/50Hz.

Tabelle 1. Technische Daten fir die Antriebe der Serie AM1/R-VS

Parameter
£ < < £ = 5 5 2 E £
Model o [ g9 5 2 © S £ %
£ s E 5 T S o= 2 S g 9
(=) S o = o = o
E 2 == < 2 z 2 o £
@ o 9 = 2 O 0 -
& = = S 3 g
w
AM1/10-13R-VS 10 13 63: 78: 136 0,60 2,3 71,5 582
AM1/20-13R-VS 20 13 oo 8’5 ! 155 0,68 2,35 71,5 582
AM1/30-13R-VS 30 13 203 0,84 2,45 71,5 582
Tabelle 2. Allgemeine technische Daten fiir die Antriebe der Serie AM1/R-VS
Parameter Wert
Versorgungsspannung, V 230 (£10%)
Netzfrequenz, Hz 50
Maximale Dauerbetriebszeit, min 4
Betriebsmodus S2
Betriebsfrequenz der Funksteuerung, MHz 433,92
Funkcode dynamisch
Max. Anzahl der einzuspeichernden Handsender, St. 20
IP- Schutzgrad IP44
Schutzklasse H
Lange des Anschlusskabels, m 2
Anzahl der Kabeladern 3
Kabelquerschnitt, mm? 0,75
Betriebstemperaturbereich, °C -20... +50

Das Produkt ist zum Einsatz in trockenen Rdumen und nicht in sauren, salzhaltigen oder explosiven Umgebungen
vorgesehen.
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3. MONTAGE UND ANSCHLUSS
O

AN

230V/50Hz

Abb. 1. Anschlussplan
* Das AuBenmodul ist nicht im Lieferumfang enthalten.

Tabelle 3. Bezeichnung der elektrischen Anschliisse

Farbe de'r Stromansc.hlusskabel Kontaktbezeichnung Funktion
in dem Antrieb

blau N Nullpunkt

braun L Phase

gelb-grin PE Erdung

Die Montage ist gemaB den nachstehenden Anforderungen sowie in der Reihenfolge auszufiihren, die im
Veranschaulichungsteil angegeben ist.

Achtung! Fiir den Schutz von Personen ist es wichtig, diese Anweisungen zu befolgen. Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung
fiir die ganze Nutzungsdauer des Produkts auf. Befolgen Sie alle Anweisungen, da eine Falschinstallation zu schweren
Verletzungen fiihren kann.
Die Antenne darf nicht verkiirzt oder verldngert werden. Schiitzen Sie die Antenne vor beweglichen Teilen des VS-Systems.
Vermeiden Sie den Kontakt zwischen Antenne und Metalloberfléchen.
Montage, Anschluss und Inbetriebnahme diirfen von quadlifizierten Fachkréften nach den landesspezifischen
A Sicherheitsstandards und Normen durchgefiihrt werden, wo der Elektroantrieb montiert wird, insbesondere nach den
Sicherheitshinweisen EN 60335-2-97 bzw. den Montagebestimmungen des Verbandes Deutscher Elektrotechniker
(VDE 0100). Die Ubereinstimmung des VS-Systems mit den landesspezifischen Standards, z.B. mit dem Standard EN13561, soll
nach der Inbetriebnahme von qualifizierten Fachkrdften gewdhrleistet werden. Der Einsatz dieses Elektroantriebs als Teil eines
Tores ist nur dann zuldssig, wenn die notwendigen SicherheitsmalSnahmen gemdl3 den Normen und Vorschriften fiir das Tor in
der Region der Montage gewdhrleistet sind.

Die angegebenen Anweisungen sind eine Empfehlung, die je nach der Einbausituation des Antriebs und seiner Komponenten von
dem Montageteam individuell anzupassen ist.

Das VS-System muss unbeschddigt und fiir die Automatisierung durch den ausgewdhlten Elektroantrieb geeignet sein. Das
Gewebe muss sich frei und reibungslos in den Fiihrungsschienen bewegen.

Die Einbaustelle des Antriebs muss frei zugéinglich sein. Vor dem Montagebeginn sind alle unnétigen Gegensténde und
Hindernisse (Kabel, Draht, Seile u. d.) zu entfernen und die nicht benutzten Gerdte auszuschalten.
Befindet sich die Schaltanlage, die die Stromversorgung trennt, aul8er Sichtweite, bringen Sie das Schild "Nicht einschalten!
Montagearbeiten" an und ergreifen Sie MalSnahmen, damit keine Fehlstromversorgung entsteht.
Montieren Sie den Einsteckantrieb sorgfaltig: Schiitzen Sie ihn vor Schlagen, Herunterfallen bzw. Kontakt
A mit Fliissigkeiten jeglicher Art; bohren Sie keine Locher und ziehen Sie keine Schrauben in den Antrieb;
stellen Sie den Antrieb nicht in die Ndhe von Warmequellen oder offenem Feuer. Die oben beschriebenen
Situationen konnen zu Schaden des Produktes, seinen Fehlfunktionen oder zu Gefahren fiihren. Wenn
eine der oben genannten Situationen eintritt, héren Sie mit der Montage sofort auf und wenden Sie sich
an den Lieferanten.
Die Parameter der verwendeten Elektrokabel (Querschnitt, Anzahl der Dréhte usw.) miissen dem Anschlussschema, der Kapazitdt
der Gerdite, der Verlegedistanz, der Verlegeart und den duBBeren Bedingungen entsprechen.
Wenn das Gerdit in einer Hohenlage von weniger als 2,5 m iiber dem Boden oder einer anderen Auflagefldche montiert wird, ist es
erforderlich, den versehentlichen Zugang zum Elektroantrieb und der Verkabelung zu erschweren, z. B. durch Montage eines VS-
Kastens.
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Die elektrischen Kabel miissen in die dafiir geeigneten Schutzrohre verlegt werden. Die Kabel, die durch eine Metalltrennwand
geflihrt werden, mtiissen geschiitzt und isoliert sein. Befestigen Sie die Kabel, um dem Kontakt mit beweglichen Teilen des VS-
Systems vorzubeugen. Verhindern Sie die Reibung der beweglichen Teile des VS-Systems gegen das Kabel.

Festverdrahtung integriert werden. Es miissen Trennvorrichtungen zum Trennen von der Netzversorgung
vorhanden sein, die eine allpolige Trennung zwischen den Kontakten aufweisen und eine vollstindige
Trennung unter Bedingungen der Uberspannungskategorie lll sicherstellen.

f ACHTUNG! Bei der Montage und im weiteren Betrieb miissen die Trennvorrichtungen in die

ACHTUNG! Bei der Montage ist es verboten, den Antrieb in die Welle hineinzuschlagen, ihn zu bohren und
die Schrauben in den Antriebskorper einzudrehen. Die Linge der Verbindungselemente (Schrauben,
Nieten u. &.) ist so auszuwahlen, dass sie nach der Montage den Antriebskorper nicht beriihren und den
Einbau des Antriebs nicht stéren.
Bei Kabelschdden wenden Sie sich aus Sicherheitsgriinden an den Hersteller.
Das Stromkabel bzw. seine Wicklung muss bei der Montage nach unten gerichtet sein, mit der Absicht das Kondenswasser vom
Antrieb abzuleiten.
ACHTUNG! Das Stromnetz muss eine Erdung haben. Der Bereich des Stromnetzes, an den der Antrieb
A montiert wird, muss mit einer Schutzeinrichtung nach den landesspezifischen Sicherheitsstandards und
Normen ausgestattet sein. Der Abstand zwischen den Klemmen der Netztrenneinrichtung muss
mindestens 3 mm sein.

Aus Sicherheitsgriinden sind alle Anweisungen zu befolgen. Eine falsche Montage des Antriebs kann zu Verletzungen und
Sachbeschddigungen fiihren.

Verdnderungen in der Bauart oder zweckentfremdete Verwendung sind nicht zuldssig. Zur bestimmungsgemdf8en Verwendung
gehdrt die Beachtung der Bedienungsvorschriften aus dieser Betriebsanleitung sowie der landesspezifischen Sicherheitsstandards
und Normen.

4. PROGRAMMIERUNG DER FUNKHANDSENDER

Fir die Fernbedienung eines Antriebs werden nur die ALUTECH-Funkhandsender AT-1, AT-1S, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT,
AT-15, AT-15S und dhnliche eingesetzt.

1
1(a) 2 ::; \/'/ﬁ [

- A
1l 2@ 3(v) \O 1(a) |/‘O
|/3(v) i ETCN P 2(0) |\-@
L 1~ 4 (r2) 3 (V)

ALUTECH [\-@ 4 (PZ) L\P’z .
Handsender AT-4N Handsender AT-1, AT-15 Handsender AT-1S, AT15S

Abb. 2 - Funkhandsender und Tastenzuweisung:
1 - AUF-Taste; 2 — STOP-Taste; 3 — AB-Taste; 4 — Programmierungstaste.

Funktionsweise des Null-Kanals bei den Funkhandsendern AT-15, AT-15S und sonstigen
Mehrkanalsendern.

Der Null-Kanal kann nicht separat in den Antriebsspeicher eingetragen werden. Beim Offnen bzw. SchlieBen
mit dem Null-Kanal erfolgt die Steuerung von allen Antrieben, in deren Speicher beliebige Kanéle des
Handsenders eingetragen sind.

Der Elektroantrieb wird nur im , Rollladenmodus” gesteuert: Der Antrieb wird mit drei Tasten des Handsenders gesteuert,
die fur die AUF-und AB-Bewegung und das Stoppen des Gewebes zustandig sind.

Halten Sie die Taste ,m“ 5 Sekunden lang gedriickt, um das Gewebe leicht in die voreingestellte Zwischenendlage zu
bringen (s. P. 5.3).

Um die Handsender einzuprogrammieren, miissen Sie sich in unmittelbarer Ndhe des Elektroantriebs befinden (max. 2
Meter), in dessen Speicher Sie die Fernbedienung hinzufligen méchten. Elektroantriebe, die nicht zum Programmieren
vorgesehen sind, missen stromlos geschaltet werden.

4.1 Programmierung des ersten Handsenders

A ACHTUNG! Bei der Programmierung des zweiten Funkhandsenders werden alle friiher einprogrammierten
Handsender aus dem Speicher geldscht.

e Schalten Sie den zu programmierenden Antrieb an (bisher muss der Antrieb abgeschaltet sein). Der Antrieb wird nur
innerhalb der ersten 10 Sek. nach dem Anschalten einprogrammiert.
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e Betdtigen Sie die Taste ,P2" zweimal. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu héren. Danach betdtigen Sie die
Taste , A", die fiir das Offnen des VS-Systems zusténdig ist. Fiinf kurze Signalténe sind zu héren, und der Antrieb macht
eine kurze Umkehrbewegung.

Die Programmierung des ersten Handsenders ist abgeschlossen (die Tasten, die fiir das SchlieBen und das Stoppen des VS-
Systems zustandig sind, werden automatisch zugeordnet).

Stimmt nach der Programmierung des Handsenders die Drehrichtung des VS-Systems mit der benétigten Richtung nicht
Uberein (bei Betdtigung der , A “-Taste fahrt das VS-System nach unten), muss der Handsender aus dem Speicher des
Antriebs gel6scht (s. P. 4.4) und neu einprogrammiert werden. Dabei muss aber anstatt der , A “-Taste bei der
Programmierung die , ¥ “-Taste betatigt werden (sieh oben). Oder andern Sie die Richtung, siehe P.5.4, wobei die Endlagen
vorher entfernt werden mdiissen.

4.2 Programmierung von zusatzlichen Handsendern

Es ist moglich, zusatzliche Handsender den Antrieben einzulernen. Um den zweiten und weitere Handsender einzulernen,
missen Sie sich in der Nahe des Antriebs befinden, dem Sie der zusatzliche Handsender zuweisen mdochten. Die neuen
Handsender werden auf alle Empfanger in der Reichweite eingelernt, auf die der funktionierende Handsender bereits
eingelernt worden ist. Um den neuen Handsender nur auf einen Antrieb einzulernen, sind alle anderen Antriebe stromlos
zu machen.

e Um den zweiten und weitere Handsender zu programmieren, betatigen Sie auf dem bereits einprogrammierten
Handsender die Taste ,P2" zweimal. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu héren. Danach betatigen Sie auf dem
neuen Handsender die Taste ,P2" einmal. Finf kurze Signaltdne sind zu horen, und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

4.3 Steuerung von mehreren Antrieben mit einem Handsender

Die Steuerung einer Gruppe von Antrieben mit einem Handsender ist moglich, indem dieser Handsender als zusatzlicher
Handsender (sieh Punkt 4.2) fir jeden Antrieb nacheinander eingelernt wird.

4.4 Loschen von Handsendern

Es gibt eine Mdglichkeit, alle einprogrammierten Handsender aus dem Speicher der Antriebe zu |6schen. Dazu ist ein
beliebiger einprogrammierter Handsender aus dem Speicher des Elektroantriebs zu 16schen.

e Um den Handsender aus dem Speicher zu l6schen, schalten Sie den Antrieb ab. Schalten Sie den Antrieb an (die
Handsender werden nur innerhalb der ersten 10 Sek. nach dem Anschalten des Elektroantriebs geléscht).

e Betdtigen Sie die ,P2"-Taste dreimal nacheinander. Danach betétigen Sie dreimal die Taste ,m" und erneut dreimal die
Taste ,P2". Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu héren, und nach der letzten Betdtigung sind drei kurze
Signalténe zu horen, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

5.EINSTELLUNG DER ENDLAGEN

Die obere Endlage und die untere Endlage sind die Endlagen des Gewebes, innerhalb derer er sich bei weiterer Benutzung
bewegt und die nicht Gberschritten werden dirfen. Vor der Verwendung des VS-Systems missen die Endlagen des
Gewebes eingestellt werden.

ACHTUNG: Bei der Einstellung der Endlagen muss die Bewegung des Gewebes rechtzeitig gestoppt
werden!
Da sich die Antriebswelle bei einem nicht eingestellten VS-System endlos drehen kann, konnen die VS-
Systemkomponenten beschadigt werden, wenn das Gewebe vollstandig in den Kasten einfahrt, oder
das Aufhdangungssystem durch zu starkes Abrollen des Gewebes zerstort wird.

Die Antriebe der Serie AM1/R-VS diirfen nicht mit falsch eingestellten oder nicht eingestellten
Endlagen betrieben werden, dies kann zu Schaden an den Bauteilen fiihren!

Um Beschadigungen bei der Einstellung zu vermeiden, muss das VS-System in direkter Sichtverbindung stehen. Gehen Sie
zum Tastschalter oder nehmen Sie den Handsender (s. P.6.2) und vergewissern Sie sich, dass Sie das Gewebe gut genug
sehen konnen.

Passwort flr die Einstellung iber die mobile App: 1998. Durch die Eingabe des Passwortes bestatigen Sie, dass Sie mit den
oben genannten Sicherheitsmafnahmen vertraut sind und sich der Gefahr von Schaden an der Konstruktion bewusst sind.

5.1 Automatische Einstellung der Endlagen mit einem Handsender

Die Einstellung wird nur mit dem im Antriebsspeicher eingelernten Handsender durchgefiihrt. Sind die Grenzwerte nicht
eingestellt, ertdont vor dem Losfahren ein kurzes akustisches Signal.
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ein Anschlag vorhanden ist, damit die Endleiste nicht vollstandig in den Kasten einfahren kann! Die
Flache, an die die Endleiste des Gewebes angrenzt, muss streng horizontal sein. Die Anschldge miissen
widhrend der gesamten Lebensdauer des Systems in der gleichen Position bleiben!

ﬁ ACHTUNG! Vergewissern Sie sich vor dem Einrichten, dass oben am System (z.B. am Rand des Kastens)

e Driicken Sie nacheinander die Taste ,P2“, dann die Taste , A “ und erneut die Taste ,P2". Nach jeder Betatigung ist ein
kurzer Signalton zu horen. Nach der letzten Betdtigung sind drei kurze Signaltdne zu hoéren.

e Driicken Sie die Taste , ¥“ das Gewebe wird automatisch bis zu den Anschldagen abgesenkt und angehoben. Warten
Sie, bis die Einschrankungen automatisch vollstandig konfiguriert sind.

Die Endlagen sind festgelegt. Fahren Sie das Gewebe mit den Tasten , A“/, ¥ mehrmals vollstandig hoch und runter,
vergewissern Sie sich, dass das Gewebe gleichméRBig lauft und in der oberen und unteren Position richtig positioniert ist.
Entfernen Sie eventuelle Hindernisse fiir die Bewegung des Gewebes.

5.2 Manuelle Begrenzungseinstellung mit Funkfernbedienung

Die Einstellung wird nur mit dem im Antriebsspeicher eingelernten Handsender durchgefiihrt. Sind die Grenzwerte nicht
eingestellt, ertdont vor dem Losfahren ein kurzes akustisches Signal.

e Driicken Sie nacheinander die Taste ,P2“, dann die Taste , A” und erneut die Taste ,P2". Nach jeder Betdtigung ist ein
kurzer Signalton zu horen. Nach der letzten Betdtigung sind drei kurze Signalténe zu héren.

e Driicken Sie die Taste , ¥“ und stoppen Sie das Gewebe in der gewiinschten unteren Position mit der Taste”m”.

e Halten Sie die Taste "m" 5 Sekunden lang gedriickt. Nach dem Driicken ertonen 3 kurze Signalténe und die
Antriebswelle macht eine kurze Riickwartsbewegung - die untere Hubgrenze ist eingestellt.

e Driicken Sie die Taste " A" und stoppen Sie das Gewebe in der gewiinschten oberen Position mit der Taste "m".

e Halten Sie die Taste "w" 5 Sekunden lang gedriickt. Nach dem Driicken ertonen 3 kurze Signaltdne und die
Antriebswelle macht eine kurze Riickwartsbewegung - die untere Endstation ist eingestellt.

Die Endlagen sind festgelegt. Fahren Sie das Gewebe mit den Tasten , A“/ ,, ¥ “ mehrmals vollstandig hoch und runter,
vergewissern Sie sich, dass das Gewebe gleichmaBig lauft und in der oberen und unteren Position richtig positioniert ist.
Entfernen Sie eventuelle Hindernisse fiir die Bewegung des Gewebes.

5.3 Zwischenendlage (die bevorzugte Lage)
Eine beliebige Lage des Gewebes zwischen der oberen und der unteren Endlage kann als Zwischenendlage eingestellt
werden.

e Platzieren Sie das Gewebe mit den Tasten , A"/, ¥“, ,m" in die bendtigte zum Speichern Lage.

e Drlicken Sie nacheinander die Taste ,P2”, dann die Taste ,m” und erneut die Taste ,m” und halten Sie sie 5 Sekunden
lang gedriickt. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu horen. Nach der letzten Betatigung sind drei kurze
Signaltdne zu horen, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

5.4 Loschen der Endlagen

Alle Endlagen werden gleichzeitig geldscht.

e Driicken Sie nacheinander die Taste ,P2", dann die Taste , ¥ “ und erneut die Taste ,P2". Nach jeder Betdtigung ist ein
kurzer Signalton zu horen. Nach der letzten Betdtigung sind drei kurze Signaltdne zu horen.

5.5 Andern der Drehrichtung des Elektroantriebs

Das Andern der Drehrichtung des Elektroantriebs ist nur bei nicht eingestellten bzw. geléschten Endlagen méglich.
Beim Einsatz der Handsender AT-1, AT-15, AT-1S, AT15S:

e Stimmt nach der Programmierung des Handsenders die Drehrichtung des VS-Systems mit der benétigten Richtung nicht
Uberein (bei Betatigung der , A “-Taste fahrt das Gewebe nach unten), sind die Tasten , A“ und , ¥ “ gleichzeitig zu betatigen
und 3 Sekunden lang gedriickt zu halten. Danach sind drei kurze Signaltdne zu horen, und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

Beim Einsatz der Handsender AT-4N:

e Stimmt nach der Programmierung des Handsenders die Drehrichtung des VS-Systems mit der bendétigten Richtung nicht
Uberein (bei Betdtigung der , A “-Taste fahrt das Gewebe nach unten), muss der Handsender aus dem Speicher des Antriebs
geléscht werden (s. P. 44) und neu einprogrammiert werden. Dabei muss aber anstatt der , A“-Taste bei der
Programmierung die , ¥ “-Taste betdtigt werden (s. P.4.1). Die Endlagen missen vorher aufgehoben werden, siehe P. 5.4.

5.6 Option "Hinderniserkennung bei Auf-/Abwéartsbewegung des Gurtbandes" (standardmaBig aktiviert)

Diese Option soll das VS-System vor Beschddigungen schiitzen, wenn ein Hindernis im Bereich des Gewebelaufs auftaucht.
Wenn diese Option aktiviert ist, reagiert der Antrieb bei Beriihrung des laufenden Gewebes mit einem Hindernis, wenn das
Gewebe aufwarts lauft (z.B. bei Vereisung von Bauteilen) - stoppt das Gewebe. Wenn das Gewebe abwarts lduft, reagiert
der Antrieb je nach Einstellung, siehe Punkt 5.7.
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e Driicken Sie die Taste "P2", dann nacheinander die Taste "m" und die Taste " ¥". Nach jeder Betatigung ertont ein
akustisches Signal und nach der letzten Betdtigung ertdnt entweder ein kurzes akustisches Signal und der Antrieb flihrt
eine kurze Umkehrbewegung aus (Option deaktiviert) oder es erténen 3 kurze akustische Signale und der Antrieb fihrt 3
kurze Umkehrbewegungen aus (Option aktiviert).

Die Option der Hinderniserkennung kann den Schutz von Leben und Gesundheit von Mensch und Tier
nicht garantieren!
Menschen und Tiere diirfen sich NICHT im Bereich des Gewebes aufhalten!

5.7 Option "Reaktion auf Hinderniserkennung" (Standard ist Anheben iiber dem Hindernis)

Folgende Reaktionen des Antriebs auf ein Hindernis wahrend der Abwartsbewegung des Gewebes sind moglich:
- Anheben Gber dem Hindernis;

- Vollgewebehub;

- Stoppen des Gewebes.

e Driicken Sie die Taste "P2", dann nacheinander die Taste "®" und die Taste " A". Nach jeder Betatigung ertont ein kurzer
Signalton, nach der letzten Betatigung erténen 3 kurze Signaltone und der Antrieb fiihrt entweder 1 kurze
Umkehrbewegung (Anhalten der Gewebebewegung), 2 kurze Umkehrbewegungen (vollstandiges Anheben des Gewebes)
oder 3 kurze Umkehrbewegungen (Anheben Gber einem Hindernis) aus.

5.8 Empfindlichkeit der Hinderniserkennung (Standardeinstellung: erstes Level)

Im Falle einer Falscherkennung von Hindernissen (z. B. durch Wind oder wenn das Gewebe in den Fihrungsschienen
eingeklemmt ist) kann die Empfindlichkeit des Antriebs auf eine niedrigere Empfindlichkeit umgestellt werden. Wenn
Hindernisse nicht genau genug erkannt werden, kénnen Sie die Empfindlichkeit erhéhen.

Driicken Sie die Taste "P2", dann die Taste "A", wieder " A", dann "P2", wodurch sich die Empfindlichkeitsstufe von 1 bis 3
andert, nach 3 folgt wieder 1. Nach jeder Betdtigung ertont ein kurzer Signalton, nach der letzten Betdtigung ertont eine
der Empfindlichkeitsstufe entsprechende Anzahl von kurzen Signalténen und die Antriebswelle macht fiihrt eine Reihe
von kurzen Umkehrbewegungen aus, die der Empfindlichkeitsstufe entsprechen.

Stufen der Empfindlichkeit:

1 - niedrige Empfindlichkeit. Die Einstellung eignet sich fiir Situationen, in denen Fehlalarme bei der Hinderniserkennung
auftreten (z. B. bei starkem Wind).

2 - mittlere Empfindlichkeit.

3 - die héchste Empfindlichkeit. Der Antrieb kann sogar auf kleinere Hindernisse reagieren.

5.9 Automatische Einschrankungskorrektur im Antriebsbetrieb

Bei der Verwendung von VS-Systemen kann es vorkommen, dass das Gewebe gedehnt wird und Knitterfalten entstehen, die
das Erscheinungsbild beeintrachtigen. Um die Dehnung zu kompensieren, wird bei automatischer Grenzwerteinstellung
eine automatische Grenzwertkorrektur in regelmaBigen Abstanden vorgenommen. Dadurch bleibt die Gewebespannung
in ihrer urspriinglichen Form aufrechterhalten.

Wurden die Einschrankungen manuell festgelegt, findet keine automatische Korrektur der Einschrankungen statt.
6. ARBEIT MIT ZIGBEE UND ANDEREN EXTERNEN MODULEN

Zigbee- und andere Module von ALUTECH kdnnen an eine Antriebsbuchse angeschlossen werden, um die Méglichkeiten
der Steuerung des VS-Systems Giber mobile und sprachliche Schnittstellen zu erweitern. Weitere Informationen finden Sie
unter alutech-group.com.

Achten Sie darauf, dass Sie kompatible ALUTECH-Gerate verwenden. Schlieen Sie die entsprechenden Modul- und
Antriebsstecker fest an. Stellen Sie sicher, dass die Verbindung dicht ist.

Driicken Sie nach dem Einstecken des Modulsteckers 3 Sekunden lang die Taste am Antriebskopf ,O", um die
Stromversorgung des Moduls zu aktivieren. Nach der Aktivierung ertont ein doppelter Signalton und die Modulanzeige
blinkt die langsam griin. Befolgen Sie die Anweisungen im Benutzeranleitung des Moduls.

6.1 Hinzufiigen des Antriebs mit einem externen Modul zur Alutech Smart App.
Bereiten Sie die mobile App zum Hinzufligen gemaR der Bedienungsanleitung des externen Moduls vor.

e Driicken Sie nacheinander die Taste ,P2“, dann die Taste , A “ und die Taste , ¥ “. Nach jeder Betdtigung ist ein kurzer
Signalton zu héren. Nach der letzten Betdtigung ist ein kurzer Signalton zu horen. Die Modulanzeige rot blinkt. Folgen Sie
dann den Anweisungen in der App.
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6.2 Einschalten der Verdrahtung des externen Moduls zur Steuerung mit dem Schalter (standardmaBig
deaktiviert)

Die Option dient zur Steuerung eines an das Modul angeschlossenen kabelgebundenen Impulsschalters mit zwei Tasten.
Wenn Sie den Schalter nicht benutzen, kdnnen Sie die Drahte verkirzen, indem Sie den tberschissigen Teil des Drahtes
separat isolieren und verhindern, dass er in die rotierenden Teile des VS-Systems gelangt.
A Feuchtigkeit kurzgeschlossen werden. Isolieren Sie die Drdhte und deaktivieren Sie sie, wenn Sie
keinen kabelgebundenen Schalter verwenden.
¢ Halten Sie die Taste am Kopf des Antriebs , 0" 10 Sekunden lang gedriickt bis ein dritter Signalton zu héren ist, und lassen
Sie die Taste los, nach der letzten Betatigung ist ein kurzer Signalton zu héren und der Antrieb macht eine kurze

Umkehrbewegung (Option deaktiviert), oder sind mehrere kurze Signalténe zu horen, und der Antrieb macht drei kurze
Umkehrbewegungen (Option aktiviert).

WARNUNG! Achten Sie darauf, dass die Drahte nicht versehentlich durch Vibrationen oder

7. AUF WERKSEINSTELLUNGEN ZURUCKSETZEN

Um den Antrieb auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen, halten Sie die Taste am Antriebskopf ,O” mindestens 30
Sekunden lang gedriickt, bis der dritte Signalton zu horen, und lassen Sie dann die Taste los. Dies fiihrt zu einer kurzen
Rickwartsbewegung und der Antrieb wird wahrend des Riicksetzvorgangs fiir ungefahr 10-15 Minuten nicht verfligbar.
Nach dem Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen héren Sie 3 kurze Signaltone.

8. BETRIEB

Fiir das Offnen, Stoppen und SchlieBen des VS-Systems sind die entsprechenden Tasten des Funkhandsenders (s. Abb. 2)
zustandig. Um das Gewebe schnell in eine Zwischenposition zu bringen, driicken und halten Sie 5 Sekunden lang die Taste

ACHTUNG! Uberpriifen Sie das Tor regelmiBig auf Beschidigungen am Kabel oder Anzeichen von
erhohtem Verschleif3 am Elektroantrieb (Anzeichen konnen Schleifen, Gerdusche im Antriebsbereich
sein). Es ist verboten, den Antrieb mit defekter Isolierung des Speisekabels zu benutzen. Bei

L
Bei der automatischen Begrenzungseinstellung wird die automatische Gewebespannung aktiviert, um die
Gewebedehnung zu kompensieren.
VERBOTEN! Der Antrieb darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit eingeschrankten
A physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten bzw. mit mangelnder Erfahrung oder
mangelndem Wissen verwendet werden, es sei denn, sie werden durch eine fiir ihre Sicherheit
zustdndige Person beaufsichtigt oder erhielten von ihr Anweisungen, wie das Gerit zu benutzen ist.
Kinder mtissen von einem Erwachsenen beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Produkt spielen und es
bedienen. Der Antrieb ist von Feuchtigkeit fernzuhalten. Bei der Arbeitsdurchfiihrung (Montage, Reparatur, Fensterputzen usw.)
muss die Stromversorgung des Produktes abgeschaltet werden.
Kabelschdaden wenden Sie sich aus Sicherheitsgriinden an den Hersteller.

Vor der Ingangsetzung des Antriebs stellen Sie fest, dass sich weder Fremdkdrper noch Personen im Bewegungsbereich des

Gewebes befinden. Halten Sie Personen vom VS-System fern, bis er vollstéindig geschlossen ist. Fassen Sie keine beweglichen Teile
des VS-Systems an.

Tabelle 4. Die Fehler, ihre Griinde und Behebungsverfahren

Grund
Uberhitzung des Antriebs

Fehler Behebungsverfahren

Den Elektroantrieb abkihlen lassen

Der Antrieb kann nicht Uber
Handsender, eine App oder
Sprachassistenten  gesteuert
werden.

Der Anschluss des Antriebs ist
fehlerhaft

Prifen Sie die Intaktheit von Kabeln und
elektrischen Verbindungen

Unzureichende Netzspannung

Priifen Sie die Netzspannung

Es gibt ein Hindernis bei der
Gewebebewegung

Beseitigen Sie das Hindernis

Fehler der Antriebssoftware

auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen,
s.P.7

Der Antrieb kann nicht nur
Uber Handsender gesteuert
werden.

Die Batterie des Handsenders ist leer

Ersetzen Sie die Batterie des Handsenders

Der Handsender ist nicht in den
Speicher des Antriebs eingetragen

Tragen Sie den Handsender in den
Antriebsspeicher ein, s. P. 4.1.

Der Antrieb kann nicht nur per
App, Sprachassistenten

Das externe Modul ist nicht
angeschlossen oder beschadigt

Prifen Sie die Intaktheit des externen
Moduls und seines Kabels.
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gesteuert werden. Aktivieren Sie die Stromversorgung des

Moduls. S. P. 6.1.
Es besteht keine Verbindung zum Uberpriifen Sie die Gerite, die eine
Internet Internetverbindung bereitstellen.

Das Gewebe stoppt nicht in der Stellen Sie die gewiinschte obere Endlage

- Falsche Einstellungen von Endlagen und untere Endlage ein, sieche P. 5 oder per
gewiinschten Lage. App
Das Gewebe bewegt sich | Esgibt ein Hindernis fiir die Beseitigen Sie das Hindernis fiir die
ungleichmagig. Bewegung des Gewebes Bewegung des Gewebes.
Die Option zur Erkennung von Aktivieren Sie die Option zur Erkennung von
. . ) Hindernissen wahrend der Hindernissen wéahrend der
Der Antrieb reagiert nicht auf | Ge\vebebewegung ist nicht aktiviert | Gewebebewegung siehe Punkt 5.6
Hindernisse in der ——— —— - - — — -
Gewebebewegung Niedrige Empfindlichkeit der Erhéhen Sie die Empfindlichkeitsstufe der
Hinderniserkennung Hinderniserkennung, siehe 5.8, wenn die

Option Hinderniserkennung aktiviert ist.

ACHTUNG! Beim Entdecken einer oben nicht erwahnten Fehlfunktion wenden Sie sich an den
A Servicedienst des Herstellers. Fiir Fragen, die in der Betriebsanleitung nicht dargelegt sind, wenden
Sie sich an den Servicedienst des Herstellers.

9. LIEFERUMFANG

Das Set des Elektroantriebs wird in einem Karton geliefert und beinhaltet:

1. Elektroantrieb mit2 m -1 St.

2. Befestigungs- und Verbindungssatz in Plastiktite - 1 St., einschlieBlich:
2.1 Befestigungsplatte komplett mit Federring - 1 St.
2.2 konvexe Unterlegscheibe - 4 St.
2.3 Bohrschraube zur Befestigung der Platte an den Blendkappen - 5 St.
2.4 Kunststoff-Kabelbinder zur Befestigung des Antriebskabels - 1 St.

3. Bedienungsanleitung - 1 St.

4, Veranschaulichungsteil der Bedienungsanleitung — 1 St.

*Adapter flr die entsprechende Welle, nicht im Lieferumfang des Antriebes enthalten.
10. LAGERUNG, TRANSPORT UND ENTSORGUNG

Das Produkt wird in verpackter Form in einem geschlossenen und trockenen Raum gelagert. Die Einwirkung der
Niederschldage und Sonnenstrahlen ist nicht zulassig.

Die Aufbewahrungsfrist betrdagt 3 Jahre vom Herstellungsdatum.
Der Transport erfolgt mit einem gedeckten Landverkehrsmittel, das Schldge und Verlagerung innerhalb des
Verkehrsmittels ausschlief3t.

Die Entsorgung erfolgt gemdR den Ordnungsvorschriften und Rechtsakten fir die Verarbeitung und
Entsorgung im Land des Verbrauchers. Das Produkt enthélt weder Wertstoffe noch lebens-, gesundheits- bzw.
— umweltgefdahrdende Stoffe.

A Die Verpackung ist ordnungsgemdl3 nach den aktuellen Normen zu verwerten.

11. GEWAHRLEISTUNGSVERPFLICHTUNG

1. Der Lieferant garantiert die Arbeitsfahigkeit des Produktes bei der Einhaltung der Betriebsanleitung und bei der Montage,
die von einer vom Lieferanten bevollmachtigten Firma ausgefiihrt wird.

2. Alle Defekte, die wahrend der Garantiedauer auf Herstellungs- oder Montagefehler zurlickzufiihren sind, werden vom
Lieferanten behoben.

3. Produktgarantie gilt nicht bei:
e Verstol3en gegen Montage- bzw. Betriebsvorschriften;

. Montage, Einstellung, Reparatur, Neueinstellung oder Umbau des Produktes von einer vom Lieferanten nicht
bevollméachtigten Person;

e  Produktbeschdadigung verursacht durch unstabile Stromversorgung bzw. durch Nichtibereinstimmen der
Stromnetzparameter mit den vom Hersteller vorgegeben Werten;
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. Hoherer Gewalt (Feuer, Blitzschlag, Hochwasser, Erdbeben und andere Umweltkatastrophen);
e  Defektentstehung durch Funktionsunfahigkeit des VS-Systems;

e nichtvollstdndig ausgefiillten Feldern in P. 12, 13 der gegebenen Bedienungsanleitung.
Anmerkung: Die im Garantiefall ersetzten Teile werden zum Firmenbesitz des Lieferanten.

4, Garantiezeit betragt 3 Jahre und zahlt vom Montagedatum.

12. PRODUKTANGABEN

Die Angaben unten werden wahrend der Fertigung des VS-Systems ausgefiillt.

Modell

Angaben des Produktaufklebers

Herstellungsnummer und -Datum

Angaben des Produktaufklebers
Angaben des Auftraggebers (des Abnehmers)

Name, Anschrift und Telefonnummer des Auftraggebers (des Abnehmers)

Angaben des Herstellers (der Montagefirma)

Name, Anschrift und Telefonnummer des Herstellers (der Montagefirma)

13. MONTAGE- UND EINSTELLUNGSBESTATIGUNG

Das Produkt ist laut aktuellen Anforderungen montiert und eingestellt und ist betriebsgeeignet.

Montagedatum
TT,MM,JJJJ
Unterschrift der fiir die Montage verantwortlichen Person
Unterschrift, Stempel Name in Druckschrift
Unterschrift der fiir die Annahme verantwortlichen Person
(des Auftraggebers) Unterschrift Name in Druckschrift

Der Hersteller (bevollméachtigter Vertreter des Herstellers) behélt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen an den in
dieser Bedienungsanleitung angegebenen Daten vorzunehmen. Sie konnen im Einzelfall von der jeweiligen
Produktversion abweichen, die funktionalen Informationen unterliegen jedoch keinen wesentlichen Anderungen und
werden nicht ungiiltig gemacht.

Die aktuelle Bedienungsanleitung, Konformitatsunterlagen (Zertifikate/Erklarungen) und sonstige Informationen sind
unter www.alutech-group.com verfligbar.

Hergestellt in China ALUTECH SYSTEMS S.R..

330 23, Czech Republic, Uherce 165
Tel./ Fax: + 420 374 6340 01
e-mail: info@cz.alutech-group.com

Bevollmachtigter Vertreter des Herstellers:

relevanten Vorschriften der Richtlinie 2014/53/EU Ubereinstimmt. Konformitatserklarung ist unter der

c € Hiermit erklart ALUTECH, dass dieses Produkt mit den grundlegenden Anforderungen und anderen
Internetadresse www.alute.ch/declaration verfligbar

Bevollmiéchtigter Vertreter in UK:
U K ALUTECH COMMERCIAL UK ALUTEC H
C n Knlghts House 2 Parade, Sutton COIdfleId, B72 1PD, ROLLER SHUTTER SYSTEMS

England Alutech Incorporated LLC

10-301, Selitskogo str.

220075, Minsk, Republic of Belarus
Tel. +375(17) 311 05 50

Fax +375(17) 311 05 51
www.alutech-group.com
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NOTICE

Moteurs électriques tubulaires des séries A LU T E C H

AM1/R-VS ROLLER SHUTTER SYSTEMS

1. DESCRIPTIONS

Les moteurs tubulaires de la série AM1/R-VS sont congus pour I'automatisation des protections solaires verticales (ci-aprés
systéme VS). L'utilisation de ces moteurs électriques offre de nombreuses possibilités de contréle a distance des systémes
VS a l'aide de télécommandes, via Internet par I'application mobile ALUTECH Smart, par assistant vocal, et autres interfaces
et dispositifs automatiques ALUTECH. Pour avoir acces a toutes les capacités fonctionnelles vous devez utiliser des
appareils compatibles, tels que le module Zigbee ZB-VS, Zigbee I'écluse et autres. Pour plus d'informations rendez-vous sur
le site alutech-group.com ou bien contacter le Fournisseur.

Les moteurs tubulaires de la série AM1/R-VS -sont composés d’'un moteur asynchrone a condensateur avec protection
thermique, d’un frein, d'un réducteur, d'un bloc de commande avec le récepteur intégré et avec le rupteur électronique
des fins de course. lls sont utilisés avec les tubes ronds.

2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Il est important de choisir correctemnet le modele du moteur avec un couple nécessaire en fonction du poids du tablier et
du temps de fonctionnement conformément a des exigences et des recommendations d’ALUTECH. Le cas échéant
contacter le Fournisseur pour plus d'informations.

Les caractéristiques techniques présentées s’appliquent a une température de I'ambiance de 20 °C (5 °C) et une
alimentation électrique de 230V/50Hz.

Tableau 1. Caractéristiques techniques des moteurs des séries AM1/R-VS

Parameétres
= o g g 3 3 S .‘g £
‘ g | %3 £z g | 23 | % e | & :
Modeéles gE §%§ ggg §'§ E‘%’, ﬁ< :; E’,E s
22 | 35| sE2 2g | S8 | g 3 5 E 3
g g% s 2 235 g9 | B o - g
S g §2 & S® | 3 3
2 2 v
AM1/10-13R-VS 10 13 63: 78: 136 0,60 2,3 71,5 582
AM1/20-13R-VS 20 13 oo 8’5 ’ 155 0,68 2,35 71,5 582
AM1/30-13R-VS 30 13 203 0,84 2,45 71,5 582
Tableau 2. Caractéristiques techniques générales des moteurs des série AM1/R-VS
Parameétre Valeur
Tension d’alimentation, V 230 (+10%)
Fréquence du réseau, Hz 50
Durée maximale de fonctionnement sans interruption, min 4
Mode de fonctionnement S2
Fréquence de fonctionnement de contréle radio, MHz 433,92
Code de commande radio Dynamique
Nombre max. des télécommandes a enregistrer, pcs. 20
Indice de protection du corps IP44
Classe de protection H
Longueur du cable d'alimentation, m 2
Nombre de fils du cable 3
Section des fils du cable, mm? 0,75
Plage de températures de fonctionnement, °C -20...+50

Le produit est destiné a étre utilisé dans des piéces séches et n'est pas destiné a étre utilisé dans des aires acides, salées ou
explosives
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3.INSTALLATION ET BRANCHEMENT

AN

Fig. 1. Schéma de cablage

*Le module externe ne fait pas partie du kit

Tableau 3. Désignation des branchements électriques

Couleur du fil du cable Désignation du Usage
d’alimentation du moteur contact
bleu N Conducteur neutre (neutre)
brun L Conducteur de phase (phase)
jaune-vert PE protection par mise a la terre

L'installation doit se conformer aux exigences suivantes, et de la maniére indiquée dans la partie illustrative du manuel.

UN AVERTISSEMENT! Pour la sécurité des personnes, il est important de respecter ces consignes. Conservez ce manuel pendant
toute la durée de vie du produit. Suivez toutes les instructions car une installation incorrecte peut entrainer des blessures graves.

Ne pas raccourcir et ne pas allonger I'antenne. Protéger I'antenne des piéces mobiles du systéme VS. Eviter tout contact de
I'antenne avec des surfaces métalliques.

vigueur dans la région ot l'installation est effectuée. En particulier, en fonction de la consigne de sécurité EN 60335-2-

97 ou par les prescriptions de montage de I' Association des ingénieurs électriciens allemands (VDE 0100). Aprés la
mise en service du systéme VS le personnel qualifié doit assurer sa conformités aux standards en vigueur dans la région, le
standart EN13561. L'utilisation de ce moteur dans le cadre d'une porte enroulable n'est autorisée que si les mesures de sécurité
nécessaires sont prises conformément aux régles et réglementations relatives aux portes enroulables dans la région
d'installation.

f L'installation et la mise en service doivent étre effectuées par le personnel qualifié conformément aux normes en

Ces instructions doivent étre impérativement considérées en tant qu’exemple dans la mesure ou le lieu d’installation du moteur et
de ses composants peuvent étre différents. La tdche de I'installeur consiste a choisir la solution la plus adaptée.

Le systéme VS doit étre en bon état et adapté a I'automatisation du moteur sélectionné, le tablier doit glisser facilement et
librement le long des coulisses.

L'acceés libre doit étre assuré au point du montage du moteur. Avant le début du montage, tous les éléments inutiles doivent étre
retirés (cables, fils, cordes etc.) et les équipements non-utilisés doivent étre débranchés.

Si le dispositif de commutation déconnectant I'alimentation électrique est invisible, fixer la plaque: «Ne pas allumer ! Les gens
travaillent» et prendre des mesures pour exclure la possibilité d'une alimentation erronée en tension.

chutes ou du contact avec tout type de liquide; ne pas percer les trous et ne pas visser les vis pénetrant

dans le moteur; ne pas placer le moteur a proximité de sources de chaleur et d'un feu nu. Les situations
décrites ci-dessus peuvent endommager le produit, provoquer des dysfonctionnements ou entrainer un danger. Si
I'une des situations décrites ci-dessus a lieu, arréter immédiatement I'assemblage et contacter votre Fournisseur.

j Utiliser soigneusement le moteur électrique tubulaire pendant l'installation: le protéger des chocs, des

Les parametres des cdbles électriques utilisés (section, nombre de fils, etc.) doivent correspondre au schéma de connexion,

puissance de l'appatreil, distance de pose, méthode de pose et conditions environnementales.

Si le mécanisme est installé a une hauteur inférieure a 2,5 m du sol ou de toute autre surface de support, il est nécessaire de

compliquer l'accés accidentel au moteur et au cdblage,par exemple en utilisant le coffre de systéme VS.

Lors de I'utilisation du moteur électrique a l'extérieur (dans la rue), les cables électriques doivent étre posés dans des capots de

protection spéciaux. Les cdbles posés a travers une cloison métallique doivent étre protégés et isolés. Fixez les cables pour éviter

tout contact avec les parties mobiles des systémes VS; ne laissez pas les parties roulantes des systeme VS frotter contre le cable.
ATTENTION! Lors de I'installation et du fonctionnement ultérieur des moyens de débranchement doivent

A étre intégrés dans le cablage fixe. Les moyens de déconnexion de I'alimentation secteur doivent étre fournis
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avec une séparation entre les contacts dans tous les poles et assurer une déconnexion compléte dans des conditions
de catégorie de surtension lll.
ATTENTION! Lors du montage il est interdit de marteler le moteur dans le tube, de percer et de visser des vis dans le
tube sur toute la longueur du corps du moteur. La longueur des piéces métalliques (vis, rivets etc.) doit étre choisie de
facon a ce qu’elles ne contactent pas le corps du moteur, ne génent pas le montage du moteur.
Si le cable d'alimentation est endommagé, adressez-vous a votre fournisseur, afin d'éviter tout risque.
Lors du montage, le cable d’alimentation doit étre orienté vers le bas ou bien le sense du cdble doit former une boucle orientée
vers le bas dans le but d'éviter I'écoulement de la condensation (eau) sur le moteur électrique.
ATTENTION! Le réseau électrique doit étre équipé de mise a terre de protection. La partie du réseau
A électrique sur laquelle le moteur électrique est branché doit étre équipé d’un dispositif de protection
conformément aux normes en vigueur dans votre région. La distance entre les bornes dans l'interrupteur
ne doit pas étre inférieure a 3mm.

Par mesure de sécurité il est nécessaire de suivre toutes les instructions. Un montage incorrect du moteur électrique peut
entrainer des accidents ou des dommages matériels.

Les modifications non-autorisées du produit aussi que son utilisation inappropriée sont interdites.

L'utilisation a destination veut dire le respect des régles de fonctionnement prescrites dans ce manuel aussi que des
réglementations légales dans la région d'installation.

4. PROGRAMMATION DES TELECOMMANDES

Seulement les télécommandes ALUTECH AT-1, AT-1S, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT, AT-15, AT-15S et leurs homologues
peuvent étre utilisées pour le controle a distance du moteur.

1(a)
=

2 (o) \\

3(v) \9 1) [/*@
N 4 (r2) 82 R 2(@) |\.@

ALUTECH

s -
ALUTECH [ @ 469 l\".’ .

Télécommande AT-4N Télécommandes AT-1, AT-15 Télécommandes AT-1S, AT15S

Fig. 2. Aspect des télécommandes et designations des boutons:
1 -Touche En haut; 2 — Touche Stop; 3 - Touche En bas; 4 — Touche de programmation.

Mode de fonctionnement du canal neutre (0) des télécommandes AT-15, AT-15S et des autres
télécommandes multicanaux.
Il estimpossible d'enregistrer le canal neutre (zéro) dans la mémoire du moteur séparément. Lors des
opérations de levée/baisse a I'aide du canal neutre, le contréle est effectué par tous les moteurs dans la
mémoire desquels sont enregistrés les canaux de cette télécommandes.

Le moteur est contr6lé uniquement en mode de volet- le contréle est réalisé par trois touches de la télécommande,
destinées a ouvrir, fermer et arréter le tablier.

Pour l'installation correcte du tablier dans une position finale intermédiaire préconfigurée (voir p.5.3) il faut appuyer sur
une touche «m» et la maintenir enfoncée durant 5 secondes.

Pour enregistrer des télécommandes, vous devez étre a proximité du moteur (pas plus loin de 2 metres), dans la mémoire
duquel vous ajoutez cette télécommande. Les moteurs non destinés au réglage doivent étre mis hors tension.

4.1 Enregistrement de la premiére télécommande

A ATTENTION! En cas d'enregistrement dans la mémoire du moteur de la deuxiéme télécommande, toutes
les télécommandes enregistrées précédemment seront effacées de la mémoire du moteur.

e Brancher le moteur au réseau électrique (le moteur doit étre débranché du réseau électrique au préalable).
L'enregistrement de la télécommande ne se réalise que pendant les premieres 10 secondes apres le branchement du
moteur au réseau.

e Appuyer 2 fois la touche «P2», aprés chaque appui un signal phonique de courte durée doit apparaitre, ensuite appuyer
la touche « A » cela est nécessaire pour ouvrir le volet, vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le tube
du moteur produira un bref mouvement réversible.

L'enregistrement de la premiere télécommande est terminé (les touches destinées a ouvrir et fermer le tablier sont
attribuées automatiquement).
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Si aprés I' enregistrement le sens du movement du tablier ne correspond pas a celui indiqué, (et aprés l'appui de la touche
« A» le tablier descend), alors il faut éfacer cette télécommande du mémoire du moteur (voir p.4.4) et il faut la
réenregistrer, mais pendant ce nouveau enregistrement vouz devez appuyer la touche « ¥ » au lieu de la touche « A » (voir
ci-dessus). Dans ce cas toutes les restrictions doivent étre supprimées, voir p. 5.4.

4.2 L'enregistrement des télécommandes supplémentaires

Aussi pour ces moteurs il y a une possibilité d'enregistrement des télécommandes supplémentaires a distance. Pour
enregistrer la deuxiéme télécommande et toutes les suivantes, il faut se trouver a proximité immédiate du moteur
électrique pour lequel vous voulez ajouter une télécommande supplémentaire. Les nouvelles télécommandes seront
enregistrées sur tous les récepteurs pour lesquels la télécommande avait déja été enregistrée dans la plage de
fonctionnement, s'il est nécessaire d’enregistrer une nouvelle télécommande uniquement pour un seul moteur, il faut
couper le courant pour tous les autres moteurs.

e Pour enregistrer la deuxiéme télécommande et toutes les suivantes, appuyez 2 fois la touche «P2» de la télécommande
déja enregistrée, aprés chaque appui un signal acoustique de courte durée doit s'entendre, appuyez ensuite 1 fois la
touche «P2», de la nouvelle télécommande. Aprés cela vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le tube
du moteur produira un bref mouvement réversible.

4.3 Groupement de la commande des plusieurs moteurs électrique avec une seule télécommande

Il est possible de contréler tout le groupe des moteurs électriques par une seule télécommande, si vous enregistrez cette
télécommande comme supplémentaire (p.4.2) pour chaque moteur électrique tour a tour.

4.4 Suppression des télécommandes

La possibilité de supprimer toutes les télécommandes enregistrées dans la mémoire est prevue pour les moteurs électriques,
pour cela il faut supprimer de la mémoire du moteur l'une des télécommandes enregistrées.

e Brancher le moteur au réseau électrique (le moteur doit étre débranché du réseau électrique au préalable).
L'enregistrement de la télécommande ne se retirée que pendant les premiéeres 10 secondes apres le branchement du
moteur au réseau.

e Appuyez successivement 3 fois la touche «P2», ensuite appuyez 3 fois la touche «m» et encore la touche «P2» 3 fois. Apreés
chaque appui un signal phonique de courte durée devrait apparaitre et apres I'appui finale vous allez entendre 3 signaux
phoniques de courte durée et le tube du moteur produira un bref mouvement réversible.

5. REGLAGE DES POSITIONS DE FINS DE COURSE

Fin de course en haut et en bas- sont les positions finales du tablier dans le cadre desquelles le tablier peut se déplacer lors
de l'utilisation, et au-dela des limites duquel le tablier ne doit pas sortir. Avant d'utiliser le systeme VS, il faut définir les
positions de fins de course du tablier.

ATTENTION! Vous devez arréter la course du tablier a temps lors du reglage des positions de fins de
course!
Faites attention, lorsque le tablier n'est pas encore réglé, alors le tube du moteur peut tourner
indéfiniment, et les dommages des composants du systéme VS sont possibles, dans le cas ou le tablier
entre complétement dans le coffre.
Ne pas faire fonctionner les moteurs des séries AM1/R-VS avec des réglages incorrects des positions de
fins de course, ce qui pourrait provoquer 'endommagement du tablier!

Pour éviter des dommages lors du réglage, le systéme VS doit étre en visibilité directe. Approchez-vous de l'interrupteur a
bouton a pression, ou prenez la télécommande et assurez-vous de bien voir le tablier.

Le mot de passe pour le réglage en utilisant I'application mobile est: 1998. En saisissant le mot de passe, vous confirmez
que vous connaissez les mesures de sécurité ci-dessus et que vous évaluez les risques du dommage de la structure.

5.1 Réglage automatique des positions de fins de course a I'aide de télécommande

Le réglage se fait uniquement a l'aide de télécommande gardée dans la mémoire du moteur électrique. Si les positions de
fins de course ne sont pas réglées, un bref signal acoustique retentit avant de démarrer.

ATTENTION! Avant le reglage, veillez bien vérifier qu'il y a une butée en haut du systéme (par exemple
le bord du caisson), bloquant complétement I'entrée de la lame finale dans le caisson! La surface a
laquelle est adjacent la lame finale inférieure du tablier doit étre strictement horizontale. Les butées
doivent rester au méme endroit pendant toute la durée de vie du systéme!
e Appuyez successivement la touche «P2», ensuite la touche « A » et de nouveau la touche «P2». Aprées chaque appui un
signal phonique de courte durée devrait apparaitre et aprés I'appui final vous allez entendre 3 signaux phoniques de
courte durée.
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e Appuyez latouche « ¥» et le tablier s'abaissera et montera automatiquement jusqu’aux butées. Attendez le reglage
automatique des fins de course.

Les positions de fins de course sont maintenant définies. Levez et abaissez complétement le tablier plusieurs fois a 'aide
des boutons « A »/« ¥ », assurez-vous que la tablier se déplace uniformément et est dans la position requise dans les
positions supérieure et inférieure. S'il y a des obstacles au mouvement du tablier, supprimez-les.

5.2 Réglage manuel des positions de fins de course a l'aide de télécommande

Le réglage se fait uniquement a l'aide de télécommande gardée dans la mémoire du moteur électrique. Si les positions de
fins de course ne sont pas réglées, un bref signal acoustique retentit avant de démarrer.

e Appuyez successivement la touche «P2», ensuite la touche « A» et de nouveau la touche «P2». Aprés chaque appui un
signal phonique de courte durée devrait apparaitre et aprés |'appui final vous allez entendre 3 signaux phoniques de
courte durée.

e Appuyez la touche « ¥ » et arrétez le tablier a l'aide la touche «m» dans la position inférieure souhaitée.

e Appuyez et maintenez la touche«m» pendant 5 secondes aprés I'appui vous allez entendre 3 signaux phoniques de
courte durée et le tube du moteur produira un bref mouvement réversible. La position inférieure des fins de course est
réglée.

e Appuyez la touche « A » et arrétez le tablier a I'aide de la touche «m» a la position haute souhaitée.

e Appuyez et maintenez la touche«m» pendant 5 secondes aprés I'appui vous allez entendre 3 signaux phoniques de
courte durée et le tube du moteur produira un bref mouvement réversible. La position haute des fins de course est réglée.
Les positions de fins de course sont maintenant définies. Levez et abaissez complétement le tablier plusieurs fois a l'aide
des boutons « A »/« ¥ », assurez-vous que la tablier se déplace uniformément et est dans la position requise dans les
positions supérieure et inférieure. S'il y a des obstacles au mouvement du tablier, supprimez-les.

5.3 Position de fins de course intermédiaire (préférée)

Chaque position du tablier entre les positions finales haute et basse peut étre mémorisée comme une position de fins de
course intermédiaire.

e En utilisant les touches « A »/« ¥ », «<m» installez le tablier dans la position souhaitée.

e Appuyer successivement la touche «P2» de télécommande, ensuite la touche «m» et de nouveau la touche «m» vouz
devez maintenir cette touche durant 5 secondes. Aprés chaque appui un signal phonique de courte durée devrait
apparaitre et apres le dernier appui, vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le tube du moteur
produira un bref mouvement réversible.

5.4 Suppression de toutes les positions de fins de course
Toutes les positions de fins de course sont supprimées simultanément.

e Appuyer successivement la touche «P2» de télécommande, ensuite la touche « ¥ » et de nouveau la touche «P2». Aprés
chaque appui un signal phonique de courte durée devrait apparaitre et apres le dernier appui, vous allez entendre 3
signaux phoniques de courte durée.

5.5 Changement de sens de rotation du moteur

Le changement de sens de rotation du moteur n'est possible qu'avec les fins de course non-reglées ou supprimées.
Si vous utilisez les télécommandes AT-1, AT-15, AT-1S, AT15S:

e Siapres la programmation de la télécommande le sens de movement du tablier ne correspond pas a celui souhaité
(pendant un appui sur la touche « A » le tablier descend), alors il faut appuyer simultanément et maintenir les touches « A »
et « ¥ » pendant 3 secondes. Aprés cela, vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le tube du moteur
produira un bref mouvement réversible.

Si vous utilisez les télécommandes AT-4N:

e Siapres la programmation de la télécommande le sens de movement du tablier ne correspond pas a celui souhaité
(pendant un appui sur la touche « A » le tablier descend), alors il faut supprimer cette télécommande de la mémoire du
moteur (voir p.4.4) et de la reprogrammer, mais pendant cette programmation il faut appuyer la touche « ¥» au lieu de la
touche« A » (voir. p.4.1). Dans ce cas les positions de fins de course doivent étre supprimées préalablement, voir p. 5.4.

5.6 Option « Détection d'obstacles lors du mouvement haut/bas du tablier » (activée par défaut)

L'option est congue pour protéger le systéeme VS contre les dommages en cas d'obstacle dans la zone de mouvement du
tablier. Lorsque cette option est activée, en cas de contact du tablier en mouvement avec un obstacle, si le tablier montait
(par exemple, il y avait du gel), le tablier s'arréte, si le tablier descendait, le moteur électrique réagit en fonction du réglage,
voir paragraphe 5.7.

« Appuyez successivement la touche « P2 », puis la touche « m » et la touche « ¥ ». Aprés chaque appui, un signal phonique
de courte durée devrait apparaitre et aprés le dernier appui, soit un signal phonique court retentira et le moteur électrique
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effectuera un bref mouvement réversible (option désactivée), soit 3 signaux phoniques de courte durée retentiront et le
moteur électrique effectuera 3 mouvements réversibles (option activée).

L'option détection d’obstacles ne peut garantir la préservation de la vie et de la santé des personnes et
des animaux!
EVITER! la présence de personnes et d'animaux dans la zone de mouvement du tablier!

5.7 Option « Réaction a la détection d'un obstacle » (relevée au-dessus de I'obstacle par défaut)

Les réactions suivantes du moteur électrique a l'apparition d'un obstacle lors du déplacement du tablier vers le bas sont
possibles:

- relevée au-dessus de I'obstacle ;

- relevée compléte du tablier;

- arrét du mouvement du tablier.

e Appuyez successivement la touche « P2 », puis la touche « m » et la touche « A ». Aprés chaque appui, un signal
phonique de courte durée devrait apparaitre et aprés le dernier appui 3 signaux phoniques de courte durée retentiront, et
le moteur électrique effectuera soit 1 court mouvement réversible (arrét du mouvement du tablier), soit 2 courts
mouvements réversibles (relevée compléte du tablier), ou 3 mouvements courts réversibles (relevée au-dessus de
I'obstacle).

5.8 Sensibilité de détection d'obstacles (premier degré par défaut)

Si des obstacles sont faussement détectés (par exemple en raison de l'influence du vent ou lorsque le tablier est coincé
dans les coulisses), vous pouvez modifier le degré de sensibilité du moteur vers une sensibilité moindre. Si la détection des
obstacles n'est pas assez précise, vous pouvez augmenter la sensibilité.

Appuyez successivement la touche « P2 » de la télécommande, puis la touche « A », a nouveau « A », puis « P2 », ce qui
changera le degré de sensibilité en cercle de 1 a 3, aprés 3 vient a nouveau 1. Aprés chaque appui un signal phonique de
courte durée devrait apparaitre et aprés le dernier appui un certain nombre de signaux phoniques a court terme
retentiront correspondant au degré de sensibilité, et le moteur électrique effectuera un certain nombre de courts
mouvements d'inversion correspondant au niveau de sensibilité.

Niveaux de sensibilité :

1 - faible sensibilité. Ce réglage convient aux situations oU une fausse détection d'obstacles se produit (par exemple, par
vent fort).

2 - sensibilité moyenne.
3 - sensibilité la plus élevée. Le moteur peut réagir méme a des obstacles mineurs.

5.9 Ajustement automatique des fins de course pendant le fonctionnement du moteur

Lors de l'utilisation des systémes VS, dans certains cas, le tissu peut s'étirer et des plis peuvent apparaitre, ce qui aggrave
I'apparence. Pour compenser I'étirement, si un ajustement automatique des fins de course est effectué, un ajustement
automatique des fins de course se produira périodiquement. Cela maintiendra la tension de la toile dans sa forme
originale.

Si I'ajustement a été configuré manuellement, I'ajustement automatique ne se produira pas.
6. FONCTIONNEMENT AVEC ZIGBEE ET AUTRES MODULES EXTERNES

Il est possible de connecter Zigbee et aussi autres modules ALUTECH au connecteur du moteur électrique, ce qui élargie
les possibilités de controle du systéeme VS a 'aide d'interfaces mobiles et vocales. En savoir plus, voir le site alutech-
group.com.

Assurez-vous d'utiliser des dispositifs ALUTECH compatibles. Branchez fermement les conneteurs correspondants du
module et du moteur. Assurez-vous que l'assemblage est serré.

Aprés avoir joint le connecteur du module, appuyez sur la touche située sur le bloc de téte «O» du moteur électrique
tubulaire pendant 3 secondes pour activer I'alimentation du module. Aprés l'activation, le voyant du module clignote
lentement en vert. Suivez les instructions du manuel d'utilisation du module.

6.1 Ajout du moteur électrique avec un module externe a l'application Alutech Smart
Préparez votre application mobile pour I'ajout conformément aux instructions du manuel d'utilisation du module.

e Appuyer successivement la touche «P2», ensuite la touche « A » et la touche « ¥ », Aprés chaque appui un signal
phonique de courte durée devrait apparaitre et aprés le dernier appui, vous allez entendre bien un signal phoniques de
courte durée. Le voyant du module clignote en rouge. Suivez ensuite les instructions de I'application.
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6.2 Mise en fonction des fils du module externe pour commander avec l'interrupteur (désactivé par
défaut).

L'option est prévue pour commander l'interrupteur cablé a impulsions a deux touches connecté au module. Si vous
n'utilisez pas l'interrupteur, vous pouvez raccourcir les fils en isolant le reste du fil séparément pour éviter qu'il ne péneétre
pas dans les parties tournantes du systéme VS.

ATTENTION! Evitez les court-circuits éventuels a cause des vibrations ou de I'humidité. Isolez les fils et
désactivez-les si vous n'utilisez pas l'interrupteur cablé.

e Appuyez et maintenez la touche située sur le bloc de téte «O» du moteur électrique tubulaire pendant 10 secondes,
jusqu'a ce que troisieme signal phoniques retentisse, puis relachez le tout. Vous allez entendre ou bien un signal
phoniques de courte durée et le tube du moteur produira un bref mouvement réversible (option est désactivée), ou bien
vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le tube du moteur produira 3 brefs mouvements réversibles
(option est activée).

7. REMISE A REGLAGE USINE

Pour revenir aux réglages d'usine du moteur électrique il faut appuyer et maintenir la touche située sur le bloc de téte «O»
du moteur électrique tubulaire pendant au moins 30 secondes, jusqu'a ce que le troisi€me signal phoniques retentisse,
puis relachez le bouton. Aprés cela, un bref mouvement réversible sera effectué et le moteur électrique sera indisponible
pendant le processus de remise a reglage usine, environ 10-15 minutes. Apreés la remise a reglage usine vous allez
entendre 3 signaux phoniques de courte durée.

8. EXPLOITATION

Les touches correspondantes de la télécommande (voir fig. 2) servent a ouvrir, arréter et fermer le systéme VS. Pour fixer
rapidement le tablier en position intermédiaire il faut appuyer et maintenir la touche «m» pendant 5 secondes.

Lorsque les fins de course sont réglées automatiquement, I'ajustement automatique de la toile est activé pour compenser
son étirement.

INTERDIT! Le moteur électrique n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris des enfants)
ayant des capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites, ou avec un manque d'expérience ou de
connaissances nécessaires, a moins qu'elles ne soient supervisées ou chargées d'utiliser I'appareil par une
personne responsable de leur sécurité.
Les enfants doivent étre surveillés pour s'assurer qu'ils ne jouent pas avec le produit et son mécanisme de commande.
Ne laissez pas I'hnumidité pénétrer dans le moteur électrique.
En cas des travaux (installation, réparation, nettoyage des vitres, etc.), coupez l'alimentation électrique du produit.

j ATTENTION! Conservez les butées utilisées lors du réglage automatique de la bande.

ATTENTION! Inspectez réguliérement l'installation a la recherche de dommages au cable ou de signes

A d'usure accrue du moteur électrique (un signe peut étre un cliquetis, du bruit dans la zone du moteur). I
est interdit d'utiliser le moteur avec le cable d’alimentation endommagé. Si le cable d'alimentation est
endommagé, adressez-vous a votre Fournisseur, pour éviter tout risque.

Avant de mettre le moteur en marche, assurez-vous que les objets étrangers et des personnes ne se trouvent pas dans la zone de
mouvement du tablier. Laissez les gens a I'écart des systemes VS jusqu'a ce qu'ils soient complétement fermés. Ne touchez pas les
parties mobiles du systéeme VS.

Tableau 4. Anomalies de fonctionnement, leurs causes et dépannage

Anomalie Cause Dépannage
Surchauffage du moteur électrique Laisser refroidir le moteur
La connexion du moteur électrique est Vérifier l'intégrité des cables et des
Le moteur n'est pas controlé | disjonctive connexions électriques
par la télécommande ni par | Tension du réseau est insuffisante Vérifier la tension du réseau

l'application mobile, ni par

o [l'y a un obstacle au mouvement du tablier | Supprimer I'obstacle
I'assistant vocal

Défaillance du logiciel du moteur Faire la remise a reglage usine voir p.7
électrique
' - La batterie de la télécommande est Remplacer la pile de la télécommande
Le moteur n'est pas controlé déchargée
mais seulement par la — ; — - —
télécommande La telecommar\de n'est pas e’nregl.stree Enreg|§trer la telecornmapde darTs la
dans la memoire du moteur électrique memoir du moteur électrique voir p.4.1
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Le moteur n'est pas controlé
seulement par l'application
mobile et I'assistant vocal

Le module externe est déconnecté ou
endommagé

Vérifier I'intégrité du module externe et
de ses cables

Activer l'alimentation du module.voir
p.6.1

Pas de connexion Internet

Vérifier les dispositifs de connexion
Internet

Le tablier ne s'arréte pas ou il le
faut

Réglage des positions de fins de course est
incorrecte

Régler les positions de fins de course
requises voir p.5 ou en utilisant
I'application

Le tablier ne
uniformément

glisse  pas

Il'y a un obstacle au mouvement du tablier

Eliminer I'obstacle empéchant le
mouvement du tablier

Le moteur ne répond pas a la
présence d'obstacles au
mouvement du tablier

L'option de détection des obstacles lors du
déplacement du tablier n'est pas activée

Activez I'option de détection des
obstacles lors du déplacement du
tablier, voir paragraphe 5.6

Faible sensibilité pour la détection
d'obstacles

Augmentez la sensibilité de détection
d'obstacles, voir section 5.8, si l'option
de détection d'obstacles est activée.
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9. KIT DE MOTEUR

ATTENTION! Si vous constatez un probléme non décrit ci-dessus, contactez le service aprés-vente du
Fournisseur. Si vous avez des questions concernant le fonctionnement du produit, lesquelles ne sont pas
spécifiées dans les instructions, vous devez contacter le service aprés-vente du Fournisseur.

Le kit de moteur électrique est emballé dans une boite en carton et se compose de:

1. Un moteur électrique avec le cable de 2m*- 1 piéce
2. Unensemble de fixation et de ferrerie dans un sac en plastique - 1 piéce., y compris:
2.1 plaque de fixation assemblée avec bague ressort

2.2 rondelle convexe - 4 pieces.
2.4 vis autotaraudeuse pour fixer la plaque sur les joues latérales - 5 pieces.

2.5 serrage en plastique pour fixer le cable de moteur électrique - 1 piéce.

3. Notice - 1 piéce.

4, Partie illustrative de notice - 1 piéce.
*|les adaptateurs pour lu tube correspondant ne sont pas inclus dans le kit de livraison du moteur électrique.

10. STOCKAGE, TRANSPORT ET MISE AU REBUT

Le stockage du produit doit étre effectué sous forme emballée dans des locaux fermés et secs. Ne pas permettre
I'exposition aux précipitations, a la lumiére directe du soleil.

Durée de stockage- 3 ans a compter de la date de fabrication.

Le transport peut étre effectué par tous les types de transport terrestre couvert, a I'exception des chocs et des
mouvements a l'intérieur du véhicule.

hi¢
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La mise au rebut est effectuée conformément aux actes réglementaires et l[égaux sur le traitement et la mise au
rebut en vigueur dans le pays du consommateur. Le produit ne contient pas de métaux précieux ni de
substances dangereuses pour la vie, la santé humaine et I'environnement.

L'emballage doit étre usiné conformément a la réglementation en vigueur.

11. OBLIGATIONS DE GARANTIE

1. Le vendeur garantit le bon fonctionnement du produit au cas d’observation de ses régles d’utilisation et du montage du
produit par une Entreprise validé par le Vendeur.

2. Lors de la période de garantie, les défauts liés a la fabricatio