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MPABWUJIA BE3OMNMACHOCTU U NPEAYNPEXAEHUA

[laHHOe PYKOBOACTBO ABNAETCA OPUTMHANIbHBIM PYKOBOLCTBOM MO MOHTaXy W SKCMayaTaLuu,
N COQEPXKUT BaxKHYto MHPopmaumio. MNeper Hayanom MoHTaxa 1 dKCnayaTayum BHUMaTENbHO
n3yymTte BCIO NPUBEAEHHYIO HUXKe nHbopmaumio. CoxpaHnTe AaHHOe PYKOBOACTBO ANA Aanb-
HelLwero ncrnonb3oBaHusa!

BHUMAHMUE! MoHTaX, NOAKIIOUYEHMs, HACTPOIKa, BBOZ, B SKCTJTyaTaLMIo, TEXHUYECKOe 06Chy-
XKMBaHWE, PEMOHT, AEMOHTaX U YTUAN3aLnA N3Lenuns SOSKHbI BbINMOMHATHCA KBanudpuumpo-
BaHHbIMY (MpodeccroHanbHbiMm) 1 0byyeHHbIMU cnieyuanuctamu (EN 12635), KOMNeTeHTHbIMM
1 crneunann3npoBaHHbIMI OpraH13aLuaMm.

BHUMAHMUE! O6s3aTenbHO cobniofalite npasuna v TpeboBaHNsA PyKOBOACTB U3AENUIA, K KOTO-
PbIM NMOAKIOYAETCA 1 B COCTaBE KOTOPbIX OyAeT paboTaTb MoAy/b. BHMMaTeNbHO 03HaKOMbTECh
C PyKOBOACTBaMYU 3TUX U3AENUIA.

Cobniogarite Mepbl 6€30MacHOCTY, PErNamMeHTUPOBaHHbIE AENCTBYIOLIMY HOPMATUBHbBIMU
AoKymeHTamu. MoCTaBLYYK 1 M3rOTOBUTENb HE HECYT OTBETCTBEHHOCTY 3a MOBPEXAEHNS, Bbl-
3BaHHble HecobniogeHeM TEXHIKIN 6e30MacHOCTK, @ TakXKe NPaBu 1 ycrnosuil 6esonacHon
3KCMyaTaLmm usgenus.

He AONyCKaeTCcA BHeCEHNE N3MEHEHWI B Kakne-nmbo snemeHTbl KOHCTPYKUUU nspenna n ncnonb-
30BaHue n3genns He No HasHauyeHwuto. I3rotoButenb 1 NOCTaBLMK He HeCyT OTBETCTBEHHOCTU
3a ntoboi yu.lep6, BbI3BaHHbIN HECaHKUMOHNPOBaHHbIMU USMEHEHUAMU N3eNnAa N Ncnosb-
30BaHMeM He No Ha3dHavyeHwuio.

l/13,qen|/|e He JOJIXKHO UCNOoJ1Ib30BaTbCA AeTbMWU NN NnyamMmn C OrpaHNYeHHbIMU d)l/l3|/|'~|eCKI/IMI/I,
CEHCOPHbIMU UNN YMCTBEHHbIMIN CI'IOC06HOCT$|MI/I, a TakXe nnuamun € HeJOCTaTOYHbIM OMNbITOM
N 3HaHNAMU, He NpoLeaLLNMN NHCTPYKTaX MO NCNO/Tb30BaHUIO. ﬂeTI/I AOJTXKHbl HAXOANTbCA NOA
NPUCMOTPOM A/14 HeJonyLweHna urp c nsgenmem. nyﬂbTbI N 3NeMeHTbl yrpasiieHnAa pacnonara|7|Te
BHe 30Hbl lOCAraemocCTun ,El,eTeIh.

Mpwn npoBeaeHN Kaknx-nmbo paboT n3genve JOMKHO ObiTb NPeABaPUTENIbHO OTK/OYEHO OT
HanpsKeHNA NUTaHNA.

MoCTOPOHHUX NPeAMETOB, MaTePUaNoB OT CTPOUTENbHbIX pa60T, BOAbI nn ,qpyr0|7| KngkocTtn
He JOMKHO ObITb BHYTpU nsgennsa. BKCI'IﬂyaTaLU/Iﬂ o6opy,qosava B TaKOM COCTOAHMNW 3anpeLleHa.

MCTOUHMKM Tenna 1 OTKPLITOro OrHA JOMKHbI 6bITb yAaneHbl Ha AOCTAaTOYHOE pacCcToAHNE OT
nigennsa. HapymeHme AaHHOro Tpe6OBaHVIFI MOXET NPpUBECTUN K NOBPEXAEHNIO N3ENNA, BbI3BATb
HenpasuibHOE ero (I)yHKLl,VIOHVIpOBaHVIe, npnBeCTN K oNnacHbIM CUTyaLnAM.

3anpellaeTca Nonb30BaTbCA U3aenvem, ecnv TpebyeTcs pemMoHT. He pasbupaiite n He peMoH-
TUPYVITE N3fenre CamoCTOATENbHO.

M3rotoButenn COXpaHAeT 3a cobon npaBo BHOCUTb U3AMEHEHUA B laHHOE PYKOBOACTBO N KOH-
CTpyKUuio n3nenma 6e3 npeanBapuTesibHOro yBeaomMneHua, COXpaHMB NPy 3TOM TaKNe Xe d)yHKLl,I/I-
OHaJlbHble BO3MOXHOCTN N Ha3HayeHune. COAep)KaHI/Ie [AAHHOIo PyKOBOACTBA HE MOXKET ABNATbCA
OCHOBaHMeM Ana npeabAasneHna noboro poaa ﬂpeTeH3VII2.
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OMUCAHUE U3AENNA

Mogynb pacwmpeHus CU-A01 nprmeHseTca B coctaBe 6510KkoB ynpasneHua CU-TR230-B/
CU-TR400-B 1 CU-D01-B/CU-D11-B komnannn ALUTECH, npegHasHayeH ana paclwumpeHua
bYHKLMOHaNbHOCTIN YKa3aHHbIX 6/10KOB.

Mogynb copepnT BXOAbI A/1A YCTPOWCTB YNPaBAeHns (KHOMKW, BbIKAKYATeN 1 T.N.), BXOAbl
ANA YCTPOWCTB JONONHUTENbHOM 6€30MacHOCTU (POTO3NEMEHTDI), BbIXOLb! ANA YNPABIEHNA
BHELUHEel Harpy3Kol (CUrHanbHas 1amna, 1amna ocseLeHus, ceeTopop 1 T. .).

HacTpoiiku mogyns paclumpeHvs 3aBuUcAT oT mogenu 6110Ka ynpasneHus, C KOTOPbIM OH UC-
nonb3yeTca (ANA NPOMbILLIEHHBIX BOPOT WM YPaBHUTENbHON NNatGOopMmbl), U BbINOAHAIOTCA
B 6110Ke ynpasneHus.

KOMIJIEKT MOCTABKU

KomnneKkT noctaBku npeacTaBneH Ha puc. 1.

BHUMAHMUE! Mocne nonyyeHnsa nspenmsa HeobxoanmMo ybeamTbca, YTo KOMMMEKT MOJHbIN
1 KOMMOHEHTbl KOMM/IeKTa He UMEIOT BUAUMbIX NOBPeXAeHUiA. B cnyyae ob6HapyxeHus Heco-
OTBETCTBMI 06PATUTECH K MOCTABLLMKY.

TEXHNYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

HanpsxeHve nutaHna 24 B NOCTOAHHOrO TOKa
MakcumanbHas notpebnaemas MOLHOCTb 24

(6€3 BOMONHNTENBHBIX YCTPOIICTB), BT !

MpoTokon ynpasneHua MODBUS

KonnuecTBo HacTpanBaeMbix BXOLOB YrpaBneHus 14

KonnuectBo HacTpanBaeMbix BbIXOAOB (pene) 5

MakcrmanbHas Harpyska Bbixofa (pene) 3 A/250BAC
MopkntoueHvie K 6n1oKy ynpasneHus (pasbembl RJ) RJ11 6P4C

CeuyeHvie NOAKIIOYAEMbBIX K BUHTOBbIM pa3bemam NpPoBOLOB Makc. 1,5 Mm?

CreneHb 3aWwunTbl IP65 (NpodeccrioHanbHbIi MOHTaX)
[nana3zoH pabounx Temnepatyp, ° C —20... 450

Macca (6pyTT0), KI 15

FabGapuTHbIE N MOHTaXHbIE pa3mMepbl Moayns — puc. 2, puc. 3. Ha puc. 3 nokasaHbl pasmepbl
B C/lyyae YCTaHOBKM Ha KOpMyce MOAYNA BHELWHWX KPernneHUi.
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MOHTAX

Mogynb ycTaHaBnMBanTe Ha BEPTUKaNbHYO POBHYIO MOBEPXHOCTb. PeKomeHayeTca ycTaHaBnu-
BaTb MOZyNb PALOM C 6IOKOM yrpaBfieHNA UK ycTaHaBNMBaTb Ha 6J10K ynpaBieHns, C KOTOPbIM
OH ncnosnb3yetca. MecTo ycTaHOBKM MOAynA AOMKHO obecrneunBaTb OTKPbITUE KPbILLKM Kopryca.

o YCTaHOBKW MOAYyNA BbINONHUTE:

« BbibepuTe B KaKyto CTOPOHY byfeT OTKpbIBaTbCA KPbiLLKa KOPryca 1 YCTaHOBWTE C NMOMOLLbIO
BUWHTOB 1 Ktoya netnu (puc. 4). MpeasaprTenbHO B 0603HaYEHHbIX MeCTaX KPbILLKM

1 OCHOBaHVIA Kopryca akKypaTHO NpoceepnnTe oteepcTra @4,5 MM. Ha prcyHKe nokasaHa
yCTaHOBKa neTefb cfieBa (OTKPbITME KPbILLKM BNIEBO).

YcTaHoBWTe BHU3Y Kopryca Tpebyemoe KonmyecTBo KabenbHbiX BBOAOB (B KOMIIEKTe BBOAbI
PG13,5 1 PG9). MpenBaprTenbHO B 0603HaYEHHbIX MeCTax Kopriyca (Mpu 3aKpbITON KPbILLKE)
aKKypaTHO MpoCBep/nTe OTBEPCTUA B COOTBETCTBIN C pa3mepom KabenbHoro BBofa Uin
BbIPY6UTE (HanNpMMep, OCTPOI OTBEPTKO B HECKOMNbBKMX MeCTax OHOrO OTBEPCTUSA).

Ecnn mopynb 6yfeT nprcoeanHeH K 610Ky ynpaeneHus, To BOCMOSb3yNTeCb NepexofHUKOM 13
KomnnekTa (puc. 5). MpeaBapUTeNbHO CHAMMTE YCTaHOBEHHYIO IMYXYH0 KPbILIKY B OCHOBaHUV
KOopryca, 3aTem C MOMOLLbIO BUHTOB K/OUOM MPUKPYTUTE NEePEXOAHMK.

MoHTax MoAynAa paclnpeHmna MOXXHO BbIMONMHUTD ABYMA cnocobamu:

« BAPUAHT 1 — MoHTaX C MOMOLLbIO YeTbIPeX CKPbITbIX MOHTaXHbIX OTBEPCTUI B Kopnyce
(puc. 2). ina gocTyna K 0TBEPCTVAM HEOBXOAVMO OTKPbITb KPbILLIKY KOPMyca OTKPYTUB YeTbipe
BUHTA. [1NA pa3meTKu OTBEPCTMIA Ha MOBEPXHOCTN BOCMOMb3YNTECh LIAG/IOHOM M3 KOMMIEKTa
Moayns.

« BAPUAHT 2 — MoHTaX C NOMOLLbIO YeTbIpeX BHELIHMX KpenneHuii (puc. 3, puc. 5). Ha
OCHOBaHVie Kopryca C MOMOLLbIO BUHTOB YCTaHOBUTE NOA HEOOXOAVMbIM YTTIOM KPensieHus 13
KomnnekTa. [ocne Yero pasmeTbTe Ha MOBEPXHOCTY MOHTaa TOUKW KperyieHnsa 1 3akpenuTe
MOAy”b.

BHUMAHMUE! Tun KpenexxHbix feTanei (aobenn, camoHapesatoLyme BUHTbI U T. N.), yCTaHOBUTE
B 3aBMCUMOCTY OT MaTepurasna 1 TONLWMHbI MOBEPXHOCTY (CTEHbI), Ha KOTOPYIO yCTaHaBIMBaeTCA
Moaynb. inA KpenneHus B KOMNNEKTe eCTb YeTbipe Atobena ¢ BUHTOM. Ecnv oHU He noaxopaT,
TO Tpebyemble KpenexxHble feTany NProbpeTrTe CaMOCTOATESNIbHO.

ANEKTPUMECKUE NOAKNIOYEHNA

BHUMAHMUE! MNpwn anekTpruyecknx nogknoueHnax ybeautecb, 4to 610K ynpaBneHus, K KOTo-
poMy NopKoUYeH MoAysb, OTKOUeH OT ceTn nutaHua. CobniopaiTe HOPMaTVBHbIE NpaBua
anekTpobesonacHocTu!

Mpu ncnonb3oBaHWK, MOHTaXe 1 MOAKMOUEHNN JOMONHUTENbHBIX SNEKTPUYECKMX YCTPOWNCTB
(akceccyapoB) 1 6110Ka yrnpaBneHys He06XoAMMO cobnoAaTb Npuaraemble K 3TUM yCTPOCTBaM
pykoBofcTBa. HenpaBunbHOe NMofKIloUeHe MOXET NPUBECTM K BbIXOAY 3 CTPOA N3AENNA.

Mcnonb3yiTe fononHnTeNbHble YCTPONCTBA, NpeanaraeMble komnaHnen ALUTECH u ¢ Tpe-
6yembiMn xapaktepuctukamu. Komnanua ALUTECH He HeceT oTBeTCTBEHHOCTU 3a paboTy Bo-
POTHOW CUCTEMbI MPU UCMONb30BaHNM AOMNONHUTENBbHBIX YCTPONCTB, M3FOTOBAEHHbIX APYrUMM
Npou3BOANTENAMMU.

Mogaynb paclumpeHmns nogkNoHaeTcs K 610Ky YNpaBieHns ¢ MOMOLLbIO Kabens 13 KomniekTa
(puc. 6). Mpu NOAKNIOYEHNN HECKONBKX MOAYNEN K Of4HOMY GII0KY, MOAYSIN COEAVHAIOTCA MO-
cnepoBatenibHO. Ha puc. 7 nokasaHbl pa3bembl Ans SNeKTPUYECKIX NogKNtoYeHnin. [ina goctyna
K pa3beMamM HeO6XOAMMO OTKPbITb KPbILIKY MOZY/A OTKPYTUB YETbIpe BUHTA.
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X1, X2 YnpasneHvie MODBUS (610K ynpaBneHus, Moaysb pacLUMPeHNs)

X3 YcTpoiicTBO ynpasneHus ¢ pasbemom RJ (CONTROL). BHUMAHME!

Xa MocT ynpaeneHna — OTKpbITb/CToN/3aKpbiTh Wcnonb3oBaHue ToNbko
[inA 6IIOKOB ynpaBneHya

X5 YCTPOICTBO AONONHUTENBHON 6€30MacHOCTH CU-TR230-B/CU-TR400-B

(poToanemeHTbI) ¢ pasbemom RJ (SENSOR 1).

X6 Jlorvika pa6otbl cootBeTcTBYeT BXOAY SENS_1 (pasbem
X10)
X7 YCTPOICTBO AONONHUTENBbHON 6€30MacHOCTH
(poToanemeHTbI) ¢ pazbemom RJ (SENSOR 2).
X8
Jlorvika pa6otbl cootBeTcTBYeT BXOZYy SENS_2 (pasbem
X10)
X9 Moct ynpaeneHna — OTKpbITb/CTon/3aKkpbiTh
X10 YCTpOIACTBO AOMONHNTENbHOW 6e30MacHOCTH (GOTOSNEMEHTbI) AMA MPOMbILLIEHHBIX BOPOT/

[laTurKn Ans ypaBHUTENbHOW MaTGopMbl.
3aBo/icKOe 3HaueHMe — He HaCTPOeHO

X11-X14 Bxogp! ynpasnenus (NO vnm NC).
3aBopgckoe 3HaueHne — NO

X15-X19 Bbixoabl (peneiHble) Ana NOAKNIOYEHNA BHELLIHEN Harpy3Ku.
3aBopcKoe 3HaYeHne — He HaCTPOeHO

X20 Bbixog nutaHna 24B NOCTOAHHOrO ToKa

BHUMAHME! MutaHne moayna pacvperuns CU-A01 obecneurBaeTcs nnatoii 6oka
ynpaBneHvA. YuuTbiBarite MakCVMasnbHYI0 Harpy3Ky Ans Bbixofa NinTaHuA +24 6n1oka
ynpasneHus. My NpeBbIlLeHM NOTpebneHrA B Lenu 24B ncnonb3yiite MOAy b NUTaHUA
CU-A03 517 NUTaHWA [JONONHUTENbHbIX YCTPONCTB

HACTPOWNKN

BHUMAHMUE! 1nA BbINONHEHUA BXOAA, BbIXOAA M BbIOOPA HACTPOEK 03HAKOMBTECH C afIFOPUTMOM
BbIMOJSIHEHNA HAaCTPOEK B PyKOBOACTBE 6510Ka YNpaBeHus, C KOTOPbIM UCMONb3yeTcs MOAY/b.

ANropuTm HaCcTPOWKM Moaynsa B MeHto P9 6510Ka ynpasneHus:

1 — 3anucb HoBoro moayns (F1)
Mpwu Bxoge B HacTpoliky F1 Moaynto aBToMaTyeckn 6yAeT NpeasioxkeH HOMEP 3anmcu.
[lna 3anncu moayna HaXxmuTe KHOMKY noAaTtsepaeHuna. Mnankauma «FL» npu 3anncu
MOJyNA O3HAYaeT, uTo 3anncaHoO MakCMMasibHOEe KOIMYeCcTBO Moaynen.
BHWUMAHMUE! [ina 3anucn moayns, KOTOPbI paHee NCNosib30Bancs, BbiMoHNTe
npeaBapuTesibHO yaaneHne CoXpaHeHHbIX aHHbIX B MOy e C MOMOLLbIO KHOMKK
RESET (onvcaHue B Tabnvue nHankaumun).

2 — Bbi6op HOMepa MoAynA, KOTopblil 6yaeT HacTpanBaTbca (F2)

Mocne Bxoaa B HacTpoliky F2 nuctaHnem HanguTte HoMep 3anMcaHHOro MOAYIA,
KOTOpbI ByAeT HacTpanBaTbCA. HaxmunTe KHOMKY NOATBEPXKAEHMA BbIOPaHHOTO
Homepa. MiHanKauua «<no» npu Bxoge B F2 03HauaeT, UTo HeT 3anmcaHHbIX MoAynen.
BHWUMAHMUE! Mpun Heob6xoanMMoCT onpeaeneHns Homepa 3annucy Mogy s HaXXmMmTe
kHonKy RESET mopyns, ceetogmop LED caenaet konvyectBo MOpraHuii KpacHbiM

B COOTBETCTBUM C HOMEPOM 3anmncu.
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3 — Bbi6op Bxoaa/Bbixoga n 3HaueHus (F3, F4, F5)

O6paTrTe BHMMaHUe, YTO NP BXOZeE B HACTPOKY CHavyana Heo6xoaMmo BbiGpaThb
HoMep BXxofa unu Bbixoga. Lindposoe 3HaueHre ¢ Toukoii nocpeanHe. Hymepauus
COOTBETCTBYET NOKa3aHHOW Ha puc. 7:

« BxoAapbl 1-12 pa3bemos X11-X14:0.1,0.2,0.3 ... 1.2;

« Bxofbl SENS_1 1 SENS_2 pa3bema X10: 1.3 n 1.4;

« BbIxogbl: X15 — 0.1, X16 — 0.2, X17 — 0.3, X18 — 0.4, X19 — 0.5.

Mocne noaTeepXaeHUsA BbI6PaHHOTO HOMEPA, BbIMOHWATCA NMEPEXOA K CINCKY
3HAYeHUN (TVMbl BXOAOB, KOMaHb! yNpasneHus, GyHKumn).

[[]] 3Hauenma pna cootseTCTByIOwIEr0 610K YNPaBNEHMA ONMCaHbI B NPUIIOKEHNM K PYKOBOACTBY
1 B Tabnuue HacTpoeK MeHio P9.

Nupukauna ceetoguopa LED mogyna:

Ceetut  loaKnioueH K 610Ky Moaynb 6e3 coxpaHeHHbIX JaHHbIX (HOBbIN MOAYIb):
KpacHbIM + TpebyeTca 3anuCb 1 HaCTPOIIKa MOAYNA.

Mopraer  Mogynb 3anucaH (HopmanbHas paboTa Mogynsi)
3eNeHbIM

Ceetut 1. Het nHankauum «Er.18» 6noka ynpasneHus. MoaknioueH K 6110Ky Moaynb
3eNeHbIM | C COXPaHEHHbIMUN AaHHBIMU:
+ Heobxoanmo caenatb yaaneHvie faHHbIX MOAYNA C NOMOLLbIO KHOMKM RESET. Haxmunte
n ynepxvBaiTe KHonky RESET (~5 cekyHp). CBetoamop LED HauHeT MuraTh KpacHbIM
(cHauana mepneHHo, B KoHLe 6bicTpo). Koraa ceetoavioa LED 6yaeTt ropetb NOCTOAHHO
KpacHbIm, oTnycTuTe KHonKy RESET.

2. Ectb HavKauwa «Er.18» 6noka ynpasneHus. HapylueHa cBA3b 3an1McaHHOTro Moayns
1 6110Ka ynpaBieHNsA 13-3a HEMCMPaBHOCTY:

+ MNpoBepbTe nogkntoueHre mogyns (Mogynen) K 610Ky ynpasneHus

+ O6paTuTeCh B CEPBUCHYIO CNY>KOY (HENCNPaBHOCTb MOAYS)

He ceetut  Hanmuwie HevcrnipaBHoCTY:
« lMpoBepbTe noAKoYeHie MOAYNA K 610Ky yrpasneHns
+ O6paTuTeCh B CLIEPBICHYIO CITyOY

Ta6nuua HacTpoek meHio P9:

F1 3anuncb moaynsa Makcumym 10 mogyneii (Homep moayna no.
npegsiaraeTca aBTOMaTUYeCKy No NopsaaKy)
F2 Bbi6op moayns Homep 3anncn 01-10 —
ANA HACTPOMKN
F3 Tun Bxoga Bxogbl 1-12: 01.
(pasbembl 01 — NO (HOPMasnbHO-OTKPbITHIN KOHTAKT);
X11-X14) 02 — NC (HopManbHO-3aKpPbITbI KOHTaKT)
Tun Bxoga Bxoabl 13 (SENS_1) 1 14 (SENS_2): 01.
(pasbembl X10) 01 —NC; (CU-TR230-B/
02 —PNPNG; CU-TR400-B)
03 — PNP NO; 03.
NS (CU-DO1-8/
CU-D11-B)

L] PvicyHKu npumepos noaknoUeHnit 4ns co-
OTBETCTBYIOLLErO 6/10Ka ynpaBneHnsa npep-
CTaBfeHbI B NPUNOXEHNN K PYKOBOACTBY.
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F4 KomaHnpga Bxopgpl 1-12: no.
ynpasneHusa NO — OTK/IOYEH (HET KOMaHAb!).
(pasbembl 3HaueHuA N1A COOTBETCTBYIOLErO GNI0Ka
X11-X14) ynpaBneHnsa onucaHbl B NPUIOXeHUN
K PyKOBOJCTBY.
DyHKUMA BXoaa Bxopbl 13 (SENS_1) n 14 (SENS_2): no.
(pa3bem X10) NO — OTKJIIOYEH.
L[]} 3wauenwns ans cootBeTcTBYIOLIErO GI0Ka
ynpaBneHns onvcaHbl B NPUIOXeHUN
K PyKOBOJCTBY.
F5 OyHKUMA Bbixogpbl 1-5: no.
BbIXopAa NO — OTKJIIOYEH.
(pasbembl []] 3HaueHus Ana cooTseTCTBYIOWEro 6NOKa
X15-X19) ynpaBneHnsa OnNycaHbl B NPUIOXKeHUN
K PyKOBOJCTBY.
F9 Ypanenne B HacTpolike BbiGUpaeTca HOMep 3an1caHHOro MOAYA, NOC/IEe HaXXaTnA
mopaynsa KHOMKM NoATBePXAeHUA Moay”nb 6yaeT yaaneH. iHanKauma «<no» npu
Bxofe B F9 03HauaeT, YTo HeT 3anncaHHbIX Mofynei.
FO YpaneHue Bcex MocneposatenbHocTb AencTBuii B P9-FO cooTBeTcTBYET
mopaynen onucaHwio HacTpolikvn PO-FO B pykoBoACTBe 6110Ka ynpaeneHus

(cOpoc K 3aBOACKMM HaCTPOIKam)

@%D

XPAHEHUE, TPAHCNOPTUPOBKA, YTUWIN3ALNA

XpaHeHwne nsgenna JOmKHO OCyLLeCTBNATbCA B yNaKOBaHHOM BUAE B 3aKPbITbIX CyXmX OTannmBa-
eMblx NomeLleHnAx. Henb3a Aonyckatb BO3[eNCTBNA aTMOCd)eprIX 0CafKoB, NPAMbIX CONMHEYHbIX
nyqul. Cpok xpaHeHunA — 5 neT c aaTbl n3rotoBneHus. [lata usrotoneHna YKa3aHa Ha u3gennn.

TpaHCI'IOpTI/IpOBKa MOXeT OCyLecTBNATbCA BCEMU BUAaMUN KPbITONO Ha3eMHOro TpaHcnopTa
C NCKn4yeHnem ynapos n nepemeUJ.eHw?l BHYTPWU TPAaHCNOPTHOrO CpeacTea.

He TpebyeTca cneumanbHoe TexHnYeckoe obcnyxmsaHme. Mpn Kaxk[oM cepBUCHOM 06CTyXu-
BaHWM BOPOTHOW aBTOMATVKUN NMPOBEPAITE YCTAHOBKY MOAYNA U paboTy yCTPONCTB, MOAKIO-
UEHHBIX K HEMY.

YTunusauma BbiNosIHAETCA B COOTBETCTBMW C HOPMATUBHBIMU 1 NMPaBOBbIMYM akKTaMu

no nepepaboTke 1 yTUAM3aLMK, AeiCTBYIOWMX B CTpaHe notpebutens. nekTpoo-

6opynoBaHMe chaBaliTe B creyunasnbHble NyHKTbl No yTuansauun. CpeaHuin Cpok
I Cnyx<6bl u3genva — 8 ner.
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FAPAHTUVHDBIE OBA3ATEJ/IbCTBA

lapaHTMpyeTca paboToCcnoco6HOCTb U3ENUA NPU CO6NOAEHUN MPaBW €70 XPaHEHNS, TPaHCNop-
TUPOBaAHNA, MOHTaXa, HACTPONKM 1 dKCNAyaTauun. flapaHTUNHBIN CPOK IKCMyaTaumm cocTaBnaert
3 roga. B TeueHne rapaHTUNHOIO CPOKa HEMCMPABHOCTY, BO3HMKLINE NO BuHe 3rotoButens,
YCTPaHAIOTCA CEPBUCHON CNyXO60iA, OCYLLeCTBAAIOLWEN rapaHTUIHOe 06CyK1BaHMe.

MpumeyaHme: 3ameHeHHbIe MO rapaHTUM AeTann CTaHOBATCA COBCTBEHHOCTbIO CEPBUICHONM
CNy06bl, OCYLLECTBABLUEN PEMOHT N3Lenus.

[apaHTWs Ha N3aenve He PacnpPOCTPAHAETCA B CIIYYasX:

+ HapyLeHVs NPaBW XpaHeHUs, TPAHCMOPTMPOBKY, SKCMNYyaTaLmMmn 1 MOHTaXa n3genus;

+ PEeMOHTa 1N Nepesenku U3Aennsa IMLamm, He YNoTHOMOUYEHHbIMY ANA BbINONHEHUA STUX
paboT, NoBpeXxaeHNs NoTpebuTenem nnm TPETbUMIM IMLLAMN KOHCTPYKLW N3AENNS;

« OBbHapy»KeHWA CnefoB NomnagaHna BHYTPb M3AENVA MOCTOPOHHMX NPeAMETOB, XKUAKOCTEN,
3arpA3HeHWI, HACEKOMbIX U T. .;

« [eNCTBMA HENPEOROMMON CUbI (MOXapbl, YAAPbl MOMHUIA, HABOAHEHNS, 3eMNETPACEHNA
1 Apyruve CTUXuiiHble 6efCcTBIS).

MHpopmaums o cepBrUCHBIX cly»kbax Haxo[uTCs No aapecy:

http://www.alutech-group.com/feedback/service/

AKTyanbHOe pyKOBOACTBO, AOKYMEHTbI O MOATBEPXKAEHUV COOTBETCTBUA U APYTYIO AOMONHM-
TenbHY0 NHPOPMaLMIo 06 13AeNUM Bbl MOXKETE HaliTW Ha caiiTe: www.alutech-group.com



http://www.alutech-group.com/feedback/service/
http://www.alutech-group.com
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CBEAEHUA O PEMOHTAX B NEPNOJ TAPAHTUNHOIO
OBCNTYXKUBAHUA

CBefieHNA 0 PeMOHTHOIN OpraHn3auymn

lMepeyeHb PEMOHTHbIX paboT

[lata npoBeaeHVA peMoHTa

Moanncb nrua, OTBETCTBEHHOIO 33 PEMOHT

noanucs, MM pacwundposka noanucn

CBefieHnA 0 PeMOHTHOW OpraHn3auum

MepeyeHb PeMOHTHBIX paboT

[ata npoBefeHnA pemMoHTa

Mopnuch Nnua, OTBETCTBEHHOTO 3a PEMOHT

noanuce, MM pacwundposka noanncn

CBe,quvm (o] peMOHTHOVI opraHuMsaymnn

MepeueHb peMOHTHbIX paboT

[laTa npoBefeHnA pemMoHTa

MoAnucb NMUa, OTBETCTBEHHOTO 33 PEMOHT

noanuce, M pacwundposka nognucn
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NMPUNOXEHUE 1.

NMPUMEHEHUE C BJIOKOM YIMNPABJIEHUA
CU-TR230-B/CU-TR400-B AJ1A MPOMbILWIEHHbIX BOPOT

B paHHOM NprnoXxeHnn NnpeacTaBneHa AoNonHMUTeNbHaA MHGOPMaLMA K MOAYIO PacLLpeHuns
CU-A01 no NoakioyeHrsM 1 HacTpoiKaM MOZyNA MPU UCMOSIb30BaHUM B COCTaBe 6/10KOB
ynpasneHua CU-TR230-B n CU-TR400-B ana npomblLLieHHbIX BOPOT.

BHUMAHMUE! O3HakomMbTeCh C pyKOBOACTBaMU Mofyna paclumpenns CU-A01 v 65oka ynpasne-
Huna CU-TR230-B/CU-TR400-B. MoakntoueHNA 1 HAaCTPOIKa AOMKHbI BbINOAHATLCA KBaNUGULm-
POBaHHbIM 1 00yYeHHbIM cneumanmcTom. MofgKNoYeHNA BbINOMHATL TONbKO NPY OTKIOYEHHOM
OT NUTaHUA 6noKe ynpasneHns.

NOAK/MIOYEHUA AONOJIHUTENbHbBIX YCTPONCTB

BHUMAHME! MNutanne mogyna pacwmperna CU-A01 1 NoAKNOYEHHBIX K HEMY OMOTHUTENbHbIX
YCTPOWCTB 0becneymBaeTca nnaTon 6110Ka ynpasneHus. YUnTbiBalTe MaKCMMarbHYIO Harpy3Ky
[NA BbIXoAa NuTaHuA +24 6noka ynpasneHus (XP7). Npu npesblweHun notpebneHus B Lenu
24 B pnAa noaknoveHna JOMNONHUTENbHbIX YCTPONCTB MCNONb3yTe moaynb nutaHua CU-A03.

Tabnuua 1

X3 RJ Moct ynpasneHna — OTKpbITb —
X4 pasbem  (NO)/ Cron (NO)/ 3akpbiTb (NO).

KomaHpb! ynpaBneHua

aHanornmyHbl Bxopam pasbema X9
X5 RJ YcTpoiicTBa AOMONHUTENbHON P9-F3
X6 pasbem  6e30MacHOCTY, COOTBETCTBYIOLME P9-F4

norvike pa6otbl Bxogos PH1
X7 1 PH2 (XP7) 6noka ynpasneHus. b7 xps fzx:,?zl)

X8 Jlorvka paBoTbl aHanornyHa N
HacTporkam Bxonos SENS_1
(X5, X6) 1 SENS_2 (X7, X8).
BHUMAHMUE! Mpu noakntoyeHnmn
YCTPOWCTB K AaHHbIM pasbemMam
K pazbemy X10 He fOmKHO
6bITb NOAKIIOYEHO YCTPONCTB
(1 HaobopoT)

X9 OoP OTKPbITb (NO). Mpw cpabaTbiBaHmn —

BbINOJHAETCA OTKPbITYE X9
OTKPbITb (NO

S2 CTOI (NO). Mpw cpabatbiBaHUM (OTKPITE MO) - Fop [ |
cTon (No)

BbINOJHAETCA OCTaHOBKa W ' 1s2| ®

3anpeT (6IOKMpPOBKa) ABVKEHMA JSAKPHITE(NO) - | ¢y |

CL 3AKPbITb (NO). Mpu cpabaTtbiBaHun GNo|

BbINOJIHAETCA 3aKpbiTne

GND O6LWMIN KOHTaKT

11



X10

X11
X12
X13
X14

X15
X16
X17
X18
X19

X20

SENS_1
SENS_2

+24

GND
1-12

GND
NO

[€e]lY]

NC

+24

GND

Bxop poToanemeHTOB TMNA
NC/PNP/NPN.

Jorvika paboTbl BXOAOB
aHanor1MyHa HacTpolikam BXofioB
PH1 1 PH2 (pa3bem XP7) 6noka
ynpaBneHus.

BHUMAHMUE! MpepgaputensHo
TpebyeTcA BbINONHNTL HACTPOMKIA
sxopos PH1 u/unv PH2 6noka
ynpaeneHua (HacTpoiika P6)

BbIxog, NTaHNA [OMONHUTENbHBIX
ycTpoincTs 24BDC

OB KOHTAKT

Bxogp! ynpasnenus (NO nnn NC).
3aBopckoe 3HayeHne — NO.

Heckonbko yctporcts ¢ NO
MOAKIIIOYAOTCA MapasenbHo,
HecKonbKo ycTporicts ¢ NC
MOAKIIIOYAOTCA MOCe0BaTeNIbHO

06K KOHTAKT

HopmanbHO-OTKPbITbI KOHTAKT
pene

O6LWMIN KOHTAKT pene
HopmanbHO-3aKpbITbIN KOHTaKT
pene

BbIXOA NTaHWA AOMONHNTENbHDBIX
yctponcts 24BDC (+)

06K KOHTAKT (-)

o

EEEEX

sens

ALUTECH

Jsens._2]

+24

NO NC
123 2
‘]
EENEN

INdE

NO COM NC

DOORSYSTEMS

P9-F3
P9-F4

(BXomb!
131n14)

P9-F3
P9-F4

(Bxogp!
1n12)

P9-F5
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2. HACTPOWKU

Tabnuya 2
P9 F3 Tun Bxopa Bxoab! 1-12: 01.
(pasbembl X11-X14) 01 — NO (HOpManbHO-OTKPbITbIV KOHTAKT)
02 — NC (HopManbHO-3aKpbITblil KOHTAKT)
Tvin Bxoza Bxogpbl 13 (SENS_1) n 14 (SENS_2): 01.
(pa3bembl X10) 01 —NC
02 —PNP NC
03 —PNPNO
04 — NPN NC
05— NPNNO
F4 Komanpga Bxopb! 1-12: no.
z/npasneHMﬂ NO — OTKJIIOYEH (HET KOMaHAbI)
pasbembl B
XP11-XP14) 01-13 (cm. maéb. 3)
Jlorvika Bxoga Bxogapbi 13 (SENS_1) 1 14 (SENS_2): no.
(pasbem X10) NO — OTK/IOYEH
01 — noruka cootsetcTByeT Bxogy PH1
6noka
02 — noruka cootsetcTByeT Bxoay PH2
6noka
F5 Jlorvka Bbixoga No — OTK/OYEH no.
(pasbembl X15-X19) 01-14 (cM. mab6. 4)
Tabnuya 3

01 MOLWAroBO NoLLAroBoe ynpasJieHne: OTKPbITUE, OCTaHOBKa
[IBVKEHVIA, 3aKpbiThe (MoCiefoBaTeNbHOCTb KOMaHT,
«OTKpbITb — CTon — 3aKkpbiTb — Cton — OTKPbITb. ..»)

02 OTKPbITb OTKpbITUE

03 3AKPbITb 3aKpbiTe

04 cTon OCTaHOBKa ABVIXKEHUA

05 OTKPbITb YACTU4YHO OTKPbITUE CTBOPKYM B HACTPOEHHOE NMPOMEXYTOUHOE
nonoeHue (Hactpoiika P1-F5 6noka ynpasneHus)

06 OCBELEHUE BKJIIOUNTb/BbIKSIIOYUT NlaMMy OCBELLEeHNA

07 OTKPbITb BbE3[4 OTKpbITUE NpY CBETOGOPHOM PEryINPOBaHNN

08 OTKPbITb BbIE3Q (HanpasneHve Bbesp v Boiesp)

09 HATPY3KA 1 BKIIIOUMTL/BbIKNIOUNTL Harpysky N1 (mab. 4)

10 HATPY3KA 2 BKJIIOUNTB/BbIKMIOUNTb Harpysky Ne2( mab. 4)

1 HATPY3KA 3 BK/IOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky N°3 (mab. 4)

12 HATPY3KA 4 BK/IOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky N4 (mab. 4)

13 HATPY3KA 5 BKIIOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky No5 (mab. 4)

13
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Tabnuya 4
Jlamna curHanbHas
EEN

CpabatbiBaHue GyaeT Npy ABVXKEHNM 1 B TeUeHUN
BpEMEHV 3aAepXKKmM asuxeHns (P4-F7) NO COM NC

U X

[ —

Jlamna ocBeleHns =3
CpabatbiBaHue GyaeT Npy ABVXKEHNM 1 B TeUEHUN m
BPEMEHW Noc/e 0CTaHOBKM ABmkeHusA (P4-F8). EEN
CpabatbiBaHue (BKIOUEHME/BbIKMIIOYEHNE) NTaMMbl NO COM NC
OCBeLLEHNA MOXET BbIMOJHATLCA MO KOMaHAE ynpaBieHns
OCBELLEHWE mogyna CU-A01 1 mogyna pagnonprieMH1Ka “—®—1
CU-A02 v,
CBeTodpop OAHOCTOPOHHMI
(MHAVIKaLMA NONTHOrO OTKPbITNA) EEN
CpabatbiBaHue HyaeT nocsie NonHOro oTKPbITUA. KoHeuHoe TG 71 |Nocomnc

‘
|

TONOXKeHMeE OTKPbITVA BOPOT — 3eneHbilt (G). &——l—@—l—‘
u |

BOPOT& He B MONOXEHWN NONHOIo OTKPbITUA —

KpacHbIf (R). KpacHbiii 6yaeT 1 B TeYeHNN BpemMeHn %
3afiepKu aswkeHns (P4-F7) IR |

Ceetodop Ha BbE3[] npu aByxcTopoHHem perynupoBaHuu (P3-F4-01) B pa3pene

CpabatbiBaHvie GyAeT nocsie MosIHOrO OTKPLITVSA MO KOMaHAE yrpasieHus 3 onmcaH
OTKPbITb BbE3[] B TeueHnn BpemeHun paboTbl cBeTodopa (P4-F9) npvmep
peanvisaumm

Ceetodop Ha BbIE3[]l npu gByxcTOpoHHeM perynupoBaHum (P3-F4-01)
CpabatbiBaHvie GyAeT Nocsie NOSIHOMO OTKPbITVA MO KOMaHAE yrpasieHus
OTKPbITb BbIE3]] B TeueHUM BpemeHw paboTbl cBeTodpopa (P4-F9)

KoHeuHoe nonoxeHne OTKPbITO
CpabaTbiBaHue B MONOXKEHWMN NOSTHOTO OTKPLITUA

KoHeuHoe nonoxeHne 3AKPbITO
CpabaTbiBaHUe B MONOXEHMM NOJTHOTO 3aKPbITUA

Monoxexnne YACTUYHO OTKPbITO
CpabaTblBaHue B MONOXKEHNN YaCTUYHOTO OTKPbITUA (P1-F5)

CurHan nocne KoMmaHabl ynpasnieHns
CpabatbiBaHuie 1 cekyHaa nocne nobon komaHapl ynpasnenus (OTKPbITb, 3AKPbITb, CTOM v ap.)

Harpyska N21. CpabatbiBaHue (BKNtoueHme/BbiKoueHne) byaeT no komaHae HATPY3KA 1
Harpyska N22. CpabatbiBaHue (BKNtoueHe/BbiKNoueHne) byaeT no komaHae HATPY3KA 2
Harpyska N23. CpabatbiBaHue (BKntoueHne/BbIKoueHre) byaeT no komaHae HATPY3KA 3
Harpyska N24. CpabatbiBaHve (BKntoueHme/BbIKtoueHre) 6yaeT no komaHae HATPY3KA 4

Harpyska N°5. CpabatbiBaHue (BKNtoueHe/BbiKNoueHne) byaeT no komaHae HATPY3KA 5
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ABYXCTOPOHHEE CBETO®OPHOE PETYJINPOBAHUE

Mprmep peanunsaumm cxembl ABYXCTOPOHHErO CBeTOGOPHOrO perynmpoBaHus (puc. A).

P9-F5-0.1-04 ® ® P9-F5-0.2-05

BbIE3

i P2-F4-b1-07
P2-F4-b2-08
" [P3-F4-01

P4-F9-60
P4-F1

Puc. A
1 lMoaKkMounTe K MOAYIO PacLUMPEHNs X15 X16
cBeTodOpbI. EEE EEE
G — 3eneHbIl curHan; & NO coM Nc| | No com Nc
R — KpacHbIi curHan ®4
u
R
G
T
R
2 HacTporite cBeTodopbl B COOTBETCTBUN C HaNpaBneHneM AsveHnsa — Bbesg v Boliesg (P9-F5)
3 BkniounTe B HaCTPOIKax paboTy B pexxrme IByXCTOPOHHEro CBETOGOPHOTO perynmpoBaHus
(P3-F4-01)
4 Hactporite (P4-F9) Heobxofymoe Bpems [eiCTBIA 3eIeHOro curHana ceetodopa (Tpaduk
DBUKEHVA B OHOM HanpasieHnn). 3aBOACKOe 3HaueHne — 60 ceKyHp,
5 HacTpotite Tpebyemoe Bpems aBTOMaTNUYecKoro 3akpbitusa (P4-F1). ABToMaTyecKoe 3akpbiTve

MOXET BbITb TaK e HaCTPOeHO Npu cpabatbiBaHun GpoToanemeHTos (P4-F2/P4-F3)

6 [1Be KHOMKW NyNbTOB PaAnoyNpaBNeHNA B HACTPOMKaX 3anuLmnTe C KoMaHAamMm b
OTKPbITb BbE3[] 1 OTKPbITb BbIE3/] (Hanpumep, € nomoLLbio HacTpoikn P2-F4). be
[na nopaun komang OTKPbITb BbE3[] n OTKPbITb BbIE3[] MoryT 6biTb
MCMONb30BaHbl TaK ke BXOAb! YpaBneHys MOAyNA paclumpeHus (Hanpumep,
NPYMEHeHbI HAYKLUMOHHbIE NETAN C ONpeAeNeHNeM HanpaBneHna ABMKEHUR)

15
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3enéHblii crrHan ceetodopa GyaeT nocse NOSHOrO OTKPbLITUA BOPOT AJA HanpaB/ieHUs B CO-
OTBETCTBMU C KOMaHZoW ynpasneHus (Hanpumep, OTKPbITb BbE3[). CeBeTodop B Apyrom Ha-
npasneHuu (Hanpumep, BblE3[1) 6yaeT kpacHbim. [py 3eneHom curHane ceetodopa paspelleHo
[BUKeHMe yepes BOpOTa.

3eneHblin cBeT byaeT:

+ B TEUEHUW OTCYETa BPeMeHU HacTpolikn P4-F9. Ecnn Bpems 3aKoHUMTCS U He Bbl1o NoJaHo
koMaHg ynpasneHus OTKPbITb BbE3/[, n OTKPbITb BblE3/], To 0601M HanpasneHwsm 6yaet
KpacHbI curHasn.

ecnm npu otcuete BpemeHn P4-F9 GyfeT nofaHa KoMaHza yrnpaBneHus HanpasneHus
[BVKEHUSA, rAe CBETUT 3eNeHblIl, To oTcyeT BpemeHn P4-F9 ocTaHOBUTCA 1 HaYHeTCA CHavana.
Bpems fencreus 3eneHoro curHana ceetodopa Oyaet npoaneHo.

ecnn npwu otcyete BpemeHn P4-F9 byaet nogaHa KomaHza yrnpaBneHUs NPOTUBOMONOXKHOTO
HanpaBieHNA ABVKEHNSA, TO NOCe 3aBepLueHnA oTcyeTa BpemeHn P4—F9 3eneHbiii curHan
cBeTodopa NepekNoUnTCA AJ1A NPOTUBOMOONHOIO HanpaBneHUA ABUXEHWSA, BOPOTa
OCTaHYTCA OTKPbITbIMU.

3aKpbIT1e BOPOT BbIMOJIHUTCA aBTOMATMYECKN Yepe3 HacTpoeHHoe Bpema nay3bl (P4-F1). Ecnn
BpeMmaA JO aBTOMATNYeCKOro 3aKpbITUA HACTPOEHO MeHbLLE, YeM HaCTPOeHHOe Bpems Tpaduka
aBmkeHnA (P4-F9), To aBTomMaTyecKoe 3aKpbIT/ie BbIMOSIHUTCA paHbLLe 3aBeplUeHra oTcyeTa
BpemeHu TpaduKa. B cnyyae ecnm aBTomaTyeckoe 3aKkpbiTie Ha HaCTPOEHO, HeobxoANMO
npepycMoTpeTb (HacTpouTb) Mofady KomaHabl ynpaeneHusa 3AKPbITb.
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NMPUNOXEHUE 2.

NMPUMEHEHUE C BJIOKOM YNPABJIEHNA
CU-D01-B/CU-D11-B ANA YPABHUTEJIbHbIX MJIATOOPM

B jaHHOM NpurnoXeHnn NnpeacTaBneHa AoNonHUTeNbHaA MHGOPMaLMA K MOAYIO PacLLMpeHuns
CU-A01 no noakstoyeHrsaM U HacTporiKaM MOAYNA MPU UCMOIb30BaHUM B cOCTaBe 6JI0KOB
ynpasneHus CU-DO1-B n CU-D11-B ana ypaBHUTENbHBIX NNaTGOpM.

BHUMAHMUE! O3HakoMbTeCh C pyKOBOACTBaMM Moayns paclumpermns CU-A01 n 6noka ynpas-
neHus CU-DO1-B/CU-D11-B. MogknoueHnsa 1 HaCTPOMKa AOMKHbI BbINOMHATLCA KBanuduum-
POBaHHbIM 1 06yUeHHbIM CreurancTom. MofgKNoUYEHNA BbINMOMHATL TONIbKO NPY OTK/IIOYEHHOM
OT NUTaHUA BI0Ke YyNpaBfeHns.

NOAKNIOYEHUA LONOJIHUTE/NIbHbIX YCTPONCTB

BHUMAHME! MutaHne mopyna paciumperna CU-A01 1 NogKIIOUEHHbIX K HeMy AONOSTHATENbHbIX
YCTpONCTB obecneunBaeTca nnatom 610Ka ynpasneHys. YUnTbiBanTe MakcUManbHyio HarpysKky
INA BbIXoAa NUTaHWsA +24 6noka ynpasneHus (XP4). Mpu npesbiwieHMn NoTpebneHus B Lenu
24 B anA noakntoyeHns JOMNONHUTENbHbBIX YCTPONCTB NCNONb3yiTe moaynb nutaHua CU-A03.

Tabnuua 1
X3-X8 RJpasbvembl He ncnonb3ytotca — —
X9 —
X10 SENS_1 Bxoapl aTumMKoB TMNa P9-F3
SENS_2 NC/PNP/NPN. X10 P9-F4
3aBopckoe 3HaueHe— PNP NO PNP NO I—: out B [sens s (Bx0bI
@ +‘L W e 13n14)
- —Jl |+24
+24 BbIx0A NTaHWA AONONHUTENbHBIX —
ycTporicts 24BDC el i
GND O6LWMIA KOHTAKT puc. b —
X1 1-12 Bxoabl ynpasneHus (NO nnn NC). P9-F3
X12 3aBopackoe 3HaueHne — NO. P9-F4
X13 HeckonbKo ycrponcts ¢ NO NO NC (BX0pp!
X14 NOAKIOYAOTCA NapannenbHo, = n12)
HeckonbKo yctponcts ¢ NC 123z
NOAKMIOYAIOTCA NOCNeA0BaTENbHO
, EENEN
GND 06NN KOHTAKT —
X15 NO HopManbHO-OTKPbITbIN KOHTaKT P9-F5
X16 pene r (
X17 COM O6LWKIA KOHTAKT pene .
x18 NC HopmanbHO-3aKpbITbIN KOHTaKT . .
X19 pene NO COM NC
X20 +24 BbIxoa nTaHWA [ONONHUTENBHBIX — —
ycTponcts 24BDC (+)

GND 06NN KOHTAKT (<)
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2.

HACTPOWKU

P9

01
02

03

04
05
06

F3

F4

F5

OCBELLEHUE
ABTOBO3BPAT

ABTOBO3BPAT+
ABTO3AKPbITUE BOPOT

HATPY3KA 1
HATPY3KA 2

Tun Bxopa
(pa3bembl X11-X14)

Tun Bxopa
(pa3bem X10)

KomaHga ynpaBnexus
(pa3bembl
XP11-XP14)

QyHKUMA faTumKka
(pa3bem X10)

Jloruka Bbixoga
(pa3bembl X15-X19)
0O603HaueHvie

B HacTpOiKe BbIxoAa:
X15—0.1

X16 —0.2

X17 —03

X18 —04

X19 —0.5

ALUTECH

Bxoab! 1-12:
01 — NO (HOpManbHO-OTKPbITHINA KOHTAKT)
02 — NC (HopManbHO-3aKPbITbI KOHTaKT)

Bxogbt 13 (SENS_1) n 14 (SENS_2):

01 —NC
02 — PNP NC
03 —PNP NO
04 — NPN NC
05 —NPNNO
Bxogpbl 1-12:

No — OTK/OYEH (HET KOMaHbl)
01-09 (cm. maé. 3)

Bxogpbl 13 (SENS_1) n 14 (SENS_2):

No — OTKJIIOYeH

01 — nonoxeHue BOpoT (He TpebyeTcs

B cocTaBe 6/10Ka ynpasneHms cepumn CU-TR-B)
02 — ncxofHOE MOIOXKeEHNE NNaTGOPMbl
03 — npuesp TPaHCMOPTHOrO

CPeACTBa K MOJIOXKEHWIO MOrpy3Kn

(6amnep nnatpopmbi)

04 — nprbaVKEHe TPaHCMOPTHOTO
CPeACTBa K MOJIOXKEHWIO MOrpy3Kn
(c6nuxeHue ¢ nnatdopmorn)

05 — nonoxeHue NorpysKun-pasrpysxu
TPaHCMNOPTHOrO CpefCcTBa (KONeCHbI yrop)

NO — OTK/IOYeH
01-09 (cm. mab. 4)

BKJOUNTH/BbIKMIOUNTL amny ocBelLeHns (mab. 4)

DOORSYSTEMS

Tabnuya 2

01.

03.

no.

no.

no.

Tabnuya 3

aBTOMATUYECKINIA BO3BpaT I'InaTdJOprI (] pykoBoacTee 6noka

ynpasneHua CU-D-B HacTpoiika P4-F1)/pa3gen 9.4)

aBTOMATVYECKWI BO3BPAT Nnatdopmbl (B pyKOBOACTBE 610Ka
ynpaeneHua HacTpolika P4-F1)/pa3pen 9.4, paspen 6.6)

1 aBTOMaTNYeCKOe 3aKpbITue BOPOT (TONbKO B cocTaBe 6110Ka
ynpaenenua cepun CU-TR-B)

— He ncnonb3yeTca

BKIIOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky Ne1 (ma6. 4)

BK/IOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky N°2 (mab. 4)




07
08
09

01

02

03

04

05

06

07

08

09

HATPY3KA 3
HATPY3KA 4
HATPY3KA 5

JNlamna ocBeLyeHus.

CpabatbiBaHue cpasy Npu BKIYEHUM MUTaHUA 610Ka

ynpaBneHus (BblkntouaTtenb ceTvi B nonoxeHuy ON).
CpabatbiBaHue (BKoUeHNE/BbIKIIOYEHVIE) NaMMbl

OCBeLEHMA MOXKET BbINONTHATLCA MO KOMaHAe ynpasieHnAa

OCBELLEEHVE

Jlamna curHanbHasa/cupeHa.

CpabatbiBaHue GyneT npu:

+ nopgbem nnatdopmbl, ABVKEHME annapeny;

«  3anperT Mnorpy304HO-Pasrpy304HbIX pabot —
HET UCXOAHOTO MNOMIOXKEHNA NNATGOPMbI 1 BCe
BbIK/IOYEHO (3N1eKTPOABHMraTeslb, KnanaHbl) npu

Hanuuum owmbKm B pabore. Mpy HaNMUMM OWINGKN

cpabatbiBaHue B TeueHUm 30 ceKyHf

CBeTodop BHELUHUIA.

CpabatbiBaHue bypeT:

« 3eneHbli curHan (G) — paspelueH nogbesn
TPaHCMOPTHOTO CPeACTBa K ypaBHUTENbHOM
nnatdopme;

«  KpacHbI curHan (R) — TpaHCNopTHOe cpefcTBO
B MOJIOXEHM MOTPY3KY (3anpeLLeHo fBMKeHe
TPaHCMOPTHOTO CpeaCTBa)

CBeTodop BHYTPEHHMI.

CpabatbiBaHvie GypeT:

«  KpacHbIii curHan (R) — 3anpeLleHbl NOrpy3o4Ho-
pasrpy3ouHble paboTbl (3anpeLyeHo ABMKeHNE
norpysynKa)

« 3eneHbli curHan (G) — paspeLLeHbl NOrpy3o4Ho-
pasrpy30ouHbIX paboThbl (pPaspeLLeHo ABUKeHME
norpysynKa)

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

BK/IOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky No3 (mab. 4)
BK/IOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky N4 (mab. 4)

BKIIOUNTL/BbIKMIOUNTL Harpysky No5 (mab. 4)

Tabnuya 4

NC

COM——X

o —@—"

NC

COM—=

N04®—@U

=

B paspene 3 onucaHbl npumepbl
peanu3aumm ceeToGpopHOro
perynnpoBaHuA.

ICOM

| u
NO -
I

puc.B
BHUMAHME! Cxema
NOAKIIOYEHMNA COrnacHo puc. B
npeAHasHaueHa aAnAa ceetodpopa
C ABYMA curHanamu (KpacHbin
n 3EﬂeHbII7I) nnossonaetr
peanuvzaumio ogHoro ceetodpopa
C NOMOLLbO OOHOrO pa3bemMa
(pene)

Harpyska N21. CpabatbiBaHue (BKNoueHvie/BbIKNoueHvie) OyaeT no komaHae HATPY3KA 1

Harpyska N2. CpabatbiBaHue (BKNoueHvie/BbIKNoueHvie) OyaeT no komaHae HATPY3KA 2

Harpyska N23. CpabatbiBaHue (BKNoueHvie/BbIKNoueHvie) byaeT no komaHae HATPY3KA 3

Harpyska Ne4. CpabatbiBaHue (BKNoueHvie/BbIKNoueHve) byaeT no komaHae HATPY3KA 4

Harpyska N25. CpabatbiBaHue (BKNoueHvie/BbIKNoueHve) byaeT no komaHae HATPY3KA 5
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10 CBeTodop BHELUHUIT KpacHbIl Mpw cpabatbiBaHUn B paspene 3 onucaH npumep
KpacHbiii curtan (R) — nByx pene bynet peanu3aumnmn ceeTopopHOro
TPaHCMOpTHOE CPEACTBO XKEeNTbli CUrHan. peryn1poBaHus.

B MOJIOXEHNM MOTPy3KM Mpu nogbesne

(3anpeliieHo ABUNKEHVIE TPaHCMOPTHOMO W | nc

TPaHCMOPTHOTO CPeACTBa) CPeACTBa XeNTbil I |com .

1 CeeTodop BHELIHWI 3eNeHbIN curHan ubopwupyer B o u

BOAUTENS, UTO . 8

3eneHblii curHan (G) — [0 NONOXEHUA R

paspeLueH noavesa norpy3sKu-pasrpysku W [N

TPaHCMOPTHOTO CPeACTBa OCTanoch COBCEM

K ypaBHUTeNbHOW nnatdpopme Masioe PaccToAHue, B coM——M=
HeobxoguMo N |no 4.—§ u
CHW3UTb CKOPOCTb G
11 BOBPeM BbIMONHUTL
TOPMOXeHIe

puc.[

12 CeeTodop BHYyTpeHHUI Mpy cpabaTbisaHnn BHUMAHME! Cxema
KpacHbIi pByx pene Gynet NoAKIoUYeHNA cornacHo puc.
KpacHbiit curnan (R) — PKENTbIN ChrHan. npefHasHaueHa AnA ceetopopa
3anpelLieHbl NOrpy304Ho- Vngopmupyer, C Tpems CUrHanamm (KpacHbIi,
pasrpy3ouHble paboTbl TO TpaHCnopTHOe 3eMeHbIi U XXeNTbil), peannsauus
(3anpelweHo aBuxeHe CPEACTBO CTONT ofiHOTO CBETOGOPa BBINONHAETCA
norpy3suvika) B MeCTe norpyski, C MOMOLLBIO fIBYX Pa3beMoB

MOXHO OTKpbIBaTh

13 CBeTodop BHYTPEHHUI ngOTZE y,f pa:nmb (Reyx pene)

3eneHblii

3eneHblii curHan (G) —
paspeLleHbl NOrpy304HoO-
Pasrpy304HbIX paboTbl
(pa3peLueHo aBVKeHNE
norpysumka)

nnatpopmoit

3anuvcb HoBoro mogyna paclmpermns CU-A01, noaknoyeHHOro K 610Ky ynpasnexns CU-D-B,
anropuTM HaCTPOIKM BXOAOB 1 BbIXOAOB MOAYSIA PACLUMPEHMNA MOKaXKeM Ha NpuMepe HaCTPONKM
namnbl ocBelleHua (puc. J).

CU-D-B MODBUS CU-AO01
= @ B .
o XP12 X2 X1 )
| N N |
\\v%)
NO COM NC

.

Puc. [
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HacTpolikn BbinonHstotcsA B 6noke ynpasneHus CU-D-B meHio P9:

« BonpguTe B HacTporky P9-F1. Ha gucninee 6ynet uHavkauusa npeasiaraéMoro aBToMaTnyecku
Homepa 3anuncn moaynsa. B npumepe «01».

MNMoptBepamnTe HoMep 3anucyn mogyna. Homep CTaHeT C TOUKOW M NPOU30MAET aBTOMaTUYeCKNN
BbIXoA 13 HacTpowikm F1.

Boinpgute B HacTpoiiky P9-F2 1 BbibeprTe HOMEp 3anvcy Mogyis, KOTopbii Oyaet
HacTpavBaTbcs. B nprmepe «01».

MNopatBepamnTe HOMep HacTparBaemoro Mmoayna. Homep ctaHeT ¢ TOuKon 1 nponsongeT
aBTOMAaTUYECKNIA BbIXOA 13 HacTponku F2.

- [anee B meHto F3-F5 HacTpanBaloTCA TUMbl BXOLOB M AATUYMKOB, UX GYHKLIMW, NOTMKa BbIXOAOB.
B npumepe B HacTpolike P9—F5 Bbixoay 0.1 (pa3bem X15) yctaHaBnMBaeTCA 3HaueHme «01»
(namna ocBeweHus).

MopTBepauTe BbIOPaHHOE 3HaUYeHVe. 3HaUYeHVe CTAaHET C TOUKON (B Mprimepe «01.»)

1 NPOV30IAET aBTOMATNYECKMIA BbIXOZ, K HACTPOIKE CrefyioLero BXoAa Uan Bbixoaa

(B nprmepe «0.2»).

[y -
L
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CBETO®OPHOE PEr'YJINPOBAHUE

B npumepe cBeTodpopHOro perynmpoBaHua 6yaeTt nokasaHa paboTa BHELWHErO U BHYTPEHHEro
cBeTOdOPOB C TPEMA CUrHaNamu (KPacHbIN, 3eNeHbIV U XKeNTbli).

Mcnonb3ytoTca gatunkm (puc. E):

coBMecTHasA paborta c 6nokom ynpasneHna CU-TR-B (1) npombILneHHbIX BOPOT

(onucaHue B paspene 6.6 6noka ynpasneHvs CU-D-B).

MNCXOLHOrO NONOXeHUA NnatGopmbl (2).

MONIOXKEHWA TPAHCMOPTHOrO CpeAcTBa y nnatdopmbl (3).

CONVPKEHUsA TPaHCMOPTHOTO CPeACTBa ¢ Natdhopmo (4).

KonecHoro yropa (5).

Puc. E

B npumepe cBeTopopHOro perynrpoBaHusa K Moayio pacumpeniis CU-A01 nofkiioueHbl cBeTo-
dopbl (Mo cxeme puc. ) n faTumK KonecHoro yrnopa (no cxeme puc. b). Bce octanbHble ycTponicTea
NoAKIoYeHbI K 610Ky ynpasnenus CU-D-B ypaBHuTenbHow nnatdopmbl (puc. X).
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P1-F1

P3-F1-02
P3-F3-01
P3-F4-02
P5-F5-02
P5-F6-03
P5-F7-04

*

7

3 4

Puc. X

1 — 6nok ynpasneHus CU-TR-B
MPOMBbILLIEHHBIX BOPOT;

2 — [aTYMK UCXOLHOTO MONOXEHMNSA

nnatGopmbl;

3 — [aTuMK NONOXKEHUsA TPAHCMOPTHOTO
cpeacTea y nnatGopmbl;

4 — paTumK CONMKEHUA TPAHCMOPTHOIO
cpepcTsa ¢ nnatdopmon;

-

) 5
] Y

7 — cupeHa;

5 — [aTuuMK KONeCcHOro ynopa;
6 — namna ocgelleHnA (MPOXeKTop);

8 — cBeTodOp BHELWHUI;
9 — cBeTOpOp BHYTPEHHUI;
10 — mopynb pacwupenunsa CU-A01
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[lo norpy304Ho-pa3rpy3ou4Hbix pa6or:

1

®®

Jﬁ*\\\\

| —
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YpaBHuTeNbHasA nnatdopma B UCXOAHOM
NOMNOXEeHNW, MPOMbILLIEHHbIE BOPOTa
3aKpbIThl. [locne BKNtoueHns 6roka
ynpasneHua (BbiknoyaTenb ceTu
B nonoxeHunn ON):
+ cBETOHOP BHELLUHWI — 3eM1eHbIN CUrHaN
(G);
+ cBeTodOpP BHYTPEHHUIN — KPACHbIIA
curHan (R);
+ Namra ocBeLLeHNs — BKIoYeHa (CBeTuT).

TpaHCNopTHOE CPEACTBO NOAbE3KAET
K nnatdopme.

Korga BHelwHWi cBeTOdOp nepeknioumnTca
Ha xenTblii curHan (Y), To 4o nnatpopmbl
0CTaNnocb COBCEM Masioe PacCTonHME,
BOAWTENIO HEOOGXOAVIMO CHU3UTb CKOPOCTb
1 BOBPEMSA BbIMONIHUTb TOPMOXKEHME.

BHUMAHMUE! 30Ha cpabaTtblBaHnA faTumKa
CONMKEHWA TPAHCMOPTHOTO CPeACTBa

¢ nnatGopMOii HaCTPanBaEeTCA COrnacHo
PYKOBOACTBA AaTuMKa.

TpaHCMopPTHOro CpeAcTBa 3aHMMAET
MOJIOXKEHVE NMOTPY3KU-Pa3rpy3Kn

y nnatdopmbl B 30He cpabaTbiBaHVA faTumKa
1 BHELWHUIA cBeTOdOp NepeKoyaeTcs Ha
KpacHblin curHan (R).

BHUMAHMUE! 30Ha cpabaTtblBaHnA faTumKa
MOSIOXKeHUA TPAHCMOPTHOrO CPeaCTBa

y NNaT$popMbl HaCTPaMBaETCA COrNacHoO
PYKOBOACTBA AaTuMKa.
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cupeHa.

paboTbl.

BHUMAHME! B cniyyae HewTaTHOW cMTyaumm npu paboTe ypas-
HUTeNbHOM Nnatpopmbl (HanprmMep, TPaHCMOPTHOE CPeACTBO
OTKaTWSIOCb OT NNAaTGOPMbl UM CMELLEH KONECHbIN YNOp) BHY-
TPEHHWI U BHeLWHWI cBeTodopbl ByAyT C KPacHbIM CUTHaNOM,
cpabatbiBaHye cmpeHbl. HeobxoanMo HemeaneHHO NpeKpaTUTL
Morpy304HO-pasrpy3oyHble paboTbl U MOKMHYTb NnaTtdopmy!

[ns Bo306HOBNEHUA PabOTbl HEOBXOAMMO BbINOMHUTL BO3BPAT
nnatGOpPMbl B UCXOAHOE MOJOKEHME (PEKOMEHAYETCA NCMONb-
30BaTb aBTOMATUYECKMI BO3BPAT), YCTPAHWUTbL MPUUMNHY Hapy-
weHns paboTbl (HaNPUMep, BEPHYTb TPAHCMOPTHOE CPEACTBO
B 30HY [aTUVKa, BEPHYTb KOMECHbIN YNOP MOA KOMECo TPaHC-
MOPTHOrO CPEeACTBa) U NOBTOPUTL YNpaB/eHue niathpopmon
(onyckaHue v yKnaaka nnatpopmbl Ha TPAHCMOPTHOE CPeACTBO)!

MorpysouHo-pazrpy3ouHbie pa6oTbl 3aBepLUEHbI:

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

I Mopa Koneco TpPaHCMOPTHOrO CpefCcTBa
® F . ————————— yCTaHaB/IMBAETCA KOJIECHbIN Yrop,
P OCHaLLEeHHbIN faTymkoMm. TpaHcnopTHOe
= CpeacTBO GPUKCUPYETCA B MONIOKEHUN
y nnatdopmbi.
BHyTpeHHWI1 cBeTOpOP NepeknioyaeTca
Ha xenTbin curHan (Y), curHanmsmpys
onepaTtopy ypaBHUTENIbHON M1aTGOpPMbl, UTO
Heo6X0AMMO OTKPbITb BOPOTa U paspeLLeHO
ynpasieHve NnatGpopmoil.
OTKpbITb BOPOTA.

YnpaeneHue nnatGpopmoi.
Mpwu ABMXeHUM Nnatdopmbl paboTaeT

[No 3aBepLUeHII0 BpEMEH OMyCKaHuA
nnatdopmbl (HacTpoiika P4-F4)
BHYTpeHHUIA cBeTodop nepekoyaeTcs
Ha 3eneHblin curHan (G). Mnatdopma

B NniaBaloLLern no3mumm (NpounsoLno
orycKaHuve 1 yKnagaKa nnatopopmbl Ha
TPaHCMOPTHOE CPefCTBO).

MpoBOAATCA NOrPy30UHO-PaA3IPy30UHbBIX

~0'0
<&

i

7

AT
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CpenaHo B Kutae.

N3rotoButennb:

ALUTECH
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BbinonHuTe BO3BpaLLeHne nnatpopmbl

B MCXOAHOE NONOXKEHWE (KHOMKamMu
ynpaeneHna NnatGopmoN, N HaCTPOEHHOM
KHOMKOW aBTOMaTUyeCcKoro Bo3epara).

Cpa3y npu HaxaTum KHOMKM ynpasnieHnA
BHYTPEHHUIA cBeTodOp NepeKitoyaeTca Ha
KpacHbi curHan (R).

Mpw aBUKeHUN NnaTdopmbl paboTaeT
cnpeHa.

Mpw Bo3BpalleHnn NNaTPpopMbl B UCXOAHOE
NoNoXKeHVie BHEeLHNI cBeTOpOP CTaHOBUTCA
C MUTaloLLMM KpacHbIM curHanom (R).
3aKpbITb BOpOTa.

Y6paTb KONnecHbI yrnop 13-nog Koneca
TPaHCMOPTHOTO CpefCTBa.

Yepes 5 cekyHp nocne Toro Kak byaet
y6paH KosecHbI ynop Us-nop Koneca
TPaHCMOPTHOrO CPefCTBa BHELIHNIN
cBETOPOP NepPeKNoYaeTCa Ha 3eNeHbIN
curHan (G).

TpaHcnopTHOE CpeACTBO ye3xaeT.

Mocne 3aBepLueHns paboT, Npy NCXOLHOM
MOJIOXKEHVMN YPaBHUTENbHON NATGOPMbI
BbIK/IOUUTb 6NOK yrpaBneHua (BblknouaTenb
cetu B nonoxeHun OFF).

CeeTodopbl, flamna ocBeLleHna
BbIK/IIOYaOTCA.

000 «Antotex BopoTHble Cuctembl», 223016, Pecnybnuka benapycb, MuHckas o6n.,
MuHckmi p-H, HoBofBopckuii c/c, A. Koponuiesunuuy, yn. CBucnouckas, a. 5, kab. 310
Ten.+375(17) 33011 00

MmnopTtep B Poccniickonn ®epepaunn:
000 «Antotex-HoBocnbrpck», Poccuinckas Gepepauus, 633100,

HoBocunbnpckas obnactb, MyHMUMNanbHbIN paioH HoBocnbupckmii, c.n. TonmaueBcKuii ¢/c,
nnatdopma 3307 KM, som 33, 3Tax 2, Ten./dakc: (383) 363 39 93
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SAFETY RULES AND WARNINGS

This Manual is an original Installation and Operation Manual containing important information.
Please, thoroughly study all the information provided below before the product installation and
putting it into operation. Keep this Manual for future reference!

ATTENTION! The qualified (professional) and trained personnel (EN 12635), competent and
specialized organizations should perform the product installation, connection, adjustment,
commissioning, maintenance, repair, dismantling and disposal.

ATTENTION! It is mandatory to comply with the rules and requirements of the Manuals of the
products which the module is to be connected to and with which it will operate as a component.
Please, carefully read the Manuals for these products.

Observe the safety precautions regulated in the applicable regulatory documents. The supplier
and the manufacturer are not liable for damage caused by failure to observe safety measures
and the rules and conditions for safe operation of the product.

Any structural elements of the product may not be modified and it may not be used for any
other purpose. The manufacturer and supplier shall not be liable for any damage caused by
unauthorized modifications to the product or use not according to its intended purpose.

The product is not be used by children or persons with limited physical, sen—sory or mental
abilities, as well as by persons with insufficient experience and knowledge a who have not been
instructed on safety measures in its use. Children should be supervised to ensure that they do
not play with the product. Set up the consoles and controls out of reach of the children.

The product must be pre-cut from power supply voltage before any work is performed.
Ingress of foreign objects, construction material debris, water or other liquids is not permitted
inside the product. The equipment in such a state may not be operated.

The product must be kept at a safe distance from the sources of heat and open flames. Violation
of this requirement may lead to damage to the product, cause it to function improperly and
result in dangerous situations.

Do not use the product if it needs to be repaired. Never disassemble or repair the product yourself.
The manufacturer reserves the right to make changes to this Manual and the product design

without prior notice, while retaining the same functionality and purpose of it. The content of
this Manual may not serve as grounds for claims of any kind.

PRODUCT DESCRIPTION

The expansion module CU-A01 is used as a component of ALUTECH control units CU-TR230-B/
CU-TR400-B and CU-D01-B/CU-D11-B and it is designed to expand the functionality of these
units.

The module comprises inputs for control devices (buttons, switches, etc.), inputs for additional
safety devices (photocells), outputs for controlling external load (signal lamp, light lamp, signal
lights, etc.).

The control unit model defines settings of the expansion module with which it is used (for
industrial doors or dock leveller)which are to be performed in the control unit.
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2.2
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SCOPE OF DELIVERY

The scope of delivery is shown in fig. 1.

ATTENTION! Upon delivery of the product, make sure that the set is complete and the set
components have no visible damage. In case of inconsistencies, please contact the supplier.

SPECIFICATIONS
Supply voltage DC24V
Maximum power consumption (without accessories), W 24
Control Protocol MODBUS
Number of configurable control inputs 14
Number of configurable outputs (relay) 5
Maximum output load (relay) 3 A/AC250V
Connection to control unit (RJ jacks) RJ11 6P4C
Cross-section of the wires connected to the screw connectors max. 1.5 mm?
Degree of protection IP65 (professional installation)
Operating temperature range, ° C —20... 450
Weight (gross), kg 15

The module overall and installation dimensions—fig. 2, fig. 3. Fig. 3 shows the dimensions in
case of mounting external fasteners on the module enclosure.

INSTALLATION

Install the module on a vertical flat surface. Itis advisable to install the module next to or directly
on the control unit with which it is used. The module installation location should not prevent
the enclosure cover from opening.

Before the module installation, perform the following procedures:

« Select the enclosure cover opening direction and mount hinges using the screws and
awrench (fig. 4). Carefully pre-drill @4.5 mm holes at the designated points of the enclosure
cover and base. The Figure shows hinges mounted on the left (cover opening to the left).

« Mount the required number of cable glands at the enclosure bottom (the set comprises

PG13.5 and PG9 glands). Carefully pre-drill holes at the enclosure designated points (with

the cover closed) to fit the size of the cable gland or cut them (for example one hole at several

points using a sharp screwdriver).

If the module is to be conected to the control unit, use an adapter provided in the set (fig. 5).

First remove a blank cover mounted at the enclosure base, then screw up the adapter using

awrench.

The control unit may be installed by two methods:

« OPTION 1 — Installation using four hidden mounting holes in the enclosure (fig. 2). To access
the holes, open the enclosure cover by unscrewing four screws. To mark the mounting holes
on the surface, use the template from the module set.

- OPTION 2 — Installation using four external fasteners (fig. 3, fig. 5). Mount at the required
angle the fasteners from the set on the enclosure base using the screws. Then mark fastening
points on the installation surface and fix the module.
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ATTENTION! Define the type of fasteners (dowels, self-tapping screws, etc.) depending on
the material and thickness of the surface (wall) on which the module is installed. The module
is fastened with four dowels with screws available in the set. If they do not fit, purchase the
required fasteners yourself.

ELECTRIC CONNECTIONS

ATTENTION! When connecting electricity, make sure that the control unit to which the module
is coupled is disconnected from the mains. Follow the regulatory rules of electrical safety!

IMPORTANT! When connecting electricity, make sure that the control unit to which the module
is coupled is disconnected from the mains. Follow the regulatory rules of electrical safety!

When using, installing and connecting additional electrical devices (accessories) and the control
unit, comply the requirements of the Manuals attached to these devices. Incorrect connection
may cause the product to become inoperable.

Use additional devices offered by ALUTECH and having required specifications. ALUTECH shall not
be responsible for the operation of the gate system in which additional devices manufactured
by other manufacturers are used.

The expansion module is connected to the control unit via the cable available in the set (fig. 6).
When multiple modules need to be connected to one unit, the modules are connected in series
fig. 7 shows connectors for electrical connections.

To access the connectors, open the module cover by unscrewing the four screws.

X1, X2 MODBUS control (control unit, expansion module)
X3 Control unit with RJ (CONTROL) connector. ATTENTION! Use only for
Xa Control console—Open/Stop/Close CU-TR230-B/CU-TR400-B
control units
X5 Additional safety device (photocells) with RJ connector
(SENSOR 1). The logic corresponds to the SENS_1 input
X6
(X10 connector)
X7 Additional safety device (photocells) with RJ connector
(SENSOR 2). The logic corresponds to the SENS_2 input
X8
(X10 connector)
X9 Control console—Open/Stop/Close
X10 Additional safety device (photocells) for industrial gate/Sensors for dock leveller.

Factory value —not set

X11-X14 Control inputs (NO or NC).
Factory value—NO

X15-X19 Outputs (relay) for connection of external load.
Factory value—not set

X20 DC24V power supply output
ATTENTION! The CU-A01 expansion module is powered by the control unit circuit board.
Consider the maximum load for the +24 power supply output of the control unit. In case
of overconsumption in the 24V circuit, use the CU-A03 power supply module to power
additional devices
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5. SETTINGS

& ATTENTION! To perform input, output and selection of settings, be sure to learn the setting
algorithm for making in the Manual of the control unit with which the module is used.

Module setting algorithm in the P9 menu of the control unit:

1 — Recording a new module (F1)
When entering the F1 setting, the record number will be automatically prompted for
the module. To record the module, press the confirmation button.
The‘FL' display in the process of recording the module means that the maximum
number of modules is recorded.
ATTENTION! To record the previously used module, first delete the stored data in the
module using the RESET button (description in the display table).

2 — Selecting the number of the module to be configured (F2)

Upon entering the F2 setup, scroll to find the number of the recorded module to be
configured. Press the button to confirm the selected number.

A’no’ display when entering F2 indicates that recorded modules are not available.
ATTENTION! If the console record number needs to be determined, press the module

RESET button, the LED will flash red the number of times corresponding to the record
number.

3 — Input/output and value selection (F3, F4, F5)
Note that when entering the setup, first input or output number needs to be selected.
Digital value with a point in the middle. The numbering corresponds to that shown in
fig. 7:
« Inputs 1-12 of X11-X14 connectors: 0.1,0.2,0.3 ... 1.2
« SENS_1 and SENS_2 inputs of X10 connector: 1.3 and 1.4
« Outputs: X15—0.1, X16—0.2, X17—0.3, X18—0.4, X19—0.5.

Upon confirmation of the selected number, the list of values (input types, control
commands, functions) will be displayed.

|!!| The values for the respective control unit are described in the Appendix to the Manual and in
the settings Table P9 menu.

Module LED indication:

lluminated ~ The module (new module) is connected to the unit without data saved:
red + Recording and setting the module is needed.

Flashing ~ Module is recorded (normal module operation)
green

llluminated  1.Noindication’Er.18'of the control unit. The module with saved data is connected to the unit:
green + The module data need to be deleted using the RESET button. Press and hold the RESET
button (~5 seconds). The LED will start flashing red ( slowly at first and rapidly at the end).
When the LED lights up red permanently, release the RESET button.

2.The control unit‘Er.18'is displayed. Communication between the recorded module and
the control unit is lost due to a malfunction:

+ Check the connection of the module(s) to the control unit

« Contact the maintenance service (module malfunction)

Nolight ~ Malfunction:
+ Check that the module is connected to the control unit
+ Contact the maintenance service
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P9 menu setting Table:

F1 Module
recording

F2 Selecting a
module for
setting

F3 Input type
(X11-X14
connectors)

Input type
(X10 connector)

F4 Control
command
(X11-X14
connectors)

Input function
(X10 connector)

F5 Output
function
(X15-X19
connectors)

F9 Deleting
amodule

FO Deleting
all modules

A maximum of 10 modules (module number is
suggested automatically in order)

Record number 01-10

1-12inputs:
01 — NO (normally open contact);
02 — NC (normal-closed contact)

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:

01 —NG

02 —PNP NG,
03 —PNP NO;
04 — NPN NG,
05 —NPNNO

[LL]] Figures of examples of connections for the
respective control unit are provided in the
Appendix to the Manual

1-12inputs:

no — disconnected (no command)

[LL]] The values for the respective control unit
are described in the Appendix to the
Manual

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:
no — disconnected

[LL]] The values for the respective control unit
are described in the Appendix to the
Manual

1-5inputs:

no — disconnected

L[]} The values for the respective control unit
are described in the Appendix to the
Manual

ALUTECH

DOORSYSTEMS

no.

01.

01.

(CU-TR230-B/
CU-TR400-B)

03.

(CU-DO1-B/
CU-D11-B)

no.

no.

no.

The number of the recorded module is selected in the setting, after
pressing the confirmation button the module will be deleted. A'no’
indication when entering F9 means that recorded modules are not

available

The sequence of operations in P9-F0 corresponds to the description
of setting PO-FO in the control unit Manual (factory reset)
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STORAGE, TRANSPORTATION AND DISPOSAL

Keep the packed product in enclosed, dry, heated rooms. Do not expose the product to atmos-
pheric precipitation and direct sunlight. Storage period—>5 years from the date of manufacture.
The date of manufacture is marked on the product.

Transportation may be carried out by means of any roofed land vehicle fitted with the means
to prevent shocks and displacement inside the vehicle.

No special maintenance is required. Check the installation of the module and the operation of
the devices coupled with it at every maintenance service of the gate automatics.

Disposal is to be performed in accordance with the waste processing and disposal
E regulations applicable in the country of the customer. Dispose of electrical equip-
ment at designated recycling facilities. The average operation life of the product

I s 8 years.

WARRANTY

The operation capacity of the product is guaranteed, provided that the rules of storage, trans-
portation, installation, setting and operation are observed. The warranty period of operation is
3years. Under the warranty, the Service Department responsible for warranty maintenance shall
eliminate malfunctions caused by the fault of the Manufacturer.
Note: The parts replaced under the warranty become the property of the Service Department
that carried out the product repair.
The warranty does not apply for the product in the following cases:

- violation of the rules of storage, transportation, operation and installation of the product;

- repair or alterations of the product performed by unauthorized persons, damage of the

product structure by the Consumer or third parties;

- detection of traces of entry of foreign objects, liquids, dirt, insects, etc. into the product.;

- Force Majeure (fires, lightning strikes, floods, earthquakes and other natural disasters).
Service Department information is available at:
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

You may find the relevant Operating Manual, Statement of Compliance and other additional
information about the product at: www.alutech-group.com
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8. INFORMATION ON REPAIRS DURING WARRANTY SERVICE

Information on the repair organization

Repair List

Repair date

Signature of the person responsible for the repair

Signature, seal here full name

Information on the repair organization

Repair List

Repair date

Signature of the person responsible for the repair

Signature, seal here full name

Information on the repair organization

Repair List

Repair date

Signature of the person responsible for the repair

Signature, seal here full name
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APPENDIX 1.
USE WITH CU-TR230-B/CU-TR400-B CONTROL UNIT
FOR INDUSTRIAL DOORS

This Appendix contains additional information for the CU-AO1 expansion module regarding
the module connections and settings when used as a component of the CU-TR230-B and
CU-TR400-B industrial door control units.

ATTENTION! Read the Manuals of the CU-A01 expansion module and the CU-TR230-B/
CU-TR400-B control unit. Connections and settings should be performed by a qualified and
trained technician. Connections need to be performed only when the control unit is discon-
nected from the power supply.

CONNECTING ADDITIONAL DEVICES

ATTENTION! The CU-A01 expansion module and additional devices connected to it are powered
by the control unit circuit board. Consider the maximum load for the +24 power supply output
of the control unit (XP7). In case of overconsumption in the 24V circuit, use the CU-A03 power
supply module to couple additional devices.

Table 1
X3 RJ Control console—OPEN (NO)/ —
X4 connector  STOP (NC)/ CLOSE (NO).
Control commands are similar to
the X9 connector inputs
X5 RJ Additional safety devices
X6 connector  corresponding to the logic of P9-F3
X7 PH1 and PH2 inputs (XP7) of the P9-F4
control unit. ]
X8 (inputs
The logic is similar to the settings 13and
of SENS_1 (X5, X6) and SENS_2 14)

(X7, X8) inputs.

ATTENTION! When connecting
devices to these connectors, no
devices should be connected to
the X10 connector (and vice versa)

X9 oP OPEN (NO). When triggered, the —

opening is performed X9
OPEN (NO
52 STOP(NO).When triggered, the — XN - Top| m
. . STOP (NO)
stoppage or restriction (blocking) " 's2| A
of movement is done y CLOSEMNO) ~  l¢ | mm
cL CLOSE (NO). When triggered, the GND|
closing is done
GND coM
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X10

X11
X12
X13
X14

X15
X16
X17
X18
X19

X20

SENS_1
SENS_2

+24

GND
1-12

GND
NO

com

NC

+24

GND

The input of photocells of
NC/PNP/NPN type.

The logic of inputs is similar to the
settings of PH1 and PH2 inputs
(XP7 connector) of the control
unit.

ATTENTION! The PH1 and/or PH2
inputs of the control unit need to
be pre-set (P6 setting)

Power supply output of additional
devices DC24V

oM

Control inputs (NO or NC).
Factory value—NO

Multiple devices with NO are
connected in parallel, multiple
devices with NC are connected
in series

oM

Normally open relay contact
Common relay contact

Normally closed relay contact

Power supply output of additional
devices DC24V(+)

COM (-)

ALUTECH

X10
W [sens
W e
]
o
m +] - [com[no|nc]
™ RX

NO} NC

12 3

=]
z
o
EEEN

/]

NO COM NC
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P9-F3
P9-F4
(inputs
13and
14)

P9-F3
P9-F4
(inputs
1and
12)

P9-F5
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2.

P9 F3 Input type
(X11-X14
connectors)
Input type
(X10 connector)

F4 Control command
(XP11-XP14
connectors)
Input logic
(X10 connector)

F5 Output logic
(X15-X19
connectors)

01 STEP-BY-STEP CONTROL
02 OPEN

03 CLOSE

04 STOP

05 OPEN PARTIALLY
06 LIGHTING

07 OPEN ENTRY
08 OPEN EXIT

09 LOAD 1

10 LOAD 2

1 LOAD 3

12 LOAD 4

13 LOAD 5

1-12 Inputs:
01 — NO (normally open contact)
02 — NC (normal-closed contact)

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:

01 —NC
02 —PNP NC
03 —PNPNO
04 — NPN NC
05— NPNNO
1-12 Inputs:

no — disconnected (no command)
01-13 (see tab. 3)

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:
no — disconnected

01 — logic corresponds to PH1 input
of the unit

02 — logic corresponds to PH2 input
of the unit

no — disconnected

01-14 (see tab. 4)

step-by-step control:

ALUTECH
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Table 2

01.

01.

no.

no.

no.

Table 3

opening, movement stoping, closing (sequence of commands

‘Open—Stop—Close—Stop—Open...)
opening
closing

movement stop

opening of a leaf into the set intermediate position (P1-F5

setting of the control unit)

turn on/off the light lamp

opening in signal light regulation (Entry and Exit direction)

turn on/off load Ne1 (tab. 4)
turn on/off load N°2( tab. 4)
turn on/off load Ne3 (tab. 4)
turn on/off load N4 (tab. 4)
turn on/off load Ne5 (tab. 4)
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05

06
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08
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Table 4
Alarm light
) ) ) EEN
It will operate during movement and during the
movement delay time (P4-F7) NO COM NC
) X
N
Light lamp =3
It will operate during movement and within the time [m
interval after the movement stop (P4-F8). The light | NN
lamp may operate (turn on/off) by the LIGHTING control NO COM NC
command of the CU-A01 module and the CU-A02 radio
receiver module “_®—1
U
N
Single-way signal lights (indication of full opening)
EEN

It will operate after full opening. The end position of the
door opening—green (G). Tg 7 Mo com ne

The dorris not in the full opening position—red (R). Red will “*ﬂ—(: 8 )*—“
. . u |
also be ON during the movement delay time (P4-F7)

LR
Signal lights for the ENTRY in two-way regulation (P3-F4-01) Section 3
It will operate after full opening by the OPEN ENTRY control command within f.iescribes an
the traffic light operation time (P4-F9) implementation
example

Signal lights for EXIT in two-way regulation (P3-F4-01)

It will operate after full opening by the OPEN EXIT control command during
the signal lights operation time (P4-F9)

The end position is OPEN
Operation in the full opening position

The end position is CLOSED
Operation in the full closed position

PARTIALLY OPEN position
Operation in partially open position (P1-F5)

Signal after the control command
1-second operation after any control command (OPEN, CLOSE, STOP, etc.)

Ne1 LOAD. Operation (on/off) by the LOAD 1 command

N22 LOAD. Operation (on/off) by the LOAD 2 command

Ne3 LOAD. Operation (on/off) by the LOAD 3 command

Ne4 LOAD. Triggering (on/off) will be by the command LOAD 4
N25 LOAD. Operation (on/off) the LOAD 5 command
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3. TWO-WAY SIGNAL LIGHTS REGULATION

Example of implementation of the two-way signal lights regulation scheme:

P9-F5-0.1-04 ® ® P9-F5-0.2-05

ENTRANCE EXIT (( i i
P2-F4-b2-08

P3-F4-01
P4-F9-60
P4-F1

Fig. A
1 Connect the signal lights to the expansion module X15 X16
EEE EER
’& ””” NO COM NC NO COM NC
L]
T &
R
o
T ®
R
2 Set the signal lights according to the direction of driving—Entry and Exit (P9-F5)
3 Enable operation in two-way signal lights regulation mode (P3-F4-01) in the settings
4 Set (P4-F9) the required green light operation time of signal lights (one-way traffic). Factory
value—60 seconds
5 Set the required automatic closing time (P4-F1). Automatic closing may also be set during

operation of photocells (P4-F2/P4-F3)

6 Write two buttons of the radio remote controls in the settings with the b
commands‘OPEN ENTRY'and ‘OPEN EXIT' (e.g., by setting P2-F4).
The expansion module control inputs may also be used for giving ‘OPEN ENTRY"
and‘OPEN EXIT’commands (e.g., induction loops with movement direction
detection)
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The green light of signal lights will light up after the doors have been fully opened for the
direction according to the control command (e.g., ‘OPEN ENTRY’). The signal lights in the other
direction (e.g., EXIT) will be red. The green light of signal lights allows moving through the doors.

The green light will be ON:

« During the P4-F9. setting time countdown. If the time runs out and no control commands
have been given to’‘OPEN ENTRY'and‘OPEN EXIT; the red light will be ON for both directions.

« If a movement direction control command is given during the P4-F9 countdown with green
light ON, the P4-F9 countdown will stop and start again. The operation time of the green light
will be extended.

« If a control command for the opposite movement direction is given during the P4-F9
countdown, the green light will switch to the opposite direction of movement after the P4-F9
countdown has been completed, while the doors will remain open.

The doors will automatically close after the set pause time (P4-F1). If the time prior to automatic
closing is set to the lesser value than the set traffic time (P4-F9), the automatic closing will occur
earlier than the traffic countdown is completed. If automatic closing is not set, the supply of the
‘CLOSE’ control command must be provided (set).
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APPENDIX 2.

USE WITH CU-D01-B/CU-D11-B CONTORL UNIT
FOR DOCK LEVELLERS

This Appendix contains additional information for the CU-A01 expansion module regarding the
module connections and settings when used as a component of the CU-D01-B and CU-D11-B
dock leveller control units.

ATTENTION! Read the Manuals of the CU-A01 expansion module and the CU-D01-B/CU-D11-B
control unit. Connections and settings should be performed by a qualified and trained techni-
cian. Connections should be performed only when the control unit is disconnected from the
power supply.

CONNECTING ADDITIONAL DEVICES

ATTENTION!The CU-A01 expansion module and additional devices connected to it are powered
by the control unit circuit board. Consider the maximum load for the +24 power supply output
of the control unit (XP4). In case of overconsumption in the 24V circuit, use the CU-A03 power
supply module to couple additional devices.

Table 1
X3-X8 RJ connectors  Not used — —
X9 —
X10 SENS_1 The inputs of NC/PNP/NPN P9-F3
SENS_ 2 type sensors. X10 ?9—F4
Factory value— PNP NO PNP NO li our W |--q (inputs
@ + ‘L W g 13and14)
+24 Power supply output for . 24 —
additional devices 24V DC [ |ene)
GND COM —
fig. B
X1 1-12 Control inputs (NO or NC). P9-F3
X12 Factory value — NO. P9-F4
X13 Multiple devices with NO NO NC (inputs
x1a are connected in parallel, = Tand12)
multiple devices with NC are 1232
connected in series EEEE
GND CcoM —
X15 NO Normally open relay contact m P9-F5
X16 CcOM Common relay contact r
X17
x18 NC Normally closed relay contact EEE
X19 NO COM NC
X20 +24 Power supply output for — —

additional devices 24V DC (+)
GND COM (-)
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2.

SETTINGS

P9

01
02

04
05
06
07
08
09

F3

F4

F5

Input type
(X11-X14 connectors)

Sensor type
(X10 connector)

Control command

(XP11-XP14 connectors)

Sensor function
(X10 connectors)

Output logic
(X15-X19 connectors)

Output designation in
settings:

X15—0.1

X16 —0.2

X17 —03

X18 —04

X19—05

LIGHTING
AUTOMATIC RETURN

AUTOMATIC RETURN+
AUTOMATIC
DOOR CLOSING

LOAD 1
LOAD 2
LOAD 3
LOAD 4
LOAD 5

ALUTECH

1-12 inputs:
01 — NO (normally open contact)
02 — NC (normally closed contact)

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:
01 —NC

02 — PNP NC
03 — PNP NO
04 — NPN NC
05 — NPN NO
1-12 inputs:

no — disconnected (no command)
01-09 (s. tab. 3)

13 (SENS_1) and 14 (SENS_2) inputs:

no — disconnected

01 — door position (not required for the
control unit series CU-TR-B)

02 — initial dock leveller position

03 — vehicle docking position (dock buffer)
04 — vehicle coming to the docking position
(proximity to the dock leveller)

05 — vehicle loading/unloading position
(wheel chocks)

no — disconnected
01-09 (s. tab. 4)

turn on/off the light lamp (tab. 4)

Automatic return of the dock leveller (setting P4—
F1/section 9.4 in the CU-D-B control unit manual)

DOORSYSTEMS

Table 2

01.

03.

no.

no.

no.

Table 3

Automatic return of the dock leveller (setting P4-F1/sections
9.4, 6.6 in the control unit manual) and automatic door closing

(only as a part of control unit series CU-TR-B)
Not used

turn on/off load N21 (tab. 4)

turn on/off load Ne2 (tab. 4)

turn on/off load N23 (tab. 4)

turn on/off load N4 (tab. 4)

turn on/off load No5 (tab. 4)
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01

02

03

04

05

06

07

08

09

Light lamp.

Activated immediately when the control unit is switched
on (mains switch position is ON).

Light lamp can be activated by the LIGHTING control
command

Alarm light/audible alarm.

Itis activated during:

« dock leveller lifting and movement;

« loading/unloading operations are prohibited: the dock
leveller is not in its resting position and everything is
switched off (electric motor, valves) in case of operation
error. Activation in 30 seconds in case of operation error

Outdoor signal lights.

CpabatbiBaHvie GyaeT:

« green light (G)—vehicle arrival to the dock leveller
is allowed;

- red light (R)—vehicle docking position
(movement of the vehicle is prohibited)

Indoor signal lights.

- red light (R)—loading/unloading operations
are prohibited (forklift movement is prohibited);

- green light (G)—loading/unloading operations
are allowed (forklift movement is allowed)

Load No. 1. Operation (on/off) by the LOAD 1 command
Load No. 2. Operation (on/off) by the LOAD 2 command
Load No. 3. Operation (on/off) by the LOAD 3 command
Load No. 4. Operation (on/off) by the LOAD 4 command

Load No. 5. Operation (on/off) by the LOAD 5 command

ALUTECH
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Table 4

NC

COM

NO

C;\ U

See Section 3 for the description
of signal lights control.

ICOM

= B

Fig.C

ATTENTION! Fig. C connection
diagram is for double section

signal lights

(red and green).

A single traffic light connection is
made with one connector (relay).
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12

Red outdoor signal light

Red signal (R)—vehicle docking
position (vehicle movement is
prohibited)

Green outdoor signal light

Green signal (G)—vehicle arrival
to the dock leveller is allowed

Red indoor signal light

Red signal (R)—
loading/unloading operations
are prohibited (forklift movement
is prohibited)

Green indoor signal light

Green light (G)—
loading/unloading operations

are allowed (forklift movement
is allowed)

If two relays are
triggered, the light is
yellow.

If the vehicle is
approaching, the
yellow signal informs
the driver that there

is only short distance
left to the docking
position and the driver
is required to reduce
speed and stop in time

If two relays are
triggered, the light

is yellow. It informs
that the vehicle is in
docking position, and
itis safe to open the
sectional door and
operate the leveller

ALUTECH
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An example of signal light control
arrangement is described in
Section 3.

NC

COM——®
e
NO

NC

COM——,
8
NO

Fig.D
ATTENTION! Fig. D connection
diagram is for a three section
signal light (red, green and
yellow). A single traffic light
connection is made with two
connectors (two relays)

EEE EER
A

The procedure of recording the new CU-A01 expansion module connected to the CU-D-B control
unitand setting up its outputs and inputs is shown as an example of the light lamp setting (fig. E).

CU-D-B

CU-A01

MODBUS

™

X2 X1

X15
(1)

NO COM NC

Fig. E

The settings are made in menu P9 of the CU-D-B control unit:

« Enter the P9-F1 setting. The display automatically shows the suggested number for the
module recording. In the example, it is'01"

— ¢
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« Confirm the module entry number. The number becomes dotted and the F1 setting is
automatically exited.

-E o £ QD-@‘ D.@. E>-®. U ETN

Enter the P9-F2 setting and choose the entry number of the module to be configured.
‘01'in the example.

« Confirm the number of the module to be configured. The number becomes dotted and the F2
setting is automatically exited.

F @ FERoINTRO
> O~ > @ >
« Further, in menu F3-F5 the types of inputs and sensors, their functions and output logic are

configured. In the example, in the P9-F5 setting the output 0.1 (connector X15) is set to ‘01’
(light lamp).

Confirm the selected value and it becomes dotted (‘01.'in the example). The setting will be
exited automatically and changed for the next input or output setting (‘0.2'in the example).

Fel ®E> @Dﬂ@.DM ®E>u®£ﬁ>n-ﬁ>

- Continue the input and output configuration or exit the settings or menu.

[y .
LLC
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3. SIGNAL LIGHTS REGULATION

The applied sensors are the following (fig. F):
- sensor of joint operation with the CU-TR-B (1) control unit for industrial door opener
(described in section 6.6 of CU-D-B control unit).
« dock leveller initial position sensor (2).
- vehicle position sensor relative to the dock leveller (3).
« vehicle proximity sensor (4).
- wheel chocks sensor (5).

Fig. F

In the example of signal lights regulation, the signal lights (fig. D) and wheel chocks sensor (fig. B)
are connected to the CU-A01 expansion module. All other devices are connected to the CU-D-B
control unit of the dock leveller (fig. G).
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1 — CU-TR-B control unit for industrial
door opener;

2 — Dock leveller initial position sensor;

3 — Vehicle position sensor relative
to the dock leveller;

4 — Vehicle proximity sensor;

Fig. G
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7

5 — Wheel chocks sensor;
6 — Light lamp (dock light);
7 — Audible alarm;
8 — Outdoor signal lights;
9 — Indoor signal lights;
10 — CU-A01 expansion module.
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Before loading/unloading operations:
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The dock leveller is in its resting
position; the industrial door is closed.
After switching on the control unit
(mains switch in ON position:

« outdoor signal light—green

signal (G);
« indoor signal light—red signal (R);
« light lamp—switched on (shines).

The vehicle is approaching the dock
leveller.

When the outdoor signal light is
switched to yellow (Y), it informs the
driver that there is only short distance
left to the dock leveller and the driver
is required to reduce speed and stop
in time.

ATTENTION! The operating range of
the vehicle proximity sensor is set up
according to the operating manual of
the sensor.

The vehicle docks to the dock leveller
within the operating range of the
sensor and the outdoor signal light
switches to red (R).

ATTENTION! The operating range of
the vehicle position sensor relative to
the dock leveller is set up according to
the operating manual of the sensor.
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ATTENTION! In case of any unexpected situation during the
dock leveller operation (e.g. the vehicle has rolled back from the
leveller or the wheel chocks have been removed) both indoor
and outdoor signal lights will illuminate red and the audible
alarm will sound. Stop loading/unloading operations immedi-
ately and leave the dock leveller.

To resume the operation, return the dock leveller to its resting
position (it is recommended to use the automatic return func-
tion), rectify the operating fault (e.g. bring the vehicle within the
working range of the sensor; put the wheel chocks back under
the wheels) and repeat the dock leveller operation cycle (the
dock leveller lowering into the vehicle body.

ALUTECH
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The wheel chocks equipped with the
sensor are installed under the vehicle
wheel, fixing the vehicle in the docking
position.

The indoor signal light switches to
yellow (Y) allowing the dock leveller
operator to open the door and control
the leveller.

Open the door.

The dock leveller is in operation.

When the dock leveller moves, the
audible alarm is activated.

After the dock leveller is lowered
(setting P4-F4), the indoor signal
light switches to green (G). The dock
leveller is in floating position (it has
been lowered into the truck body).
-/ Loading and unloading operations
can be performed.
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After loading/unloading operations:
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Made in China.

Importer to the EU/Authorised representative of the Manufacturer:
ALUTECH Systems s.r.0., 348 02, Czech Republic
Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128

Phone/fax: + 420 374 6340 01, e-mail: info@cz.alutech-group.com
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Return the dock leveller to its resting
position (using the dock leveller
control buttons or an automatic return
function).

As soon as the control button is
pressed, the indoor signal light
changes to the red signal (R).

While the dock leveller is moving, the
audible signal sounds.

When the leveller returns to its resting
position, the outdoor signal light
flashes with red (R).

Close the door.

Remove the wheel chocks under the
vehicle wheels.

Five seconds after the wheel chocks
are removed from the vehicle wheels,
the outdoor signal light changes to
green (G).

The vehicle drives away.

After all operations are finished and
the dock leveller is returned to its
resting position, switch off the control
unit (mains switch in OFF position).
The signal lights and the light lamp are
switched off.
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SICHERHEITSVORSCHRIFTEN UND WARNUNGEN

Diese Anleitung ist die originelle Montage- und Betriebsanleitung und enthalt wichtige Si-
cherheitsinformation. Vor der Montage und dem Betrieb lesen Sie alle angefiihrte Information
sorgfaltig durch. Bewahren Sie diese Anleitung fur die weitere Verwendung auf!

ACHTUNG! Montage, Anschliisse, Einstellung, Inbetriebnahme, Wartung, Reparatur, Demon-
tage und Entsorgung des Produkts missen von qualifizierten (fachkundigen) und geschulten
Fachkraften (EN 12635), kompetenten und spezialisierten Organisationen durchgefiihrt werden.

ACHTUNG! Beachten Sie unbedingt die Regeln und Anforderungen der Anleitungen der Pro-
dukte, an die das Modul angeschlossen ist und in denen es funktioniert. Bitte lesen Sie die
Anleitungen dieser Produkte sorgfaltig durch.

Beachten Sie die SicherheitsmaBnahmen, die in den aktuellen normativen Dokumenten vor-
geschrieben sind. Der Lieferant und der Hersteller haben nicht fir Schaden zu vertreten, die
durch die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften sowie der Regeln und Bedingungen fiir
den sicheren Betrieb des Produkts entstehen.

Es ist nicht zulassig, die Anderungen an Elementen der Produktkonstruktion vorzunehmen und
das Produkt dem Zweck zu entfremden. Der Hersteller hat nicht fiir Schaden zu vertreten, die
durch unbefugte Anderungen am Produkt oder Missbrauch verursacht werden.

Das Produkt darf nicht von Kindern oder Personen mit eingeschrankten korperlichen, sen-
sorischen oder geistigen Fahigkeiten oder von Personen mit unzureichender Erfahrung und
Wissen, die nicht in die Verwendung eingewiesen wurden, verwendet werden. Kinder missen
beaufsichtigt werden, um zu verhindern, dass sie mit dem Produkt spielen. Bewahren Sie Fern-
bedienungen und Steuerelemente auf3erhalb des erreichbaren Umfeldes auf.

Bei allen Arbeiten muss das Produkt zunachst von der Versorgungsspannung getrennt werden.
Fremdkorper, Materialien von Bauarbeiten, Wasser oder andere Flussigkeiten durfen sich nicht
im Produktinneren befinden. Der Betrieb des Gerdtes in diesem Zustand ist verboten.

Quellen der Warme und des offenen Feuers miissen in ausreichendem Abstand vom Produkt
entfernt werden.

Ein Verstol3 gegen diese Anforderung kann zu Schaden des Produkts, Fehlfunktionen oder ge-
fahrlichen Situationen fiihren. Benutzen Sie das Produkt nicht, wenn eine Reparatur erforderlich
ist. Demontieren oder reparieren Sie das Produkt nicht selbst.

Der Hersteller behilt vor, Anderungen in diese Betriebsanleitung und Produktkonstruktion
ohne vorherige Meldung vorzunehmen, wobei die Funktionalitdt und Bestimmung erhalten
bleiben. Der Inhalt dieser Betriebsanleitung kann nicht Grundlage juristischer Anspriiche sein.

PRODUKTBESCHREIBUNG

Das Erweiterungsmodul CU-A01 wird als Teil der Steuereinheiten CU-TR230-B/CU-TR400-B und
CU-D01-B/CU-D11-B von dem Unternehmen ALUTECH verwendet und dient zur Erweiterung
der Funktionalitat der angegebenen Einheiten.

Das Modul enthalt Eingdnge fir Steuereinheiten (Taster, Schalter usw.), Eingdnge fiir zusatz-
liche Sicherheitsgerédte (Lichtschranke), Ausgédnge fir die AuB3enlaststeuerung (Signallampe,
Beleuchtungslampe, Ampel usw.).

Die Einstellungen des Erweiterungsmoduls hangen vom Modell der Steuereinheit ab, mit der
es verwendet wird (fir Industrietore oder Uberladebriicken) und werden in der Steuereinheit
vorgenommen.
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LIEFERUMFANG
Der Lieferumfang ist in Abb. 1 dargestellt.
ACHTUNG! Nach Erhalt des Produkts missen Sie sicherstellen, dass das Set vollstandig ist und

die Komponenten des Sets keine sichtbaren Schaden haben. Wenn Nichtentsprechen festgestellt
wird, wenden Sie sich an den Lieferanten.

TECHNISCHE DATEN
Stromspannung 24V Gleichstrom
Maximale Leistungsaufhahme (ohne Zusatzgerate), W 24
Steuerungsprotokoll MODBUS
Anzahl der einstellbaren Steuereingange 14
Anzahl der einstellbaren Steuerausgédnge (Relais) 5
Maximale Ausgangsbelastung (Relais) 3 A/250VAC
Anschluss an die Steuereinheit (Steckerverbindung RJ) RJ11 6P4C
Querschnitt der an Schraubverbinder angeschlossenen Kabel max 1,5 mm?
Schutzart IP65 (fachgerechte Montage)
Umgebungstemperaturbereich, °C —20... 450
Masse (brutto), kg 15

AuBen- und Montageabmessungen des Moduls kann man in der Abb. 2, Abb. 3 sehen. Die Abb. 3
zeigt die Abmessungen fiir den Fall der Montage AuBBenbefestigungselemente am Modulgehduse.

MONTAGE

Installieren Sie das Modul auf einer vertikalen, flachen Oberflache. Es wird empfohlen, das Modul
neben der Steuereinheit zu installieren oder es an der Steuereinheit zu installieren, mit der es
verwendet wird. Der Einbauort des Moduls muss das Offnen des Gehausedeckels gewahrleisten.

Erfullen Sie vor der Modulmontage:

« Wabhlen Sie aus, in welche Richtung sich der Gehausedeckel 6ffnen ldsst, und montieren Sie
sie mit den Schrauben und dem Scharnierschliissel (Abb. 4). Bohren Sie zunéchst sorgfaltig
Locher @4,5mm an den dafiir vorgesehenen Stellen des Deckels und des Gehausebodens. Die
Abbildung zeigt die Montage der Scharniere links (Deckel6ffnung nach links).

« Installieren Sie die erforderliche Anzahl der Kabeleinfiihrungen an der Unterseite des
Gehduses (im Set PG13,5- und PG9-Einflihrungen). Bohren Sie zuerst an den markierten
Stellen des Gehauses (bei geschlossenem Deckel) Locher vorsichtig entsprechend der Gro3e
der Kabeleinfiihrung oder schneiden Sie diese aus (z. B. mit einem scharfen Schraubendreher
an mehreren Stellen eines Lochs).

« Soll das Modul an die ALUTECH-Steuereinheit angeschlossen werden, dann verwenden Sie
den Adapter aus dem Bausatz (Abb. 5). Entfernen Sie zunachst den montierten Blinddeckel am
Gehauseboden und schrauben Sie anschlieBend den Adapter mit den Schrauben mit einem
Schraubenschlussel fest.
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Die Montage des Erweiterungsmoduls ist auf zwei Arten moglich:

- VARIANTE 1 — Montage mittels vier verdeckter Befestigungslocher im Gehause (Abb. 2).
Um an die Locher zu gelangen, missen Sie den Gehausedeckel 6ffnen, indem Sie die vier
Schrauben |6sen. Verwenden Sie zum Markieren von Lochern auf der Oberflache die mit dem
Modul gelieferte Schablone.

« VARIANTE 2 — Montage mit vier Auflenbefestigungselementen (Abb. 3, Abb. 5). Befestigen
Sie die Befestigungselemente aus dem Set mit den Schrauben am Gehauseboden im
erforderlichen Winkel. Markieren Sie anschlieBend die Befestigungspunkte auf der
Montageflache und befestigen Sie das Modul.

ACHTUNG! Stellen Sie die Art der Befestigungselemente (Diibel, selbstschneidende Schrauben
usw.) je nach Material und Dicke der Oberflache (Wand) ein, auf der das Modul installiert werden
soll. Fiir Befestigung sind vier Dlbel mit der Schraube vorhanden. Sollten diese nicht passen,
besorgen Sie sich die benétigten Befestigungselemente selbst.

ELEKTROANSCHLUSSE

ACHTUNG! Achten Sie bei den Elektroanschliissen darauf, dass die Steuereinheit, an die das
Modul angeschlossen wird, von der Stromversorgung getrennt ist. Beachten Sie Sicherheitsvor-
schriften fur elektrische Anlagen!

Bei der Verwendung, Montage und dem Anschluss zusatzlicher elektrischer Gerate (Zubehor)
und der Steuereinheit sind die mitgelieferten Anleitungen zu beachten. Ein falscher Anschluss
kann das Produkt beschéddigen

Benutzen Sie die von dem Unternehmen ALUTECH angebotenen Zusatzgerate mit den erfor-
derlichen Eigenschaften. Das Unternehmen ALUTECH lbernimmt keine Verantwortung fiir die
Funktion des Torsystems bei Verwendung von Zusatzgeraten anderer Hersteller.

Das Erweiterungsmodul wird durch das mitgelieferte Kabel mit der Steuereinheit verbunden
(Abb. 6). Bei dem Anschluss mehrerer Module zu einem Gerat werden die Module nachgeschaltet.

Abb. 7 zeigt die Steckverbinder fir die elektrischen Anschlisse.
Um an die Anschlisse zu gelangen, 6ffnen Sie den Moduldeckel, indem Sie vier Schrauben 16sen.

X1,X2 Steuerung MODBUS (Steuereinheit, Erweiterungsmodul)

X3 Die Steuereinheit mit der Steckverbindung RJ (CONTROL). ACHTUNG! Nur fiir
Xa Steuerstelle — Offnen/Stopp/SchlieBen Steuereinheiten
CU-TR230-B/CU-TR400-B
X5 Zusatzliche Sicherungseinrichtung (Lichtschranken) mit verwenden
X6 der Steckverbindung RJ (SENSOR 1). Die Funktionslogik
entspricht dem Eingang SENS_1 (Steckverbindung X10)
X7 Zusatzliche Sicherungseinrichtung (Lichtschranken) mit
X8 der Steckverbindung RJ (SENSOR 2). Die Funktionslogik
entspricht dem Eingang SENS_2 (Steckverbindung X10)
X9 Steuerstelle - Offnen/Stopp/SchlieBen
X10 Zusétzliche Sicherungseinrichtung (Lichtschranken) fiir Industrietore/Sensoren

fiir Uberladebriicke.
Werkswert — nicht eingestellt
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X11-X14  Steuereingdnge (NO oder NC).

Werkswert — NO

X15-X19  Ausgange (Relais) fiir den Anschluss der AuBenbelastung.

Werkswert — nicht eingestellt

X20 Versorgungsausgang 24V Gleichstrom

ACHTUNG! Die Stromversorgung des Erweiterungsmoduls CU-A01 erfolgt durch

die Steuereinheitsplatte. Beriicksichtigen Sie die maximale Belastung fur den
+24-Stromversorgungsausgang der Steuereinheit. Sollte der Verbrauch in der Kette 24V
Uberschritten werden, nutzen Sie das Versorgungsmodul CU-A03 fiir die Versorgung der
zusétzlichen Gerate

EINSTELLUNGEN

ACHTUNG! Um Einstellungen aufzurufen, zu verlassen und auszuwahlen, lesen Sie den Ein-
stellungsalgorithmus in der Anleitung der Steuereinheit, mit der das Modul verwendet wird.

Algorithmus fir Moduleinstellung im Men( P9 der Steuereinheit:

1—

Speicherung des neuen Moduls (F1)

Beim Aufrufen der F1-Einstellung wird das Modul automatisch fiir die Eingabe der
Speicherungsnummer aufgefordert. Um das Modul zuschreiben, driicken Sie die
Bestatigungstaste.

Die Angabe «FL» bei der Speicherung des Moduls bedeutet, dass die maximale Anzahl
an Modulen gespeichert wurde.

ACHTUNG! Um ein zuvor genutztes Modul zuschreiben, 16schen Sie zunéchst

die im Modul gespeicherten Daten durch die RESET-Taste (Beschreibung in der
Anzeigetabelle).

Die Auswahl der Nummer vom Modul, das eingestellt wird (F2)

Nachdem Sie das F2-Setup aufgerufen haben, scrollen Sie, um die Nummer des
aufgenommenen Moduls zu finden, das abgestimmt werden soll. Driicken Sie die
Taste, um die ausgewdhlte Nummer zu bestdtigen.

Die Angabe «no» beim Eingang in F2 bedeutet, dass keine Module geschrieben
wurden.

ACHTUNG! Wenn Sie die Aufnahmenummern der Fernbedienung definieren mussen,
driicken Sie die RESET-Taste des Moduls. Die Leuchtdiode LED blinkt rot entsprechend
der Aufnahmenummer.

Ein-/Ausgangsauswahl und Wert (F3, F4, F5)

Bitte beachten Sie, dass Sie beim Eingang in die Einstellung zunachst die Ein- bzw.

Ausgangsnummer auswahlen miissen. Numerischer Wert mit einem Punkt in der Mitte.

Die Nummerierung entspricht der in Abb. 7:

» Eingange 1-12 der Steckverbindungen X11-X14:0.1,0.2,0.3 ... 1.2

« Eingange SENS_1 n SENS_2 der Steckverbindung X10: 1.3 1 1.4

« Ausgénge: X15-0.1,X16 - 0.2,X17 - 0.3, X18 - 0.4, X19-0.5
Nach Bestatigung der ausgewdhlten Nummer gelangen Sie zur Liste der Werte
(Eingangsarten, Steuerbefehle, Funktionen).
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L._!_| Die Werte fir die jeweilige Steuereinheit sind im Anhang der Anleitung und in der Tabelle von
Menu-Einstellung P9 beschrieben.

Die Anzeige der Leuchtdiode LED des Moduls:

leuchtet
rot

blinkt griin

leuchtet
griin

Ein Modul ohne gespeicherte Daten (neues Modul) wurde an das Gerat angeschlossen:

+ Esist erforderlich, das Modul zu schreiben und einzustellen

Das Modul wurde geschrieben (Normalbetrieb des Moduls)

1. Es gibt keine Anzeige «Er.18» der Steuereinheit. Ein Modul mit gespeicherten Daten ist an
das Gerat angeschlossen:

« Esist notwendig, die Moduldaten mit der RESET-Taste zu I6schen. Halten Sie die RESET-
Taste gedriickt (ca. 5 Sekunden). Die LED beginnt rot zu blinken (zuerst langsam, am Ende
schnell). Wenn die LED durchgehend rot leuchtet, lassen Sie die RESET-Taste los.

2. Es gibt die Anzeige «Er.18» der Steuereinheit. Die Verbindung zwischen dem
geschriebenen Modul und der Steuereinheit ist aufgrund einer Fehlfunktion unterbrochen:
« Uberpriifen Sie die Verbindung des Moduls/der Module an die Steuereinheit
« Wenden Sie sich an den Kundendienst (Fehlfunktion des Moduls)

Vorhandensein der Fehlfunktion:
« Uberpriifen Sie die Verbindung des Moduls an die Steuereinheit
« Wenden Sie sich an den Kundendienst

Die Tabelle von Menii-Einstellung P9:

F1

F2

F3

Fa

F5

Speicherung Maximal 10 Module (Modulnummer wird no.
des Moduls automatisch der Reihe nach vorgeschlagen

Die Auswahl Speicherungsnummer 01-10 —
des Moduls fiir

die Einstellung
Eingangsart Eingange 1-12: 01.

(Steckverbindun- 91 — NO (SchlieRkontakt);
gen X11-X14) 02 — NC (Ausschaltkontakt)

Eingangsart Eingdnge 13 (SENS_1) und 14 (SENS_2): o1.
(Steckverbin- 01—NC; (CU-TR230-B/
dung X10) 02 —PNPNG; CU-TR400-B)
03 — PNP NO; 03.
S
- CU-D11-B)

L] Anschlussbeispiele fiir die jeweilige Steuer-
einheit finden Sie im Anhang der Anleitung.

Steuerbefehle Eingange 1-12: no.
(Steckverbindun-  no — ausgeschaltet (kein Befehl).

9enX11-X14) [ Die Werte fir die jeweilige Steuereinheit

sind im Anhang der Anleitung beschrieben.

Eingangs- Eingange 13 (SENS_1) und 14 (SENS_2): no.
funktion no — ausgeschaltet.
(Steckverbin-

[LL]] Die Werte sind im Anhang der Anleitung

dung X10) von jeweiliger Steuereinheit beschrieben.
Ausgangs- Eingange 1-5: no.
funktion no — ausgeschaltet.

(Steckverbindun- ) e Werte sind im Anhang der Anleitung
gen X15-X19) von jeweiliger Steuereinheit beschrieben.
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F9 Loschung In der Einstellung wird die Nummer des geschriebenen Moduls
des Moduls ausgewadhlt, nach Driicken der Bestatigungstaste wird das Modul
geloscht. Die Angabe «no» beim Eingang in F9 bedeutet, dass keine
Module geschrieben sind.

FO Léschung Der Bedienablauf in P9-F0 entspricht der Beschreibung der
aller Moduln Einstellung PO-FO in der Anleitung der Steuereinheit (Riicksetzen auf
Werkseinstellungen)

LAGERUNG, TRANSPORT UND ENTSORGUNG

Das Produkt muss an einem geschlossenen, trockenen Ort gelagert werden. Vermeiden Sie
Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung. Haltbarkeit: 5 Jahre ab Herstellungsdatum. Das
Herstellungsdatum des Produkts ist auf dem Produkt und auf der Verpackung angegeben. Der
Transport kann mit allen Arten von Gberdachten Bodentransporten durchgefiihrt werden, mit
Ausnahme von St6Ben und Bewegungen im Inneren des Fahrzeugs.

Keine besondere Wartung erforderlich. Uberpriifen Sie bei jeder Wartung der Torautomatisierung
die Montage des Moduls und der Geréte, die an das Modul angeschlossen wurden.

Die Entsorgung erfolgt geméaf den im Land des Verbrauchers geltenden Vorschriften
E und Rechtsakten zur Wiederverwertung und Entsorgung. Geben Sie Elektrogerate
zur Entsorgung an speziellen Stellen ab. Die durchschnittliche Lebensdauer des

I Produkts betragt 8 Jahre.

GARANTIEBEDINGUNGEN

Die Leistungsfahigkeit des Produktes wird unter Einhaltung der Lagerung-, Transport-, Einstel-
lungs-, Betriebsvorschriften garantiert. Die Garantiefrist betragt 3 Jahre. Wahrend der Garan-
tiedauer werden alle Stérungen, die vom Hersteller verursacht wurden, vom bevollmachtigten
Servicedienst behoben.

Anmerkung: die auf Garantie ersetzen Bestandteile werden Eigentum der Servicestelle, die
Wartung durchgefihrt hatte.

Die Garantie fiir das Produkt gilt nicht in folgenden Féllen:

« beiVersto gegen Lagerung-, Transport-, Betriebs- und Montagevorschriften des Produktes;

« bei der Montage, Einstellung, Reparaturen, Demontage oder Umbau des Produktes durch die
vom Hersteller nicht autorisierten Mitarbeiter;

« bei Erkennung von Spuren des Eindringens von Fremdkorpern, Flussigkeiten, Schmutz,
Insekten usw. in das Produkt;

« bei den Umstdnden hoherer Gewalt (Brand, Gewitterschlag, Hochwasser, Erdbeben und
andere Naturkatastrophen).

Informationen Uber die Servicedienste befinden sich nach der Adresse:

http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Aktuelle Anleitung, Konformitatsbeurkundungsdokumente und weitere Zusatzinformationen
finden Sie auf der Website: www.alutech-group.com
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INFORMATIONEN UBER REPARATUREN WAHREND DER
GARANTIEFRIST

Angaben Uber Serviceorganisation

Verzeichnis von den Servicearbeiten

Datum der Reparatur
Unterschrift des Verantwortlichen
fur die Servicearbeiten

Unterschrift, Siegel Name des Unterzeichneten

Angaben Uber Serviceorganisation

Verzeichnis von den Servicearbeiten

Datum der Reparatur
Unterschrift des Verantwortlichen
furr die Servicearbeiten

Unterschrift, Siegel Name des Unterzeichneten

Angaben Uber Serviceorganisation

Datum der Reparatur

Datum der Reparatur
Unterschrift des Verantwortlichen
flr die Servicearbeiten

Unterschrift, Siegel Name des Unterzeichneten

In China hergestelit.

Importeur in der EU / Bevollméachtigter Vertreter des Herstellers:
ALUTECH System:s s.r.0., 348 02, Tschechische Republik
Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128

Telefon/Fax: + 420 374 6340 01, e-mail: info@cz.alutech-group.com
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ANHANG 1.

ANWENDUNG MIT STEUEREINHEIT
CU-TR230-B/CU-TR400-B FUR INDUSTRIETORE

Dieser Anhang enthélt zusétzliche Informationen zum Erweiterungsmodul CU-A01 Uber
die Anschlisse und Einstellungen des Moduls bei Verwendung als Teil der Steuereinheiten
CU-TR230-B und CU-TR400-B fiir Industrietore.

ACHTUNG! Machen Sie mit den Anleitungen des Erweiterungsmoduls CU-A01 und der Steue-
reinheit CU-TR230-B/CU-TR400-B vertraut. Anschliisse und Einstellungen miissen von einem
qualifizierten und geschulten Fachmann vorgenommen werden. Nehmen Sie Verbindungen
nur vor, wenn die Steuereinheit von der Stromversorgung getrennt ist.

ANSCHLUSSE DER ZUSATZGERATE

ACHTUNG! Die Stromversorgung des Erweiterungsmoduls CU-A01 und der daran angeschlos-
senen Zusatzgerate erfolgt Uber die Steuereinheitsplatte. Berlicksichtigen Sie die maximale Be-
lastung fiir den Leistungsausgang +24 der Steuereinheit (XP7). Sollte der Verbrauch im 24V-Kreis
Uberschritten werden, nutzen Sie zum Anschluss weiterer Gerate das Versorgungsmodul CU-A03.

Tabelle 1
X3 RJ Steuerstelle - Offnen (NO)/ —
X4 Steck- Stopp (NO)/ SchlieBen (NO).
verbindung  steyerbefehle shneln den
Anschlusseingdngen X9
X5 RJ Zusétzliche
X6 Steck- Sicherheitseinrichtungen P9-F3
verbindung  entsprechend der Logik der P9-F4
X7 L XP5
Eingdnge PH1 und PH2 XP7 (Ein-
X8 (XP7) der Steuereinheit. snge
Die Betriebslogik ist den 193 u?1 d
Einstellungen der Eingdnge 14)

SENS_1 (X5, X6) und SENS_2
(X7, X8) dhnlich.

ACHTUNG! Beim Anschluss
von Geraten an diese Steck-
verbindungen dirfen keine
Geréte an Steckverbindung
X10 angeschlossen sein (und
umgekehrt)
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X9

X10

X11
X12
X13
X14

X15
X16
X17
X18
X19

X20

opP

S2

CL

GND
SENS_1
SENS_2

+24

GND
1-12

GND
NO

com

NC

+24

GND

OFFNEN (NO). Bei Auslésung wird
Offnung durchgefiihrt

STOPP (NO). Bei Auslésung wird
die Bewegung gestoppt oder
verboten (blockiert)

SCHLIEBEN (NO). Bei Auslésung
wird SchlieBung durchgefiihrt

Allgemeiner Kontakt
Eingang der Lichtschranken
von Typ NC/PNP/NPN.

Die Betriebslogik der Eingange
dhnelt den Einstellungen der
Eingange PH1 und PH2
(XP7-Stecker) der Steuereinheit.
ACHTUNG! Vorab ist es
erforderlich, die Einstellungen
der Eingénge PH1 und/oder
PH2 der Steuereinheit
vorzunehmen (Einstellung P6)

Ausgangsversorgung der
Zusatzgerdte 24VDC

Allgemeiner Kontakt

Steuereingange (NO oder NC).
Werkswert — NO.

Einige Gerate mit NO werden
parallel geschaltet, einige Gerate
mit NC werden der Reihe nach
geschaltet

Allgemeiner Kontakt

SchlieBkontakt vom Relais
Allgemeiner Kontakt vom Relais

Offnungskontakt vom Relais

Ausgangsversorgung der
Zusatzgerate 24BDC (+)

Allgemeiner Kontakt (-)

ALUTECH

X9
OFFNEN (NO
#__ or| H
STOPP (NO
Losoreo) ||
SCHLIEBEN (N
A__ c.| B
GND|
X10
W [sens.
W e
W |+24
o
B! +] - JeorNOINC]

O__ N __-O RX

™

NO NC

[
N
w

|
|
|
W [GND

/]

NO COM NC

DOORSYSTEMS

P9-F3
P9-F4
(Ein-
gange
13 und
14)

P9-F3
P9-F4
(Ein-
gange
1und
12)

P9-F5
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P9 F3 Eingangstyp
(Steckverbindungen
X11-X14)
Eingangstyp
(Steckverbindungen
X10)
F4 Steuerbefehl
(Steckverbindungen
XP11-XP14)
Eingangslogik
(Steckverbindungen
X10)
F5 Ausgangslogik
(Steckverbindungen
X15-X19)
01 IN SCHRITTEN
02 OFFNEN
03 SCHLIEBEN
04 STOP
05 TEILWEISE OFFNEN
06 BELEUCHTUNG
07 EINFAHRT OFFNEN
08 AUSFAHRT OFFNEN
09 BELASTUNG 1
10 BELASTUNG 2
1 BELASTUNG 3
12 BELASTUNG 4
13 BELASTUNG 5

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

Tabelle 2
Eingdnge 1-12: 01.
01 — NO (SchlieBkontakt)
02 — NC (Offnungskontakt)
Eingdnge 13 (SENS_1) und 14 (SENS_2): 01.
01 —NC
02 —PNP NC
03 —PNPNO
04 — NPN NC
05— NPNNO
Eingdnge 1-12: no.

no — ausgeschaltet (es gibt keinen Befehl)
01-13(s. Tab. 3)

Eingange 13 (SENS_1) und 14 (SENS_2): no.

no — ausgeschaltet

01 — Die Logik entspricht dem Eingang
PH1 des Blocks

02 — Die Logik entspricht dem Eingang
PH2 des Blocks

no — ausgeschaltet no.
01-14 (s. Tab. 4)

Tabelle 3

Schrittsteuerung: Offnen, Bewegungsstopp, SchlieBen
(Befehlsfolge «Offnen — Stopp - SchlieBen — Stopp — Offnen. ..»)

Offnung
SchlieBung
Bewegungsstopp

Fltgel6ffnung bis zur eingestellten Zwischenstellung
(Einstellung P1-F5 der Steuereinheit)

die Beleuchtungslampe ein-/ausschalten

Offnung bei Lichtsignalregelung (Richtung der Ein- und
Ausfahrt)

Belastung ein-/ausschalten Ne1 (Tab. 4)

Belastung ein-/ausschalten Ne2 (Tab. 4)

Belastung ein-/ausschalten Ne3 (Tab. 4)

Belastung ein-/ausschalten N°4 (Tab. 4)

Belastung ein-/ausschalten N5 (Tab. 4)
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Tabelle 4
Meldelampe
i ) s EEN
Die Ausl6sung erfolgt wahrend der Bewegung und
wahrend der Bewegungsverzégerungszeit (P4-F7) NO COM NC
) X

N
Beleuchtungslampe =3
Die Ausl6sung erfolgt wahrend der Bewegung und @
waéhrend der Zeit nach Bewegungsstopp (P4-F8). Die | NN
Auslosung (Ein-/Ausschalten) der Beleuchtungslampe NO COM NC
kann auf Steuerbefehl BELEUCHTUNG des Moduls CU-A01
und des Funkempfangermoduls CU-A02 erfolgen U “—®—1

N
Einseitige Ampel (Anzeige der vollen Offnung)

EEN

Die Auslésung wird nach der vollstindigen Offnung
durchgefihrt. Tg 1 |Nocomne

Endposition der Toroéffnung - griin (G). v “*%—(X)J—‘

Der Tor ist nicht in der Position der vollstandigen Offnung —

rot (R). +. :

Rot wird wéhrend der Bewegungsverzégerungszeit (P4-F7) LR

Ampel fiir EINFAHRT bei der beidseitigen Regulierung (P3-F4-01) In Abschnitt 3

Der Betrieb Die Auslésung erfolgt nach der vollstandigen Offnung durch den Wi"d‘ .

Steuerbefehl EINFAHRT OFFNEN fiir Betriebsdauer der Ampel (P4-F9) Ee?"ﬁ'elrungs'
eispiel

Ampel fiir AUSFAHRT bei der beidseitigen Regulierung (P3-F4-01) beschrieben

Die Ausldsung erfolgt nach der vollstandigen Offnung durch den
Steuerbefehl AUSFAHRT OFFNEN fiir Betriebsdauer der Ampel (P4-F9)

Endposition OFFEN
Die Auslésung ist in der Position der vollstindigen Offnung

Endposition GESCHLOSSEN
Die Auslosung ist in der Position der vollstandigen SchlieBung

Position TEILWEISE GEOFFNET
Die Ausl6sung ist in der Position der Teil6ffnung (P1-F5)

Signal nach Steuerbefehl

Die Ausldsung 1 Sekunde ist nach einem beliebigen Steuerbefehl (OFFNEN, SCHLIEREN, STOPP
und andere)

Belastung N21. Die Auslosung (Ein-/Ausschaltung) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 1
Belastung N22. Die Ausldsung (Ein-/Ausschaltung) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 2
Belastung Ne3. Die Ausldsung (Ein-/Ausschaltung) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 3
Belastung N24. Die Auslosung (Ein-/Ausschaltung) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 4
Belastung N95. Die Auslosung (Ein-/Ausschaltung) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 5
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3. BEIDSEITIGE AMPELSTEUERUNG

Das Realisierungsbeispiel des Schemas von der beidseitigen Ampelsteuerung:

P9-F5-0.1-04 ® ® P9-F5-0.2-05

EINFAHRT AUSFAHRT (( i i
:> <:| l P2-F4-b1-07
P2-F4-b2-08

P3-F4-01
P4-F9-60
P4-F1

Abb. A
1 SchlieBen Sie Ampeln an das x15 X16
Erweiterungsmodul an HEEE EEN
’é ””” NO COM NC NO COM NC
L]
T &
R
,é,,,,,
T ®
R
2 Stellen Sie die Ampeln entsprechend der Fahrtrichtung ein - Ein- und Ausfahrt (P9-F5)
3 Aktivieren Sie in den Einstellungen den beidseitigen Ampelregelungsmodus (P3-F4-01)
4 Stellen Sie (P4-F9) die erforderliche Zeit fiir die griine Ampel ein (Einrichtungsverkehr).
Werkswert — 60 Sekunden
5 Stellen Sie die gewtinschte Zeit fiir das automatische SchlieBen ein (P4-F1). Bei Auslosung von
Lichtschranken kann auch ein automatisches Schlieen eingestellt werden (P4-F2/P4-F3)
6 Erfassen Sie in den Einstellungen zwei Tasten der Funkfernbedienung mit den b/

Befehlen EINFAHRT OFFNEN und AUSFAHRT OFFNEN (z. B. mit der Einstellung
P2-F4). Fir die Ausgabe der Befehle EINFAHRT OFFNEN und AUSFAHRT OFFNEN
koénnen auch die Steuereingdnge des Erweiterungsmoduls genutzt werden

(z. B. werden Induktionsschleifen mit Bewegungsrichtungserkennung verwendet

b2
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Das griine Signal der Ampel erscheint, nachdem das Tor geméal3 dem Steuerbefehl vollstan-
dig fiir die Richtung geéffnet ist (z. B. EINFAHRT OFFNEN). Die Ampel in die andere Richtung
(z. B. AUSFAHRT) wird rot sein. Wenn die Ampel griin ist, ist der Verkehr durch das Tor gestattet.

Das griine Licht wird sein:

- Wéhrend der Zeitmessung der Einstellung P4-F9. Wenn die Zeit abgelaufen ist und keine
Steuerbefehle EINFAHRT OFFNEN und AUSFAHRT OFFNEN gegeben wurden, erfolgt ein rotes
Signal in beide Richtungen.

« Wenn wéhrend der Zeitmessung P4-F9 ein Richtungssteuerbefehl gegeben wird und griin
leuchtet, stoppt die Zeitmessung P4-F9 und beginnt von vorne. Die Dauer der griinen Ampel
wird verlangert.

« Wird wéahrend der Zeitmessung P4-F9 ein Steuerbefehl fir die entgegengesetzte
Fahrtrichtung gegeben, so schaltet nach Ablauf des Countdowns P4-F9 die griine Ampel auf
die entgegengesetzte Fahrtrichtung um, das Tor bleibt gedffnet.

Das Tor schlief3t automatisch nach der eingestellten Pausenzeit (P4-F1). Wenn die automatische
SchlieBung krzer als die konfigurierte Verkehrszeit (P4-F9) eingestellt ist, wird die automatische
SchlieBung vor dem Ende der Zeitmessung von Verkehrszeit ausgefiihrt. Wenn die automatische
SchlieBung nicht konfiguriert ist, muss die Ausgabe des Steuerbefehls SCHLIEREN vorgesehen
(konfiguriert) werden.
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ANHANG 2.

ANWENDUNG MIT STEUEREINHEIT CU-D01-B/CU-D11-B
FUR UBERLADEBRUCKEN

Dieser Anhang enthalt zusatzliche Informationen zum Erweiterungsmodul CU-A01 Uiber die
Anschlisse und Einstellungen des Moduls bei Verwendung als Teil der Steuereinheiten CU-D01-B
und CU-D11-B fiir Uberladebriicken.

ACHTUNG! Machen Sie mit den Anleitungen des Erweiterungsmoduls CU-A01 und der Steu-
ereinheit CU-D01-B/CU-D11-B vertraut. Anschliisse und Einstellungen miissen von einem
qualifizierten und geschulten Fachmann vorgenommen werden. Nehmen Sie Verbindungen
nur vor, wenn die Steuereinheit von der Stromversorgung getrennt ist.

ANSCHLUSSE DER ZUSATZGERATE

ACHTUNG! Die Stromversorgung des Erweiterungsmoduls CU-A01 und der daran angeschlos-
senen Zusatzgerate erfolgt Uber die Steuereinheitsplatte. Berlicksichtigen Sie die maximale Be-
lastung fir den Leistungsausgang +24 der Steuereinheit (XP4). Sollte der Verbrauch im 24V-Kreis
Uberschritten werden, nutzen Sie zum Anschluss weiterer Gerate das Versorgungsmodul CU-A03.

Tabelle 1
X3-X8 RJ werden nicht verwendet — —
Steck-
verbindung
X9 —
X10 SENS_1 Eingange der Sensoren P9-F3
von Typen NC/PNP/NPN. P9-F4
SENS 2 Werkswert — PNP NO x10 (Eingdnge
= PNP NO li out B fsens o 13and 14)
@ + ‘L W e
+24 Ausgangsversorgung fir - il |+24 —
Zusatzgerate 24VDC il |enD
GND Allgemeiner Kontakt —
Abb. B
X11 1-12 Steuereingange P9-F3
X12 (NO oder NC). AP9—“F4
X13 Werkswert - NO NO s (Eingdnge
Mehrere Geréte mit NO Tand12)
X14 a
werden parallel geschaltet, 123z
mehrere Gerate mit NC
werden in Reihe geschaltet. EEEN
GND Allgemeiner Kontakt —
X15 NO SchlieBkontakt vom Relais P9-F5
/]
X17 com Allgemeiner Kontakt des
X18 Relais EEN
X19 NC Offnungskontakt vom NO COM NC
Relais
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X20 +24 Ausgangsversorgung fur — —
Zusatzgerate 24VDC (+)

GND Allgemeiner Kontakt (-)

2. EINSTELLUNGEN Tabelle 2
P9 F3 Steuereingangstyp Eingdnge 1-12: 01.
(Steckverbindungen 01 — NO (SchlieBkontakt)
X11-X14) 02 — NC (Offnungskontakt)
Steuereingangstyp Eingdnge 13 (SENS_1) and 14 (SENS_2): 03.
(Steckverbindungen = 01 — NC
X10) 02 — PNP NC
03 — PNP NO
04 — NPN NC
05 — NPNNO
F4 Steuerbefehl Eingange 1-12: no.
(Steckverbindungen =~ no — ausgeschaltet (es gibt keinen
XP11-XP14) Befehl)
01-09 (s. Tab. 3)
Sensorfunktion Eingange 13 (SENS_1) and 14 (SENS_2): no.
(Steckverbindungen =~ no — ausgeschaltet
X10) 01 — Torstellung (im Rahmen der

Steuereinheit der Serie CU-TR-B nicht
erforderlich)

02 — Anfangsstellung der Uberladebriicke
03 — Anfahrt des Fahrzeugs zur
Beladestellung (Anfahrpuffer der
Plattform)

04 — Annédherung des Fahrzeugs zur
Beladestellung (Anndherung mit der
Plattform)

05 — Be- und Entladeposition des
Fahrzeugs (Radanschlag)

F5 Ausgangslogik no — ausgeschaltet no.
(Steckverbindungen 01-09 (s. Tab. 4)
X15-X19)

Bezeichnungin
der Ausgangs-
einstellung:
X15—0.1

X16 —0.2
X17—03

X18 — 04

X19 —0.5
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Tabelle 3

BELEUCHTUNG Beleuchtungslampe ein/ausschalten (Tab. 4)
AUT?MATISCHE automatische Riickkehr der Plattform (in der Anleitung der
RUCKKEHR Steuereinheit CU-D-B Einstellung P4-F1)/Abschnitt 9.4)

AUT_OMATISCHE automatische Plattformriickkehr (in der Anleitung der

RUCKKEHR+ Steuereinheit Einstellung P4-F1)/Abschnitt 9.4, Abschnitt 6.6)
AUTOMATISCHE und automatische TorschlieBung (nur als Teil der Steuereinheit

TORSCHLIESSUNG der Serie CU-TR-B)
— wird nicht verwendet

BELASTUNG 1 Belastung ein-/ausschalten N21 (Tab. 4)

BELASTUNG 2 Belastung ein-/ausschalten Ne2 (Tab. 4)

BELASTUNG 3 Belastung ein-/ausschalten N°3 (Tab. 4)

BELASTUNG 4 Belastung ein-/ausschalten N°4 (Tab. 4)

BELASTUNG 5 Belastung ein-/ausschalten No5 (Tab. 4)

Beleuchtungslampe.

Die Auslosung erfolgt, wenn die Steuereinheit eingeschaltet
wird (Netzschalter in Position ON).

Die Auslosung (Ein-/Ausschalten) der Beleuchtungslampe
kann auf Steuerbefehl BELEUCHTUNG erfolgen

Meldelampe/Heulhupe.

Die Auslosung erfolgt bei:

« Aufheben der Plattform, Bewegung des Klappkeil;

« Verbot von Be- und Entladearbeiten - es gibt keine
Ausgangsposition der Plattform und bei einem
Betriebsfehler wird alles abgeschaltet (Elektromotor,
Ventile). Im Fehlerfall erfolgt die Auslésung innerhalb von
30 Sekunden

AuB3enampel.

Die Auslosung erfolgt:

« grlnes Signal (G) - Anfahrt des Fahrzeugs zur
Uberladebriicke ist erlaubt;

« rotes Signal (R)- Fahrzeug in Beladestellung
(Fahrzeugbewegung ist verboten)

Innenampel.

Die Auslosung erfolgt:

- rotes Signal (R) - Be- und Entladearbeiten sind verboten
(Gabelstaplerbewegung ist verboten);

- griines Signal (G) - Be- und Entladearbeiten sind erlaubt
(Gabelstaplerbewegung ist erlaubt)

Tabelle 4

EEN
2
(3]

P

Abschnitt 3 beschreibt
Beispiele fiir die Umsetzung der
Ampelsteuerung.

< ® -
o L@

EEN
[«]
o
2

Abb. C

ACHTUNG! Der Anschlussplan
gemaB Abb. Cist fur eine Ampel
mit zwei Signalen (rot und griin)
gedacht und ermdglicht die
Realisierung einer Ampel mit
einem Stecker (Relais)

Belastung N°1. Die Ausl6sung (Ein-/Ausschalten) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 1
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Belastung N22. Die Ausl6sung (Ein-/Ausschalten) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 2

Belastung N23. Die Ausl6sung (Ein-/Ausschalten) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 3

Belastung N24. Die Ausl6sung (Ein-/Ausschalten) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 4

Belastung Ne5. Die Auslésung (Ein-/Ausschalten) erfolgt auf Befehl BELASTUNG 5

Rote AuBenampel

Rotes Signal (R) - Fahrzeug
in Beladestellung
(Fahrzeugbewegung ist
verboten)

Griine AuBenampel
Griines Signal (G) -
Anfahrt des Fahrzeugs zur
Uberladebriicke ist erlaubt

Rote Innenampel

Rotes Signal (R) - Fahrzeug
in Beladestellung
(Fahrzeugbewegung ist
verboten)

Griine Innenampel

Griines Signal (G) - Be-und
Entladearbeiten sind erlaubt
(Gabelstaplerbewegung ist
erlaubt)

Bei Auslésung von zwei Relais
erscheint ein gelbes Signal.

Wenn sich ein Fahrzeug
néhert, weist ein gelbes
Signal den Fahrer darauf

hin, dass nur noch eine

sehr kurze Distanz bis

zur Be- und Entladestelle
verbleibt. Es ist notwendig,
die Geschwindigkeit zu
reduzieren und rechtzeitig zu
bremsen

Bei Auslosung von zwei Relais
erscheint ein gelbes Signal.

Informiert dariiber, dass das
Fahrzeug an der Verladestelle
geparkt ist, das Tor gedffnet
und die Plattform gesteuert
werden kann

Abschnitt 3 beschreibt
Beispiele fiir die Umsetzung der
Ampelsteuerung.

NC

COM—®,
e
NO

NC

COM—M=
R
NO

Abb.D

EEE EER
~

ACHTUNG! Das
Anschlussschema gemaf3 Abb. D
ist fuir eine Ampel mit drei
Signalen (rot, griin und gelb)
vorgesehen, die Umsetzung einer
Ampel erfolgt tiber zwei Stecker
(zwei Relais)

Wir zeigen die Aufnahme eines neuen Erweiterungsmoduls CU-A01, das an die Steuereinheit
CU-D-B angeschlossen ist, und den Algorithmus zur Einstellung der Ein- und Ausgédnge des
Erweiterungsmoduls am Beispiel der Einrichtung einer Beleuchtungslampe (Abb. E).

CU-D-B

o®
o XP12

-AO01

MODBUS Cu-A0

)| ()] s

X2 X1 1)
EEN
NO COM NC

.

Abb. E
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Die Einstellungen werden im Men( P9 der Steuereinheit CU-D-B vorgenommen:
« Gehen Sie auf die Einstellung P9-F1 ein. Auf dem Display wird die automatisch

vorgeschlagene Aufnahmenummer des Moduls angezeigt. Im Beispiel «01».

Bestatigen Sie die Aufnahmenummer des Moduls. Die Zahl wird mit einem Punkt angezeigt
und die F1-Einstellung wird automatisch beendet.

@@@

Gehen Sie auf die Einstellung P9-F2 ein und wahlen die Aufnahmenummer des Moduls, die
sich eingestellt wird. Im Beispiel «01».

Bestatigen Sie die zu konfigurierende Modulnummer. Die Zahl wird mit einem Punkt
angezeigt und die F2-Einstellung wird automatisch beendet.

@ @Di@.DQ@Q

« Als ndchstes werden im Menu F3-F5 die Typen der Eingange und Sensoren, ihre Funktionen
und die Ausgangslogik konfiguriert. Im Beispiel wird in der Einstellung P9-F5 dem Ausgang
«0.1» (Stecker X15) auf «01» (Beleuchtungslampe) gesetzt.

[>

Bestatigen Sie den ausgewdahlten Wert. Der Wert wird gepunktet (im Beispiel «01») und
wechselt automatisch zur ndchsten Eingabe- oder Ausgabeeinstellung (im Beispiel «0.2»).

SRS o D'Q'D“ @@“@‘D-'Q

« Fahren Sie mit den Eingabe- und Ausgabeeinstellungen fort oder beenden Sie die

Einstellungen und Men(s.

[y =
LLC
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AMPELREGELUNG

Am Beispiel der Ampelregelung soll die Arbeit von Auf3en- und Innenampeln mit drei Signalen
(Rot, Gruin und Gelb) gezeigt werden).
Verwendete Sensoren (Abb. F):

« Gemeinsame Arbeit mit der Steuereinheit CU-TR-B (1) von Industrietoren (Beschreibung im

Abschnitt 6.6 der Steuereinheit CU-D-B).

« Anfangsstellung der Plattform (2).

« Fahrzeugposition neben der Plattform (3).

«+ Naherung des Fahrzeugs mit der Plattform (4).

- Radanschlag (5).

Abb. F

Im Beispiel der Ampelregelung werden an das Erweiterungsmodul CU-A01 Ampeln (nach dem
Schema in Abb. D) und ein Radanschlagsensor (nach dem Schema in Abb. B) angeschlossen. Alle
anderen Gerite werden an die Steuereinheit CU-D-B der Uberladebriicke angeschlossen (Abb. G).
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1
_
P1-F2
XP13 P9-F1 * M
= ® g
* P1-F1 6
; P3-F1-02
P3-F3-01 —
d [| €U TRB ||| | P3-Fa-02 2
——).] | p5-F5-02 3 4
———— | P5-F6-03 ﬁi\ ~
d - P5-F7-04 B0
P9-F1
P9-F2 L
P9-F4-1.3-05
XP12 | [xP13 P9-F5-0.1-10
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1 — Steuereinheit CU-TR-B
der Industrietore

2 — Sensor der Anfangsstellung von der
Plattform

3 — Stellungssensor des Fahrzeugs
neben der Plattform

4 — Naherungssensor des Fahrzeugs
mit der Plattform

5 — Sensor des Radanschlags

6 — Beleuchtungslampe (Scheinwerfer)
7 — Heulhupe

8 — AuBenampel

9 — Innenampel

10 — Erweiterungsmodul CU-A01
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Die Uberladebriicke befindet sich in
ihrer Anfangsstellung, das Industrietor
ist geschlossen.
Nach dem Einschalten der Steuereinheit
(Netzschalter in Stellung ON):

« AufBenampel - griines Signal (G);

+ Innenampel - rotes Signal (R);

+ Beleuchtungslampe - eingeschaltet

(leuchtet).

Das Fahrzeug fahrt an die Plattform an.

Wenn die AuBenampel auf Gelb

(Y) schaltet, ist der Abstand bis zur
Plattform nur noch sehr gering, der
Fahrer muss die Geschwindigkeit
reduzieren und rechtzeitig bremsen.

ACHTUNG! Auslsungszone von
N&herungssensor des Fahrzeugs mit
der Plattform wird entsprechend der
Sensoranleitung eingestellt.

Das Fahrzeug nimmt in der
Auslosungszone des Sensors eine
Be-/Entladeposition neben der
Plattform ein und die AuBenampel
schaltet auf Rot (R).

ACHTUNG! Ausldsungszone von
N&herungssensor des Fahrzeugs mit
der Plattform wird entsprechend der
Sensoranleitung eingestellt.
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Unter das Fahrzeugrad ist ein mit einem
Sensor ausgestatteter Radanschlag
installiert. Das Fahrzeug wird in der
Position auf der Plattform fixiert.

Die Innenampel schaltet auf gelbes
Signal (Y) und signalisiert dem
Bediener der Uberladebriicke, dass

das Tor gedffnet werden muss und die
Steuerung der Plattform erlaubt ist.

Das Tor 6ffnen.

Steuerung der Plattform.

Wenn sich die Plattform bewegt, ertont
die Heulhupe.

||

(®@®)

'@
L

——

eE)

ACHTUNG! Im Notfall wihrend der Arbeit der Uberladebriicke
(z. B. wenn ein Fahrzeug von der Plattform weggerollt ist oder
ein Radanschlag verschoben wurde) zeigen die Innen- und
AuBBenampeln ein rotes Signal und die Heulhupe ertént. Die
Be- und Entladearbeiten ist sofort zu unterbrechen und die
Plattform zu verlassen!

Um den Betrieb wieder aufzunehmen, ist es notwendig, die
Plattform in ihre Anfangsstellung zurtickzukehren (es wird emp-
fohlen, die automatische Riickkehr zu verwenden), die Ursache
der Stérung zu beseitigen (z. B. das Fahrzeug in den Sensorbe-
reich zurlickzubringen, den Radanschlag unter das Fahrzeug
zurlickzubringen) und wiederholen Sie die Plattformkontrolle
(Absenken und Platzieren der Plattform auf das Fahrzeug)!

Nach Ablauf der Plattformabsenkzeit
(Einstellung P4-F4) schaltet die
Innenampel auf Griin (G). Die
Plattform befindet sich in einer
schwebenden Position (die Plattform
wurde abgesenkt und auf dem
Fahrzeug platziert).
Be- und Entladearbeiten werden
durchgefiihrt.

100@) s
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Be- und Entladearbeiten wurden abgeschlossen:
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Bringen Sie die Plattform in ihre
Anfangsstellung zuriick (mit der
Plattformsteuerungstasten oder

der konfigurierten automatischen
Ruckkehrtaste).

Unmittelbar nach Betatigung der
Bedientaste schaltet die Innenampel auf
Rot (R).

Wenn sich die Plattform bewegt, ertont
die Heulhupe.

Wenn die Plattform in ihre
Anfangsstellung zurlickkehrt, blinkt die
AufBlenampel rot (R).

Das Tor schlief3en.

Entfernen Sie den Radanschlag von der
Unterseite des Fahrzeugrades.

Nach 5 Sekunden nachdem der
Radanschlag von dem Fahrzeugrad
entfernt wurde, schaltet die
AuBBenampel auf Griin (G).

Das Fahrzeug fahrt weg.

Nach Abschluss der Arbeiten, wenn
sich die Uberladebriicke in der
Anfangsstellung befindet, schalten Sie
die Steuereinheit aus (Netzschalter in
Stellung OFF).

Die Ampeln und Beleuchtungslampe
sind ausgeschaltet.
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REGLES DE SECURITE ET DE PREVENTION

Ce guide est un manuel original d'installation et d’exploitation qui contient des informations
de sécurité importantes. Avant de commencer son installation et I'exploitation, veuillez étudier
soigneusement toutes les informations ci-dessous. Conservez ce guide pour une utilisation
ultérieure !

ATTENTION ! L'installation, les raccordements, le réglage, la mise en service, la maintenance, la
réparation, le démontage et le recyclage du produit doivent étre effectués par des spécialistes
qualifiés (professionnels) et formés (EN 12635), des organismes compétents et spécialisés.

ATTENTION ! Assurez-vous de respecter les régles et les exigences des manuels des produits
auxquels le module sera connecté et fonctionnera dans le cadre de ceux-ci. Veuillez lire atten-
tivement les manuels respectifs de ces produits.

Respectez les mesures de sécurité réglementées par les documents normatifs en vigueur. Le
fournisseur et le fabricant ne sont pas responsables des dommages causés par le non-respect
de la sécurité ainsi que des régles et des conditions de sécurité du produit.

Il est interdit d’apporter des modifications a des éléments de la conception du produit et d'utiliser
le produit a d'autres fins inappropriées. Le fabricant et le fournisseur ne sont pas responsables des
dommages causés par une modification non autorisée du produit ou son utilisation inappropriée.

Le produit ne doit pas étre utilisé par des enfants ou par des personnes ayant des capacités
physiques -sensorielles ou mentales réduites, ou par des personnes ayant une expérience et
des connaissances insuffisantes qui n'ont pas été formées a I'utilisation de celui-ci. Les enfants
doivent étre surveillés afin d'éviter de jouer avec le produit. Installez les consoles et les com-
mandes hors de portée des enfants.

Lors de toute intervention, le produit doit étre préalablement débranché de la tension
d‘alimentation.

Aucun objet étranger, matériau provenant de travaux de construction, eau ou ni autres liquides ne
doivent se trouver a l'intérieur du produit. Lexploitation de I'équipement en tel état est interdite.

Les sources de chaleur et de la flamme nue doivent étre suffisamment retirées du produit. Le
non-respect de cette exigence peut endommager le produit, provoquer son dysfonctionnement
ou entrainer des situations dangereuses.

Il est interdit d'utiliser le produit si une réparation est nécessaire. Ne pas démonter ni réparer le
produit de fagon autonome.

Le fabricant se réserve le droit d'apporter des modifications au manuel et a la conception du
produit sans préavis, tout en conservant les mémes fonctionnalités et objectifs. Le contenu de
ce manuel ne peut servir de base a aucune réclamation.

DESCRIPTION DU PRODUIT

Le module d'extension CU-A01 est utilisé dans les blocs de commande CU-TR230-B/CU-TR400-B
et CU-D01-B/CU-D11-B de la compagnie ALUTECH, est congu pour étendre la fonctionnalité
desdits blocs.

Le module est pourvu des entrées pour les dispositifs de commande (boutons, interrupteurs, etc.),
des entrées pour des dispositifs de sécurité supplémentaires (photocellules), des sorties pour le
controle de charges externes (lampe de signalisation, lampe d'éclairage, feu de signalisation, etc.).

Les réglages du module d'extension dépendent du modéle du bloc de commande avec lequel il
est utilisé (pour la porte industrielle ou le niveleur de quai) et se font dans le bloc de commande.
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KIT DE LIVRAISON

La fig. 1 présente un kit de livraison.

ATTENTION ! A la réception du produit, vous devez vous assurer que le kit est complet et que les
composants du kit ne présentent pas de dommages visibles. En cas de divergences, contactez
le fournisseur.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation 24V Courant continu

Consommation électrique maximale (sans dispositifs

complémentaires), W 24

Protocole de gestion MODBUS

Nombre d'entrées de commande configurables 14

Nombre de sorties configurables (relais) 5

Charge de sortie maximale (relais) 3 A/250VAC

Branchement au bloc de commande (connecteurs RJ) RJ11 6P4AC

Section transversale des fils raccordés aux connecteurs a vis max. 1,5 mm?

Degré de protection IP65 (installation professionnelle)
Plage de température de fonctionnement, ° C —20... 450

Masse (brut), kg 15

Dimensions hors tout et celles de montage du bloc de commande — fig. 2, fig. 3. La fig. 3 montre
les dimensions lors du montage sur le boitier du module avec des fixations externes.

MONTAGE

Installez le module sur une surface plane verticale. Il est recommandé d‘installer le module
a coté du bloc de commande ou de l'installer sur le bloc de commande avec lequel il est utilisé.
L'emplacement d‘installation du module doit assurer I'ouverture du couvercle du boitier.

Avant d'installer le module il faut :

« Choisir la fagon d'ouvrir le couvercle du boitier et le placer a I'aide des vis et de la clé
a charniére (fig. 4). Au préalable, percer soigneusement des trous de @4,5 mm aux endroits
désignés du couvercle et du fond de boitier. La figure montre l'installation des charniéres
a gauche (ouverture du couvercle a gauche).

« Installez en bas du corps du bloc le nombre requis d’entrées de cables (dans le lot d'entrées
PG13,5 et PG9). Au préalable, aux endroits désignés du corps du bloc (avec le couvercle
fermé), percez soigneusement des trous en fonction de la taille de I'entrée de cables ou
découpez-les (par exemple, avec un tournevis pointu a plusieurs endroits d'un trou).

« Sile module doit étre raccordé au bloc de commande, veuillez utiliser I'adaptateur fourni dans
le kit (fig. 5). Retirez d’abord l'obturateur installé au fond du boitier, puis utilisez les vis pour
visser 'adaptateur avec une clé.
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Le montage du module d'extension peut étre effectué de deux maniéres :

- VERSION 1 — Montage avec quatre trous de montage cachés dans le boitier (fig. 2). Pour
accéder aux trous, il est nécessaire d'ouvrir le couvercle du corps du bloc en dévissant quatre
vis. Pour marquer des trous sur une surface, utilisez le modéle du module fourni dans le lot.

« VERSION 2 — Montage avec quatre fixations externes (fig. 3, fig. 5). Sur le fond du boitier,
utilisez les vis pour installer les fixations du kit a I'angle requis. Placez ensuite les points de
montage sur la surface de montage et fixez le module.

ATTENTION ! Régler le type de fixations (chevilles, vis auto-coupantes, etc.) en fonction du
matériau et de I'épaisseur de la surface (paroi) sur laquelle le module sera installé. Pour fixer les
piéces, dans le kit il y a quatre chevilles avec vis. Si elles ne conviennent pas, veuillez acheter les
fixations nécessaires a vos frais.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

ATTENTION ! Lors des branchements électriques, il faut s'assurer que le bloc de commande
a lequel le module est raccordé est débranché de I'alimentation électrique. Il est impératif de
respecter les réglementations de sécurité électrique !

Lors de I'utilisation, de l'installation et du raccordement de dispositifs électriques supplémen-
taires (accessoires) et le bloc de commande, il est nécessaire de suivre les instructions jointes a
ces dispositifs. Une connexion incorrecte pourra endommager le produit.

Utilisez les appareils supplémentaires proposés par ALUTECH et ceux dotés des caractéristiques
requises. La compagnie ALUTECH n'est pas responsable du fonctionnement de I'ensemble des
automatismes de la porte lorsque les dispositifs supplémentaires fabriqués par d’autres fabri-
cants y sont utilisés.

Le module d’extension est raccordé au bloc de commande a I'aide du cable du kit (fig. 6). Lorsque
plusieurs modules sont raccordés a un bloc, les modules sont connectés en série. La fig. 7 montre
les connecteurs pour les raccordements électriques.

Pour accéder aux connecteurs, il est nécessaire d'ouvrir le couvercle du module en dévissant
les quatre vis.

X1,X2 Commande MODBUS (bloc de commande, module d'extension)

X3 Dispositif de commande pourvu de connecteur RJ ATTENTION ! Utiliser

Xa (CONTROL). Poste de commande — Ouvrir/Arréter/Fermer  uniquement pour les
blocs de commande

X5 Dispositif de sécurité supplémentaire (photocellules) avec CU-TR230-B/CU-TR400-B

connecteur RJ (SENSOR 1). La logique de fonctionnement

X6 correspond a I'entrée SENS_1 (connecteur X10)
X7 Dispositif de sécurité supplémentaire (photocellules) avec
X8 connecteur RJ (SENSOR 2). La logique de fonctionnement
correspond a I'entrée SENS_2 (connecteur X10)
X9 Poste de commande — Ouvrir/Arréter/Fermer
X10 Dispositif de sécurité supplémentaire (photocellules) pour les portes industrielles/Capteurs

pour le niveleur de quai.

Valeur d'usine — non configuré
X11-X14 Entrées des commandes (NO ou NC).

Valeur d'usine — NO
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5-X19  Sorties (relais) pour brancher une charge externe.
Valeur d’usine — non configuré

X20 Sortie d'alimentation 24V courant continu
ATTENTION ! Le module d'extension CU-A01 est alimenté par la plaque du bloc de
commande. Tenir compte de la charge maximale pour la sortie d'alimentation de + 24 du
bloc de commande. Si la consommation dans le circuit dépasse 24V, utiliser le module
d‘alimentation CU-A03 pour alimenter les dispositifs supplémentaires

RAMETRES

ATTENTION ! Pour effectuer I'entrée, la sortie ou la sélection des parameétres, veuillez consulter
I'algorithme de configuration dans le manuel du bloc de commande avec lequel le module est
utilisé.

Algorithme de configuration du module dans le menu P9 du bloc de commande :

1—

Enregistrement d’un nouveau module (F1)

Lors de I'entrée dans la configuration F un numéro sera automatiquement attribué au
module. Pour enregistrer le module, appuyez sur le bouton de confirmation.

Lors de I'enregistrement du module, I'indication « FL » signifie que le nombre
maximum de modules est enregistré.

ATTENTION ! Pour enregistrer un module précédemment utilisé, il faut d'abord effacer
les données mémorisées dans le module a I'aide du bouton RESET (description dans le
tableau d'affichage).

Sélection du numéro de module a configurer (F2)

Deés I'entrée dans la configuration F2, faites défiler la liste pour trouver le numéro du
module enregistré a configurer. Appuyez sur le bouton pour confirmer le numéro
sélectionné.

Indication « no » a I'entrée F2 signifie I'absence des module enregistrés.

ATTENTION ! Si vous avez besoin de déterminer le numéro d'enregistrement de la
télécommande, appuyez sur le bouton RESET du module, la LED clignotera en rouge
en fonction du numéro d'enregistrement.

Sélection de I'entrée/sortie et de la valeur (F3, F4, F5)
Veuillez noter que lorsque vous entrez dans la configuration, vous devez d'abord
sélectionner le numéro d’entrée ou de sortie. Valeur numérique avec un point au
milieu. La numérotation correspond a celle indiquée sur la fig. 7 :

« Entrées 1-12 connecteurs X11-X14:0.1,0.2,0.3 ... 1.2

« Entrées SENS_1 1 SENS_2 du connecteur X10:1.31n 1.4

- Sorties : X15 — 0.1, X16 — 0.2, X17 — 0.3, X18 — 0.4, X19 — 0.5
Apres avoir confirmé le numéro sélectionné, vous serez redirigé vers la liste des valeurs
(types d’entrées, instructions de commandes, fonctions).

Les valeurs du bloc de commande approprié sont décrites dans I'annexe du manuel et dans le
tableau des paramétres du menu P9.
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Indication de la LED du module :

Lerouge  Estraccordé au bloc de commande sans données sauvegardées (module neuf) :
estallumé « Nécessite I'enregistrement et la configuration du module.

Levert = Le module est enregistré (fonctionnement normal du module)
clignote

Levertest  IIn'ya pasdindication « Er.18 » du bloc de commande. Le module avec les données
allumé  sauvegardées est connecté a l'unité :
+ Il est nécessaire de supprimer les données du module a I'aide du bouton RESET. Appuyez
sur le bouton RESET et maintenez-le enfoncé (~5 secondes). La LED commencera a
clignoter en rouge (lentement au début, rapide a la fin). Lorsque la LED est constamment
rouge, relachez le bouton RESET.
2.1ly a une indication « Er.18 » sur le bloc de commande. La communication entre le module
enregistré et le bloc de commande est rompue suite a un dysfonctionnement :
« Vférifier le raccordement du ou des modules au bloc de commande
« Contacter le service clientéle (défaillance du module)

Désactivé Iy a une défaillance :
« Vérifier si le module est bien raccordé au bloc de commande
+ Contactez le service client

Tableau des paramétres du menu P9 :

F1 Enregistrement 10 modules maximum (le numéro de module est no.
du module proposé automatiquement dans l'ordre)
F2 Sélection d'un Numéro d'enregistrement 01-10 —
module a
configurer
F3 Mode d’entrée Entrées 1-12: o1.
(connecteur 01 — NO (contact normalement ouvert);
X11-X14) 02 — NC (contact normalement fermé)
Mode d’entrée Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2): o1.
(connecteurs 01—NC; (CU-TR230-B/
X10) 02— PNPNC; CU-TR400-B)
03 —PNPNO; 03.
NS (CU-DO1-B/
CU-D11-B)

[L[]] Des figures d'exemples de raccordement
au bloc de commande correspondant sont
fournis dans I'annexe du guide.

F4 Instruction de Entrées 1-12:no — désactivé (pas d'instructions). no.

commande [ Les valeurs pour les blocs de commande

(connecteurs appropriés sont décrites dans I'annexe au
X11-X14) manuel.

Fonction Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2): no.
d’entrée no — désactivé.

;gg)necteur L] Les valeurs sont décrites dans I'annexe

au manuel du bloc de commande
correspondant.
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F5 Fonction de Sorties 1-5 : no — désactivé. no.

sortie [ Les valeurs pour les blocs de commande

(connecteurs appropriés sont décrites dans 'annexe au
X15-X19) manuel.
F9 Suppression Dans la configuration, vous sélectionnez le numéro du module
d'un module enregistré, et aprés avoir cliqué sur le bouton de confirmation, le
module sera supprimé. Lindication « no » lors de la saisie de F9 signifie
qu'aucun module n'est enregistré
FO Suppressions La séquence des opérations dans P9-F0 correspond a la description du
detousles réglage PO-FO dans le manuel du bloc de commande (réinitialiser aux
modules réglages d'usine)

11/ yy

N

STOCKAGE, TRANSPORT, RECYCLAGE

Le produit doit étre stocké sous forme conditionnée dans des locaux fermés, secs et chauffés.
Protéger des effets des intempéries. Ne pas exposer aux rayons directs du soleil. Durée de conser-
vation — 5 ans a compter de la date de fabrication. Date de fabrication indiquée sur le produit.

Le transport peut s'effectuer par tous types de transports terrestres couverts en évitant les chocs
et déplacements a l'intérieur du véhicule.

Aucun entretien spécial n'est requis. A chaque maintenance des automatismes de porte, vérifiez
I'installation du module et le fonctionnement des dispositifs qui lui sont connectés.

Le recyclage est effectué conformément aux lois et réglements sur le traitement et

le recyclage en vigueur dans le pays du consommateur. Veuillez remettre les équi-

pements électriques a des points spéciaux pour leur recyclage. La durée de vie
N moyenne du produit est de 8 ans.

OBLIGATIONS DE GARANTIE

La performance du produit est garantie dans le respect des regles de stockage, de transport,
d'installation, de réglage et d’exploitation. La période de garantie est de 3 ans. Pendant la période
de garantie, les dysfonctionnements survenus en raison de la faute du fabricant sont éliminés
par le service aprés-vente assurant le service de garantie.

Remarque : les pieces de rechange sous garantie deviennent la propriété du service de main-
tenance qui a effectué la réparation du produit.

La garantie du produit ne s'applique pas dans les cas suivants :

- les infractions aux regles d'entreposage, de transport, d'exploitation et de montage du produit ;

- la réparation ou la modification du produit par des personnes non autorisées a effectuer ces
travaux, I'endommagement de la conception du produit par le consommateur ou des tiers ;

« détection de traces de pénétration de corps étrangers, de liquides, de saletés, d'insectes, etc.
dans le produit etc;

« les cas de force majeure (incendies, foudre, inondations, tremblements de terre et autres
catastrophes naturelles).
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Des informations sur les prestataires de services sont disponibles a I'adresse suivante :
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Vous trouverez un guide a jour, des documents de preuve de conformité et d’autres informa-
tions supplémentaires relatives au produit sur le site : www.alutech-group.com

INFORMATIONS SUR LES REPARATIONS PENDANT LA
PERIODE DE SERVICE DE GARANTIE

Informations sur la société de réparation

Liste de travaux de réparation

Date de réparation
Signature du responsable de la réparation

signature, LS Nom, prénom

Informations sur la société de réparation

Liste de travaux de réparation

Date de réparation
Signature du responsable de la réparation

signature, LS Nom, prénom

Informations sur la société de réparation

Liste de travaux de réparation

Date de réparation

Signature du responsable de la réparation

signature, LS Nom, prénom

Fabriqué en Chine.

Importateur dans I'UE/Représentant autorisé du fabricant :
ALUTECH System:s s.r.0., 348 02, République tcheque

Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128

Tél./ Fax : + 420 374 6340 01, e-mail : info@cz.alutech-group.com
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ANNEXE 1.

UTILISATION AVEC LE BLOC DE COMMANDE
CU-TR230-B/CU-TR400-B POUR LES PORTES INDUSTRIELLES

Cette annexe fournit des informations supplémentaires relatives au module d’extension CU-A01,
a savoir : sur les raccordements et les paramétres du module lors de leur utilisation dans les blocs
de commande CU-TR230-B et CU-TR400-B pour les portes industrielles.

ATTENTION ! Consultez les manuels du module d’extension CU-A01 et du bloc de commande
CU-TR230-B/CU-TR400-B. Les raccordements et les réglages doivent étre effectués par une per-
sonne diment qualifiée et formée. N'effectuer les raccordements qu‘avec le bloc de commande
débranché de I'alimentation électrique.

RACCORDEMENTS DES DISPOSITIFS SUPPLEMENTAIRES

ATTENTION ! Le module d'extension CU-A01 et les dispositifs supplémentaires raccordés a ce-
lui-ci sont alimentés par la plaque du bloc de commande. Tenir compte de la charge maximale
pour la sortie d'alimentation de +24 du bloc de commande (XP7). Lorsqu'il y a un dépassement
de la consommation dans le circuit 24V, utilisez le module d'alimentation CU-A03 pour raccorder
des dispositifs supplémentaires.

Tableau 1

X3 Connecteur  Poste de commande — —
X4 RJ Ouvrir (NO)/Stop

(NO)/Fermer (NO).

Les instructions de

commande sont similaires

aux entrées du connecteur

X9
X5 Connecteur Dispositifs de sécurité P9-F3
X6 RJ supplémentaire P9-F4

correspondant a la logique .
X7 du fonctionnement des b7 xpa segn;;e&s)

X8 entrées PH1 et PH2 (XP7) du
bloc de commande.

La logique de
fonctionnement est similaire
aux parametres d'entrées
SENS_1 (X5, X6) 1 SENS_2
(X7, X8).

ATTENTION ! Lors du
branchement des dispositifs
a des connecteurs
susmentionnés, aucun
dispositif ne doit étre
raccordé au connecteur X10
(et vice versa)
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X9

X10

X11
X12
X13
X14

X15
X16
X17
X18
X19

X20

OpP

S2

CL

GND
SENS_1
SENS_2

+24

GND
1-12

GND
NO

oM

NC

+24

GND

OUVRIR (NO). Lors de
I'actionnement, l'ouverture est
effectuée

STOP (NO). Lors de
l'actionnement, le
mouvement est arrété ou
interdit (bloqué)

FERMER (NO). Lors de
I'actionnement, une fermeture
est effectuée

Contact général

Entréede photocellules de
type NC/PNP/NPN.

La logique de
fonctionnement est similaire
aux parametres d'entrées
PH1 et PH2 (connecteur XP7)
du bloc de commande.
ATTENTION ! Au préalable,
il est nécessaire d'effectuer
les réglages des entrées

PH1 et/ou PH2 du bloc de
commande (réglage P6)

Sortie d'alimentation des
dispositifs supplémentaires
24VDC

Contact général

Entrées des commandes (NO
ou NQ). Valeur d'usine — NO.
Plusieurs dispositifs avec NO
sont raccordés en paralléle,
les autres dispositifs avec NC
sont branchés en série

Contact général

Contact de relais
normalement ouvert

Contact général du relais

Contact de relais
normalement fermé

Sortie d'alimentation des
dispositifs supplémentaires
24VDC (+)

Contact général (-)

ALUTECH

DOORSYSTEMS

NO COM NC

X9

OUVRIR (NO) _ or| W

| STOP (NO) _ s2 .
| FERMER (NO) _ ol m
GND .

P9-F3
x10 P9-F4
W sens ;
W s (entrées
W |+24 13 et14)
L]

- +] - [com[no]NC]
™ RX
P9-F3
P9-F4
NO NC (entrées
lTetl12
123 2 )
O
EEEN
P9-F5
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2. PARAMETRES

P9

01

02
03
04
05

06
07
08
09
10
1
12
13

F3 Mode d'entrée
(connecteurs
X11-X14)

Mode d'entrée
(connecteurs X10)

F4 Instruction de
commande
(connecteurs
XP11-XP14)

Logique d'entrée
(connecteurs X10)

F5 Logique de sortie
(connecteurs
X15-X19)

STEP BY STEP

OUVRIR
FERMER
STOP
OUVRIR PARTIELLEMENT

ECLAIRAGE
OUVRIR LENTREE
OUVRIR LA SORTIE
CHARGE 1
CHARGE 2
CHARGE 3
CHARGE 4
CHARGE 5

ALUTECH
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Tableau 2
Entrées 1-12: 01.
01 — NO (contact normalement ouvert)
02 — NC (contact normalement fermé)
Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2) : 01.
01 —NC
02 —PNP NC
03 —PNPNO
04 — NPN NC
05— NPNNO
Entrées 1-12: no.
no — désactivé (pas d'instructions)
01-13 (voir Tab. 3)
Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2): no.
no — désactivé
01 — la logique correspond a l'entrée PH1
du bloc
02 — la logique correspond a l'entrée PH2
du bloc
no — désactivé no.
01-14 (voir Tab. 4)
Tableau 3

commande pas a pas : ouverture, arrét de mouvement,
fermeture (séquence d'instructions « Ouvrir — Stop —
Fermer — Stop — Ouvrir ... »)

ouverture
fermeture
arrét de mouvement

ouverture du vantail en position intermédiaire configurée
(réglage P1-F5 du bloc de commande)

allumer/éteindre une lampe d‘éclairage

ouverture lors de la régulation des feux de signalisation
(direction Entrée et Sortie)

allumer/éteindre la charge N1 (tab. 4)
allumer/éteindre la charge N°2( tab. 4)
allumer/éteindre la charge N3 (tab. 4)
allumer/éteindre la charge N4 (tab. 4)

allumer/éteindre la charge N5 (tab. 4)
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01

02

03

04

05

06

07

08

09

ALUTECH

DOORSYSTEMS

Tableau 4

Lampe de signalisation

- . EEN
L'actionnement se produira au cours du mouvement et au
moment de retard du mouvement (P4-F7) NO COM NC

) X
N
Lampe d'éclairage =3
L'actionnement se produira au cours du mouvement m
et un moment aprés l'arrét de mouvement (P4-F8). | B N |
L'actionnement (marche/arrét) de la lampe d'éclairage peut NO COM NC
étre effectué sur linstruction de la commande ECLAIRAGE
du module CU-A01 et du module récepteur radio CU-A02 U “—( g )—1
N
Le feu de signalisation a sens unique (affichage de
I'ouverture compléte) HEN
L'actionnement aura lieu apres l'ouverture complete. La TG __ | [Nocomne
position finale d'ouverture de la porte — vert (G). &——l—@—l—‘
u |

La porte n'est pas en position d'ouverture complete — :
rouge (R). Le rouge sera allumé pendant le temps de retard 4_.
de mouvement (P4-F7) IR |
Feu de signalisation a 'ENTREE avec une régulation bidirectionnelle La section
(P3-F4-01) 3 décritun
L'actionnement se fera aprés l'ouverture compléte sur l'instruction de ex.emple de
commande OUVRIR L' ENTREE pendant le fonctionnement du feu de mise en ceuvre

signalisation (P4-F9)

Feu de signalisation a la SORTIE avec une régulation bidirectionnelle
(P3-F4-01)

L'actionnement se fera apreés l'ouverture compléte sur l'instruction de
commande OUVRIR SORTIE pendant le fonctionnement du feu de
signalisation (P4-F9)

Position finale OUVERT
Actionnement en position d'ouverture compléte

Position finale FERME
Actionnement en position de fermeture compléte

Position PARTIELLEMENT OUVERT
Actionnement en position partiellement ouverte (P1-F5)

Signal apres l'instruction de commande

Actionnement — 1 seconde aprés toute instruction de commande (OUVRIR, FERMER, STOP et
d'autres)

Charge N21. lactionnement (marche/arrét) se fera sur l'instruction CHARGE 1
Charge N22. 'actionnement (marche/arrét) se fera sur l'instruction CHARGE 2
Charge Ne3. Lactionnement (marche/arrét) se fera sur l'instruction CHARGE 3
Charge N24. L'actionnement (marche/arrét) se fera sur l'instruction CHARGE 4

Charge N25. Lactionnement (marche/arrét) se fera sur l'instruction CHARGE 5
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REGULATION DE FEUX DE CIRCULATION EN DOUBLE SENS

Exemple de mise en ceuvre d'un systéme de feux de circulation en double sens :

P9-F5-0.1-04 ® ® P9-F5-0.2-05

SORTIE
< =
P2-F4-b2-08

P3-F4-01
P4-F9-60
P4-F1

Fig. A

1 Raccordez les feux de signalisation au X15 x16

module d'extension EEE EEE

’(’; ””” NO COM NC NO COM NC
L]
o1&
R
e
T ®
R

2 Configurez les feux de signalisation en fonction du sens de circulation — Entrée et Sortie (P9-F5)
3 Activez dans les réglages le fonctionnement en mode de réglage bidirectionnel du feu de

signalisation (P3-F4-01)
4 Configurez (P4-F9) t) le temps de fonctionnement du feu vert requis (circulation a sens unique).

Valeur d'usine — 60 secondes
5 Configurez I'heure de fermeture automatique souhaitée (P4-F1). La fermeture automatique

peut également étre configurée lorsque les photocellules sont déclenchées (P4-F2/P4-F3)
6 Enregistrez les deux boutons des télécommandes radio dans les paraméetres

al'aide des instructions OUVRIR LENTREE et OUVRIR LA SORTIE (par exemple b/

al'aide du réglage P2-F4).

Pour émettre les instructions OUVRIR LENTREE et OUVRIR LA SORTIE, les
entrées de commande du module d'extension peuvent également étre utilisées
(par exemple, des boucles d'induction avec détection du sens de déplacement
sont utilisées)
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Le feu vert sera activé lorsque la porte est complétement ouverte dans la direction selon l'ins-
truction de commande (par exemple, OUVRIR LENTREE). Le feu de signalisation dans le sens
inverse (par exemple, SORTIE) sera rouge. Lorsque le feu est vert, la circulation a travers la porte
est autorisée.

Le feu vert sera:

« Pendant le comptage de I'heure de configuration P4-F9. Si le temps est écoulé et qu'aucune
instruction des commandes OUVRIR LENTREE et OUVRIR LA SORTIE n'a été envoyée, les deux
directions auront un signal rouge.

« Silors du comptage de I'heure P4-F9 il y aura une instruction de commande en direction
de mouvement ou le vert est allumé, le comptage de I'heure P4-F9 s'arréte et redémarre.

La durée du feu vert sera prolongée.

« Silinstruction de commande de la direction opposée du mouvement est donné lors du
comptage de I'heure P4-F9, aprés la fin du comptage de I'heure P4-F9 le feu vert passe en
direction opposée du mouvement, et la porte reste ouverte.

La fermeture de la porte s'effectue automatiquement aprés le temps de pause configuré (P4-F1).
Si le temps avant la fermeture automatique est inférieur au temps de trafic configuré (P4-F9),
la fermeture automatique sera effectuée avant que le temps de trafic soit terminé. Si la fermeture
automatique est configurée, il faut prévoir (configurer) I'envoi de l'instruction de commande
FERMER.
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ANNEXE 2.

UTILISATION AVEC LE BOITIER DE COMMANDE
CU-D01-B/CU-D11-B POUR LES NIVELEURS DE QUAI

Cette annexe fournit des informations supplémentaires sur les connexions et les réglages du
module d'extension CU-A01 lorsqu'il est utilisé avec les boitiers de commande CU-DO1-B et
CU-D11-B pour les niveleurs de quai.

ATTENTION! Lisez les manuels du module d'extension CU-A01 et du boitier de commande
CU-D01-B/CU-D11-B. Les connexions et les réglages doivent étre effectués par des spécialistes
qualifiés et formés. Effectuez les connexions uniquement lorsque le boitier de commande est
déconnectée de l'alimentation électrique.

CONNEXION DES DISPOSITIFS SUPPLEMENTAIRES

ATTENTION ! Lalimentation électrique du module d'extension CU-A01 et des dispositifs supplé-
mentaires quiy sont connectés est assurée par la carte du boitier de commande. Tenez compte
de la charge maximale pour la sortie d’alimentation +24 du boitier de commande (XP4). Si la
consommation dans le circuit 24 V est dépassée, utilisez le module d’alimentation CU-A03 pour
connecter des dispositifs supplémentaires

Tableau 1
X3-X8  connecteursRJ ne sont pas utilisés — —
X9 —
X10 SENS_1 Entrées des capteurs du P9-F3
type NC/PNP/NPN. P9-F4
SENS 2 Valeur d'usine — PNP NO x10 (entrées
- PNP NO E out Il [sens s 13et14)
+ j W sl
+24 Sortie d'alimentation des @ - il |+24 —
dispositifs supplémentaires il |GND)
24V CC
GND Contact général —
fig. B
X11 1-12 Entrées de commande (NO P9-F3
X12 ouNO. P9-F4
X13 Valeur d'usine — NO. NO NC (entrées
Plusieurs dispositifs avec Tet12)
X14 . )
contact NO sont connectés 123z
en paralléle, plusieurs
dispositifs avec contact NC EEEN
sont connectés en série
GND Contact général —
X15 NO Contact de relais P9-F5
X16 normalement ouvert r m
X17 cOM Contact de relais général
X18 ERN
X19 NC Contact de relais NO COM NC

normalement fermé
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2.

X20 +24

GND

REGLAGES

P9 F3

F4

F5

ALUTECH

Sortie d'alimentation des —
dispositifs supplémentaires

24VCC(+)

Contact général (-)

Type dentrée
de commande
(connecteurs
X11-X14)

Type de capteur
(connecteur X10)

Commande de
contrdle
(connecteurs
XP11-XP14)

Fonction du capteur
(connecteur X10)

Logique de sortie
(connecteurs
X15-X19)
Désignation dans le
réglage de la sortie :

X15—0.1
X16 —0.2
X17 —0.3
X18 —04
X19—05

Entrées 1-12:
01 — NO (contact normalement ouvert)
02 — NC (contact normalement fermé)

Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2):
01—NC

02 —PNP NC
03 —PNP NO
04 — NPN NC
05 —NPNNO

Entrées 1-12:
no — désactivé (pas de commande)
01-09 (tab. 3)

Entrées 13 (SENS_1) et 14 (SENS_2) :

no — désactivé

01 — position des portes (non requis dans
le cadre du boitier de commande de la série
CU-TR-B)

02 — position de repos du niveleur de quai
03 — arrivée du véhicule a la position de
chargement (pare-chocs du niveleur de
quai)

04 — approche du véhicule de la position de
chargement (approche du niveleur de quai)
05 — position de chargement et de
déchargement du véhicule (cales de roues)

no — désactivé
01-09 (tab. 4)

DOORSYSTEMS

Tableau 2

01.

03.

no.

no.

no.
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01
02

04
05
06
07
08
09

01

02

03

04

05

ECLAIRAGE
RETOUR AUTOMATIQUE

RETOUR AUTOMATIQUE +
FERMETURE AUTOMATIQUE
DES PORTES

CHARGE 1
CHARGE 2
CHARGE 3
CHARGE 4
CHARGE 5

Lampe de quai.

Activation immédiate lors de la mise sous tension du boitier
de commande (interrupteur principal en position ON).

La lampe de quai peut étre activée (allumée/éteinte) par la
commande de contréle ECLAIRAGE

Lampe de signalisation/siréne.
L'activation est effectuée lors:

« dulevage du niveleur de quai, du mouvement de la lévre ;
« delinterdiction de chargement et de déchargement — le
niveleur de quai n'est pas en position de repos et tout est
éteint (moteur électrique, vannes) en cas de probleme
de fonctionnement. En cas de probléme, I'activation est

effectuée dans les 30 secondes

Feu de signalisation a I'extérieur.
- signal vert (G) — le véhicule est autorisé a s'approcher du

niveleur de quai;

« signal rouge (R) — le véhicule est en position de

Feu de signalisation a l'intérieur.

interdit) ;

- signal vert (G) — le chargement et le déchargement

ALUTECH
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Tableau 3

allumer/éteindre la lampe de quai (tab. 4)

retour automatique du niveleur de quai (dans le manuel du
boitier de commande CU-D-B réglage P4-F1)/section 9.4

retour automatique du niveleur de quai (dans le manuel du
boitier de commande, réglage P4-F1)/section 9.4, section 6.6)
et fermeture automatique des portes (uniquement dans le
cadre du boitier de commande de la série CU-TR-B)

n'est pas utilisé
allumer/éteindre la charge N°1 (tab. 4

allumer/éteindre la charge N°2 (tab. 4

)
)
allumer/éteindre la charge Ne3 (tab. 4)
allumer/éteindre la charge N%4 (tab. 4)

)

allumer/éteindre la charge No5 (tab. 4

Tableau 4

NC

COM—MM=

Noggg{ngAAAQU

NC

COM—X

o @—"

=

Les exemples de mise en oeuvre
de la régulation par les feux de
signalisation sont décrits dans

la section.
chargement (le mouvement du véhicule est interdit) Fommo
IR |
W | N —t—.—t—: :
- signal rouge (R) — le chargement et le déchargement B |coM— !
sont interdits (le mouvement des chariots élévateurs est | | U
W |nNo ‘ =
16 ___J
sont autorisés (le mouvement des chariots élévateurs est fig-C
ATTENTION! Le schéma

autorisé)

de connexion selon la fig. C
est congu pour un feu de
signalisation a deux signaux
(rouge et vert) et permet de
mettre en oeuvre un feu de
signalisation avec un seul
connecteur (relais)

CHARGE Ne1. L'activation/désactivation est effectuée par la commande CHARGE 1
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06
07
08
09
10

1

12

13
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CHARGE N@2. L'activation/désactivation est effectuée par la commande CHARGE 2

CHARGE N@3. L'activation/désactivation est effectuée par la commande CHARGE 3

CHARGE N4. L'activation/désactivation est effectuée par la commande CHARGE 4
CHARGE No5. L'activation/désactivation est effectuée par la commande CHARGE 5

Feu de signalisation rouge
al'extérieur

Signal rouge (R) — le véhicule
est en position de chargement
(le mouvement du véhicule est
interdit)

Feu de signalisation vert
al'extérieur

Signal vert (G) — le véhicule
est autorisé a sapprocher du
niveleur de quai

Feu de signalisation rouge
al'Intérieur

Signal rouge (R) —le
chargement et le déchargement
sont interdits (le mouvement des
chariots élévateurs est interdit)

Feu de signalisation vert
al'Intérieur

Signal vert (G) — le chargement
et le déchargement sont
autorisés (le mouvement des
chariots élévateurs est autorisé)

Lorsque deux relais sont
déclenchés, un signal
jaune est allumé.

Lorsqu’un véhicule
approche, le signal jaune
informe le conducteur
qu'il reste une courte
distance jusqua la
position de chargement et
de déchargement et qu'il
est nécessaire de réduire
la vitesse et de freiner a
temps

Lorsque deux relais sont
déclenchés, un signal
jaune est allumé. Ce
signal indique que le
véhicule se trouve au
point de chargement, que
les portes peuvent étre
ouvertes et que le niveleur
de quai peut étre utilisé

Lexemple de mise en oeuvre

de la régulation par les feux de
signalisation sont décrits dans la
section 3.

NC

COM——®,
e
NO

NC

COM——,
8
NO

ATTENTION ! Le schéma

de connexion selon la fig. D

est congu pour un feu de
signalisation a trois signaux
(rouge, vert et jaune) ; la mise en
oeuvre d'un feu de signalisation
est effectuée a l'aide de deux
connecteurs (deux relais)

L'enregistrement d'un nouveau module d’extension CU-A01 connecté au boitier de commande
CU-D-B, et I'algorithme de réglage des entrées et sorties du module d’extension sont présentés
sur I'exemple du réglage d'une lampe de quai (fig. E).

CU-D-B

Ooo®

-AO01

MODBUS Cu-A0

)| ()] s

X2 X1 )
EEN
NO COM NC

.

Fig. E
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Les réglages sont effectués dans le boitier de commande CU-D-B, menu P9 :

« Sélectionnez le réglage P9-F1. Le numéro d’enregistrement du module automatiquement
proposé sera affiché sur I'écran. Dans I'exemple « 01 ».

« Confirmez le numéro d'enregistrement du module. Le numéro apparaitra avec un point et le
réglage F1 se fermera automatiquement.

Pl PI ® . Fl ® . 0] ® . BIF]
o ! @D ®:> @D

« Sélectionnez le réglage P9-F2 et sélectionnez le numéro d’enregistrement du module
a configurer. Dans I'exemple « 01 ».

D>

« Confirmez le numéro du module a configurer. Le numéro apparaitra avec un point et le
réglage F2 se fermera automatiquement.

RN @@@. NZIEIN

« Ensuite, dans le menu F3-F5, les types d'entrées et de capteurs, leurs fonctions et la logique
de sortie sont réglés. Dans l'exemple, dans le réglage P9-F5, la sortie 0,1 (connecteur X15) est
réglée sur « 01 » (lampe de quai).

« Confirmez la valeur sélectionnée. La valeur apparaitra avec un point (dans l'exemple « 01. »)
et passera automatiquement au réglage de I'entrée ou de la sortie suivante (dans I'exemple
«0.2»).

72 @ @Du@cbm @ngb

- Continuez a régler les entrées et les sorties ou quitter les réglages et le menu.

II'I'
nii
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REGULATION PAR LES FEUX DE SIGNALISATION

L'exemple de régulation par les feux de signalisation montre le fonctionnement des feux de
signalisation a trois signaux (rouge, vert et jaune) a I'extérieur et a l'intérieur.
Capteurs utilisés (fig. F) :

« du fonctionnement avec le boitier de commande CU-TR-B (1) du moteur électrique des portes

industrielles (description dans la section 6.6 du boitier de commande CU-D-B).

« de la position de repos du niveleur de quai (2).

- de la position du véhicule prés du niveleur de quai (3).

« de l'approche du véhicule du niveleur de quai (4).

« des cales de roues (5).

Fig. F

Dans I'exemple de régulation par les feux de signalisation, les feux de signalisation (selon le
schéma de la fig. D) et le capteur des cales de roues (selon le schéma de la fig. B) sont connectés au
module d’extension CU-A01.Tous les autres dispositifs sont connectés au boitier de commande
CU-D-B du niveleur de quiai (fig. G).
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*

7

S

10

Fig.G

1 — Boitier de commande CU-TR-B

des portes sectionnelles ;

2 — Capteur de la position de repos du
niveleur de quai;

3 — Capteur de la position du véhicule

prés du niveleur de quai ;

4 — Capteur de I'approche du véhicule
du niveleur de quai ;

— Capteur des cales de roues ;

— Lampe de quai;

— Siréne;

— Feu de signalisation a I'intérieur ;

5
6
7
8 — Feu de signalisation a I'extérieur ;
9
0

— Module d'extension CU-A01

| ece

Q)
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Avant le chargement et le déchargement :

N
~ 4
~
~

1

R N
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Le niveleur de quai est en position
de repos, les portes industrielles sont
fermées.
Apres la mise sous tension du boitier de
commande (interrupteur principal en
position ON) :
« feu de signalisation a I'extérieur —
signal vert (G);
« feu de signalisation a l'intérieur —
signal rouge (R);
+ lampe de quai — allumée

Un véhicule s'approche du niveleur de
quai.

Lorsque le feu de signalisation

a l'extérieur passe au signal jaune
(Y), cela signifie qu'il reste une courte
distance et que le conducteur doit
réduire la vitesse et freiner a temps.

ATTENTION ! La zone de détection
du capteur de I'approche du véhicule
du niveleur de quai est configurée
conformément au manuel du capteur.

Un véhicule prend une position de char-
gement/déchargement prés du niveleur
de quai dans la zone de détection du
capteur et le feu de signalisation a I'exté-
rieur passe au rouge (R).

ATTENTION ! La zone de
déclenchement du capteur de la
position du véhicule prés du niveleur de
quai est configurée conformément au
manuel du capteur.
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5 I Une cale de roue équipée d'un capteur
® F . —_— est installée sous la roue du véhicule. Le

» véhicule est bloqué en position prés du

= niveleur de quai.

Le feu signalisation a l'intérieur

passe au signal jaune (Y), signalant

a l'opérateur du niveleur de quai que

les portes doivent étre ouvertes et que

la commande du niveleur de quai est

autorisée.

Ouvrez les portes.

6 Commande du niveleur de quai.
Lorsque le niveleur de quai est en
mouvement, la siréne fonctionne.

7 Aprés I'abaissement du niveleur

de quai (réglage P4-F4), le feu de
signalisation a l'intérieur passe au
vert (G). Le niveleur de quai est en
position flottante (la leévre du niveleur
de quai a été abaissée et posée sur la
carrosserie du véhicule).

Le chargement et le déchargement
sont en cours.

ATTENTION ! En cas d'urgence pendant le fonctionnement
du niveleur de quai (par exemple, un véhicule s'est éloigné du
niveleur de quai ou une cale de roue a été déplacée), les feux
de signalisation a l'intérieur et a I'extérieur sont rouges et la
siréne est activée. Il est nécessaire d'arréter immédiatement le
chargement et le déchargement et de quitter le niveleur de quai!

Pour reprendre le chargement et le déchargement, il est néces-
saire de remettre le niveleur de quai dans la position de repos
(il est recommandé d'utiliser le retour automatique), d'éliminer
la cause du dysfonctionnement (par exemple, ramener le véhi-
cule dans la zone de détection du capteur, remettre la cale de
roue sous la roue du véhicule) et de répéter la commande du
niveleur de quai (abaisser et poser la lévre du niveleur de quai
sur la carrosserie du véhicule)!
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Le chargement et le déchargement sont terminés :
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Remettez le niveleur de quai dans la
position de repos (a I'aide des boutons
de commande du niveleur de quai

ou du bouton de retour automatique
configuré).

Immédiatement apres avoir appuyé
sur le bouton de commande, le feu de
signalisation a l'intérieur passe au signal
rouge (R).

Lorsque le niveleur de quai est en
mouvement, la siréne est activée.

Lorsque le niveleur de quai revient a la
position de repos, le feu de signalisation
a l'extérieur passe au signal rouge
clignotant (R).

Fermez les portes.

Retirez la cale de roue sous la roue du
véhicule.

5 secondes apres le retrait de la cale de
roue sous la roue du véhicule, le feu de
signalisation a I'extérieur passe au signal
vert (G).

Le véhicule démarre.

Apreés avoir terminé les travaux, éteignez
le boitier de commande (interrupteur
principal en position OFF) lorsque le
niveleur de quai est en position de
repos.

Les feux de signalisation et la lampe de
quai sont éteints.
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NORME DI SICUREZZA ED AVVERTENZE

Il presente manuale ¢ l'istruzione originale per il montaggio e per I'uso e contiene le informazioni
importanti. Prima di iniziare il montaggio leggere attentamente tutte le informazioni di seguito.
Conservare il manuale per utilizzo ulteriore!

ATTENZIONE! Il montaggio, i collegamenti, la regolazione, la messa in servizio, la manutenzione,
la riparazione, lo smontaggio e lo smaltimento del prodotto devono essere eseguiti da personale
qualificato (professionale) e addestrato (EN 12635), da organizzazioni competenti e specializzate.

ATTENZIONE! Assicurarsi di seguire le regole e i requisiti dei manuali dei prodotti a cui il modulo
é collegato e con cui funzionera. Leggere attentamente i manuali di questi prodotti.

Seguire le precauzioni di sicurezza regolate dalle normative vigenti. Il fornitore e il produttore
non sono responsabili per i danni causati dall'inosservanza della tecnica antinfortunistica e delle
regole e condizioni per un uso sicuro del prodotto.

Non é consentito apportare modifiche a nessun elemento del design del prodotto e utilizzare
il prodotto per uso improprio. Il produttore e il fornitore non sono responsabili per eventuali
danni causati da modifiche non autorizzate al prodotto o uso improprio.

Il prodotto non deve essere utilizzato dai bambini o dalle persone con abilita fisiche, sensoriali o
mentali limitate, nonché dalle persone con esperienza e conoscenza insufficienti, dalle persone
non passate il corso diistruzione per I'uso. | bambini devono essere sotto controllo per evitare di
giocare con il prodotto. Tenere i quadri e gli elementi di comando fuori dalla portata dei bambini.

Nell'eseguire qualsiasi lavoro prima scollegare il prodotto dalla tensione di alimentazione.

Gli oggetti estranei, i materiali provenienti da lavori di costruzione, 'acqua o gli altri liquidi non
devono trovarsi all'interno del prodotto. Il funzionamento dellimpianto in queste condizioni
& vietato.

Le fonti di calore e di fiamma libera devono essere allontanate a una distanza sufficiente dal
prodotto. La violazione di questo requisito puo provocare danni al prodotto, causare il suo
malfunzionamento, provocare altre situazioni pericolose.

Non utilizzare il prodotto in caso di riparazioni. Non smontare o riparare il prodotto da soli.
Il produttore si riserva il diritto di apportare modifiche al presente manuale e al design del

prodotto senza preavviso, pur mantenendo la funzionalita e la destinazione d’uso. Il contenuto
del presente manuale non puo essere il ragione di un reclamo legale.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Il modulo di espansione CU-A01 viene utilizzato come parte delle unita di controllo CU-TR230-B/
CU-TR400-B e CU-D01-B/CU-D11-B dell'azienda ALUTECH ed e progettato per estendere la
funzionalita delle unita indicate.

I modulo contiene ingressi per dispositivi di controllo (pulsanti, interruttori, ecc.), ingressi per
dispositivi di sicurezza aggiuntiva (fotocellule), uscite per il controllo di un carico esterno (lam-
pada di segnalazione, lampada di illuminazione, semaforo, ecc.).

Le impostazioni del modulo di espansione dipendono dal modello dell’'unita di controllo con
cui viene utilizzato (per porte industriali o piattaforma compensativa) e vengono effettuate in
unita di controllo.
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NOMENCLATURA DELLA FORNITURA

La nomenclatura della fornitura € mostrata nella fig. 1.

ATTENZIONE! Dopo aver ricevuto il prodotto, assicurarsi che il kit sia completo e che i componen-
ti del kit non presentino danni visibili. In caso di discrepanze contattare il fornitore del prodotto.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Tensione di alimentazione 24V di corrente continua
Potenza assorbita massima (senza dispositivi aggiuntivi), W 24

Protocollo di controllo MODBUS

Numero di ingressi di controllo configurabili 14

Numero di uscite configurabili (rele) 5

Carico massimo di uscita (relé) 3 A/250VAC
Collegamento all'unita di controllo (connettori RJ) RJ11 6P4AC

Sezione dei fili collegati ai connettori a vite max 1,5 mm?

Norme in protezione IP65 (montaggio professionale
Gamma di temperature di esercizio, ° C —20... 450

Peso (lordo), kg 15

Le dimensioni d'ingombro e di montaggio del modulo sono in fig. 2, fig. 3. La fig. 3 mostra le
dimensioni in caso di montaggio degli elementi di fissaggio esterni sul corpo del modulo.

MONTAGGIO

Installare il modulo su una superficie piana verticale. Si consiglia di installare il modulo accanto
all'unita di controllo o installare sull’'unita di controllo con cui viene utilizzato. La posizione di
installazione del modulo deve garantire I'apertura del coperchio del corpo.

Prima di montaggio:

« Scegliere in quale direzione si aprira il coperchio del corpo e installarlo con le viti e una chiave
per cerniera (fig. 4). Preliminarmente, perforare con cura i fori @4,5 mm nei punti designati
sul coperchio e sulla base del corpo. Il disegno mostra il montaggio delle cerniere a sinistra
(apertura del coperchio a sinistra).

« Installare il numero richiesto delle entrate del cavo nella parte inferiore del corpo (entrate
PG13,5 e PG9 incluse). Preliminarmente, nei punti designati sul corpo (con il coperchio
chiuso), perforare con cura i fori in base alle dimensioni dell'entrata del cavo o punzonare (ad
esempio, con un cacciavite tagliente in piu punti di un foro).

« Se il modulo verra collegato all'unita di controllo, utilizzare I'adattatore dal kit (fig. 5).
Preliminarmente, rimuovere il coperchio cieco installato nella base del corpo, quindi avvitare
I'adattatore utilizzando le viti con una chiave.

Il modulo di espansione puo essere montato in due modi:

- OPZIONE 1 — Montaggio con quattro fori di montaggio nascosti nel corpo (fig. 2). Per
accedere ai fori € necessario aprire il coperchio del corpo svitando quattro viti. Per segnare i fori
sulla superficie utilizzare la dima fornita con il modulo.

- OPZIONE 2 — Montaggio con quattro elementi di fissaggio esterni (fig. 3, fig. 5). Sulla base del
corpo, utilizzando le viti, installare gli elementi di fissaggio del kit con I'angolazione richiesta.
Quindi segnare i punti di fissaggio sulla superficie di montaggio e fissare il modulo.
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ATTENZIONE! Il tipo degli elementi di fissaggio (tasselli, viti autofilettanti, ecc.) viene stabilito
in base al materiale e allo spessore della superficie (parete) su cui viene installato il modulo.
Nel kit sono inclusi quattro tasselli con una vite per il fissaggio. Se non sono adatti, acquistare
autonomamente gli elementi di fissaggio necessari.

CONNESSIONE ELETTRICA

ATTENZIONE! Alla connessione elettrica assicurarsi che I'unita di controllo a cui é collegato
il modulo sia scollegata dalla rete di alimentazione. Rispettare le norme di sicurezza elettrica!

All'utilizzo, montaggio e collegamento dei dispositivi elettrici aggiuntivi (gli accessori) e dell’u-
nita di controllo & necessario osservare i manuali forniti con questi dispositivi. Una connessione
scorretta puod causare guasto del prodotto.

Utilizzare i dispositivi aggiuntivi offerti dall'azienda ALUTECH e con le caratteristiche richieste.
L'agenzia ALUTECH non é responsabile del funzionamento del sistema della porta all’utilizzo dei
dispositivi aggiuntivi prodotti dagli altri produttori.

Il modulo di espansione viene collegato all’'unita di controllo tramite il cavo in dotazione (fig. 6).
Al collegamento piti moduli a un blocco, i moduli vengono collegati in serie.

La fig. 7 mostra i connettori per connessione elettrica.

Per accedere ai connettori, aprire il coperchio del modulo svitando quattro viti.

X1, X2 Comando MODBUS (unita di controllo, modulo di espansione)

X3 Dispositivo di controllo con connettore RJ (CONTROL). ATTENZIONE! Utilizzare

Xa Posto di comando — Apertura/Arresto/Chiusura solo per le unita di controllo
CU-TR230-B/CU-TR400-B

X5 Dispositivo di sicurezza supplementare (fotocellule) con

connettore RJ (SENSOR 1). La logica di funzionamento

X6 corrisponde all'ingresso SENS_1 (connettore X10)
X7 Dispositivo di sicurezza supplementare (fotocellule) con
X8 connettore RJ (SENSOR 2). La logica di funzionamento
corrisponde all'ingresso SENS_2 (connettore X10)
X9 Posto di comando — Apertura/Arresto/Chiusura
X10 Dispositivo di sicurezza supplementare (fotocellule) per porte industriali/Sensori per

piattaforma compensativa.
Valore di fabbrica — non configurato

X11-X14  Ingressi di controllo (NO or NC).
Valore di fabbrica — NO

X15-X19  Uscite (di relé) per il collegamento di un carico esterno.
Valore di fabbrica — non configurato

X20 Uscita di alimentazione a 24V di corrente continua
ATTENZIONE! Il modulo di espansione CU-A01 ¢ alimentato dalla scheda dell'unita
di controllo. Considerare il carico massimo per l'uscita di alimentazione +24 dell’'unita
di controllo. Se il consumo nel circuito a 24V viene superato, utilizzare il modulo di
alimentazione CU-A03 per alimentare i dispositivi aggiuntivi.
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5. IMPOSTAZIONI

A ATTENZIONE! Per entrare, uscire e selezionare le impostazioni, leggere I'algoritmo delle impo-
stazioni nel manuale dell’'unita di controllo con cui viene utilizzato il modulo.

L'algoritmo per I'impostazione del modulo nel menu P9 dell’'unita di controllo:

1 — Registrazione di un modulo nuovo (F1)

Nell'accedere all'impostazione F1, al modulo viene richiesto automaticamente il numero di
registrazione. Premere il pulsante di conferma per registrare il modulo. Lindicazione «FL»
alla registrazione di un modulo significa che é stato registrato il numero massimo di moduli.
ATTENZIONE! Per registrare un modulo precedentemente utilizzato, cancellare prima i dati
memorizzati nel modulo tramite il pulsante RESET (descrizione nella tavola di indicazione).
2 — Selezione del numero di modulo da configurare (F2)
Dopo aver accesso all'impostazione F2, scorrere fino al numero del modulo registrato
da configurare. Premere il pulsante per confermare il numero selezionato. Lindicazione
«no» all'accesso alla F2 significa che non ci sono moduli registrati.
ATTENZIONE! Se e necessario determinare il numero di registrazione del quadro,
premere il pulsante RESET del modulo; il LED lampeggera in rosso in base al numero
di registrazione.

3 — Selezione di ingressi /uscite e valor (F3, F4, F5)

OFare attenzione che nell'accedere allimpostazione, prima & necessario selezionare
il numero di ingresso o di uscita. Valore numerico con un punto al centro. La
numerazione corrisponde a quella mostrata in fig. 7:

« Ingressi 1-12 dei connettori X11-X14:0.1,0.2,0.3 ... 1.2;

» Ingressi SENS_1 e SENS_2 dei connettore X10: 1.3 1 1.4;

+ Uscite: X15 — 0.1, X16 — 0.2, X17 — 0.3, X18 — 0.4, X19 — 0.5.

Dopo aver confermato il numero selezionato, si passa all'elenco dei valori (tipi di
ingressi, comandi di controllo, funzioni).

[[]] 1valoriper unita di controllo rispettiva sono descritti nell'appendice al manuale e nella tavola
delle impostazioni del menu P9.

Indicazione LED del modulo:

lllumina  Collegato all'unita un modulo senza dati memorizzati (modulo nuovo):
in rosso + Richiede la registrazione e la configurazione del modulo.

Lampeggia = Modulo registrato (funzionamento normale del modulo)
in verde

lllumina 1. Nessuna indicazione «Er.18» dell’'unita di controllo. Un modulo con i dati salvati & collegato
inverde  all'unita:

- E necessario cancellare i dati del modulo tramite il pulsante RESET. Tenere premuto il
pulsante RESET (~5 secondi). Il LED iniziera a lampeggiare in rosso (lento all'inizio, veloce
alla fine). Quando il LED diventa rosso fisso, rilasciare il pulsante RESET.

2.E presente l'indicazione «Er.18» dell’'unita di controllo. La comunicazione tra il modulo
registrato e I'unita di controllo € interrotta a causa di un malfunzionamento:

« Controllare il collegamento del modulo (dei moduli) all'unita di controllo

« Contattare il servizio assistenza tecnica (guasto del modulo)

Non  Presenza di un malfunzionamento:
lllumina « Controllare il collegamento del modulo all'unita di controllo
« Contattare il servizio assistenza tecnica
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Tavola delle impostazioni del menu P9:

F1 Registrazionedi  Massimo 10 moduli (il numero di moduli viene no.
un modulo suggerito automaticamente in ordine)
F2 Selezione di Numero di registrazione 01-10 —
un modulo da
configurare
F3 Tipo di ingresso Ingressi 1-12: o1.
(connettori 01 — NO (contatto normalmente aperto);
X11-X14) 02 — NC (contatto normalmente chiuso)
Tipo diingresso Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): o1.
(connettore X10) 91 — NC; (CU-TR230-B/
02 — PNP NG CU-TR400-B)
03 — PNP NO; 03.
g: _ mm mg (CU-DO1-B/
CU-D11-B)

L] 1disegni di esempi di collegamento per
I'unita di controllo corrispondente sono
presentati nell'appendice al manuale.

F4 Comando di Ingressi 1-12: no.
controllo no — disabilitato (nessun comando)
(connettori L) 1valori per I'unita di controllo rispettiva
X11-X14) sono descritti nell'appendice al manuale.
Funzione di Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): no.
ingresso no — disabilitato
(connettoreX10) 1) | yalori sono descritti nell'appendice al
manuale per l'unita di controllo rispettiva.
F5 Funzione di Uscite 1-5: no.
uscita no — disabilitato
(connettori [ 1 valori per I'unita di controllo rispettiva
X15-X19) sono descritti nell'appendice al manuale.
F9 Eliminazione di Nell'impostazione viene selezionato il numero del modulo registrato,
un modulo dopo aver premuto il pulsante di conferma, il modulo verra eliminato.
Lindicazione «no» all'accesso alla F9 significa che non ci sono moduli
registrati
FO Eliminazione di La sequenza delle operazioni in P9-FO0 corrisponde alla descrizione
tutti i moduli dellimpostazione PO-FO0 nel manuale dell’'unita di controllo (ripristino

alle impostazioni di fabbrica)
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STOCCAGGIO, TRASPORTO E SMALTIMENTO

Lo stoccaggio del prodotto deve essere effettuato in forma imballata nei locali chiusi, riscaldati e
asciutti. Evitare I'esposizione alle precipitazioni atmosferiche e alla luce diretta del sole. La durata
di stoccaggio e di 5 anni dalla data di produzione. La data di produzione é indicata sul prodotto.

Il trasporto puo essere effettuato da tutti i tipi di trasporto coperto terrestre con eccezione di
urti e di movimenti all'interno del veicolo.

Nessuna manutenzione speciale richiesta. Ad ogni servizio post-vendita dell'automazione della
porta verificare l'installazione del modulo e il funzionamento dei dispositivi collegati.

Smaltire in conformita agli atti normativi e legali diriciclaggio e smaltimento vigenti
nel paese di consumatore. Portare |'apparecchiatura elettrica in punti di riciclaggio
specializzati. La durata media del prodotto & di 8 anni.

]

OBBLIGAZIONI DI GARANZIA

Lefficienza del prodotto e garantita in osservanza delle regole per la sua conservazione, il traspor-
to, il montaggio, la regolazione e il funzionamento. Il periodo di garanzia € di 3 anni. Durante il
periodo di garanzia i malfunzionamenti derivanti dalla colpa del Produttore vengono eliminati
dal servizio post-vendita che esegue manutenzione durante il periodo di garanzia.
Nota: le parti sostituite in garanzia diventano di proprieta del servizio post-vendita che ha
eseguito la riparazione del prodotto.
La garanzia del prodotto non & fornita nei casi di:
- violazione delle norme per lo stoccaggio, il trasporto, il funzionamento e l'installazione del
prodotto;
- riparazione o modifica del prodotto da parte delle persone non autorizzate ad eseguire tali
lavori, danni da parte del consumatore o dei terzi alla costruzione del prodotto;
« rilevamento di tracce di ingresso di oggetti estranei, liquidi, impurita, insetti, ecc. nel prodotto;
- circostanze di forza maggiore (gli incendi, i colpi di fulmine, le inondazioni, i terremoti e le altre
calamita naturali).
Le informazioni sui centri di assistenza sono disponibili all'indirizzo:
http://www.alutech-group.com/feedback/service/

Per manuali aggiornati, documenti di conformita e altre informazioni aggiuntive sul prodotto,
visitare il sito: www.alutech-group.com
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8. INFORMAZIONI SULLE RIPARAZIONI DURANTE LA
MANUTENZIONE DI GARANZIA

Informazioni sull'organizzazione di riparazione

Elenco dei lavori di riparazione

Data di riparazione

Firma del responsabile delle riparazioni

firma, LS. per esteso nome e cognome

Informazioni sull'organizzazione di riparazione

Elenco dei lavori di riparazione

Data di riparazione

Firma del responsabile delle riparazioni

firma, LS. per esteso nome e cognome

Informazioni sull'organizzazione di riparazione

Elenco dei lavori di riparazione

Data di riparazione

Firma del responsabile delle riparazioni

firma, LS. per esteso nome e cognome
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APPENDICE 1.

APPLICAZIONE CON UNITA DI CONTROLLO
CU-TR230-B/CU-TR400-B PER PORTE INDUSTRIALI

La presente appendice fornisce informazioni aggiuntive per il modulo di espansione CU-A01
sui collegamenti e le impostazioni del modulo quando viene utilizzato come parte delle unita
di controllo CU-TR230-B e CU-TR400-B per le porte industriali.

ATTENZIONE! Leggere i manuali del modulo di espansione CU-A01 e dell’'unita di controllo
CU-TR230-B/CU-TR400-B. | collegamenti e le impostazioni devono essere eseguiti da una
persona qualificata e addestrata. Eseguire i collegamenti solo quando I'unita di controllo € scol-
legata dall'alimentazione.

COLLEGAMENTO DEI DISPOSITIVI AGGIUNTIVI

ATTENZIONE! L'alimentazione del modulo di espansione CU-A01 e dei dispositivi aggiuntivi
collegati & fornita dalla scheda dell’'unita di controllo. Considerare il carico massimo per |'uscita
dialimentazione +24 dell'unita di controllo (XP7). Se il consumo nel circuito a 24 V per collegare
i dispositivi aggiuntivi viene superato, utilizzare il modulo di alimentazione CU-A03.

Tavola 1

X3 RJ Posto di comando —

X4 connettore  Apertura (NO)/Arresto (NO)/
Chiusura (NO).
| comandi di controllo sono
simili agli ingressi del connettore
X9

P9-F3
P9-F4

(ingressi
13e14)

X5 RJ Dispositivi di sicurezza

X6 connettore  aggiuntivi corrispondenti

X7 alla logica di funzionamento
degliingressi PH1 e PH2 (XP7) XP7

X8 dell'unita di controllo.

La logica di funzionamento

& simile alle impostazioni
degliingressi SENS_1 (X5, X6)
e SENS_2 (X7, X8).
ATTENZIONE! Al collegamento
dei dispositivi a questi
connettori, nessun dispositivo
deve essere collegato al
connettore X10 (e viceversa)

X9 OoP APERTURA (NO). All'attivazione —
viene eseguita un'apertura

AT APERTURA (NO)

S2 ARRESTO (NO). All'attivazione il ———— —— — 0P
; o ARRESTO (NO)

movimento viene interrotto o — — — —~— Is2

vietato (bloccato) | CHIUSURA (NO) o

cL CHIUSURA (NO). All'attivazione GND
viene eseguita una chiusura

EEEN}

GND Contatto comune
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X10

X11
X12
X13
X14

X15
X16
X17
X18
X19

X20

SENS_1
SENS_2

+24

GND
1-12

GND
NO

oM

NC

+24

GND

Ingresso di fotocellule di tipo
NC/PNP/NPN.

La logica di funzionamento
degliingressi e simile alle
impostazioni degli ingressi
PH1 e PH2 (connettore XP7)
dell'unita di controllo.
ATTENZIONE! Gli ingressi PH1
e/o PH2 dell'unita di controllo
(impostazione P6) devono
essere impostati in precedenza

Uscita di alimentazione dei
dispositivi aggiuntivi 24BDC

Contatto comune

Ingressi di controllo (NO o NC).
Valore di fabbrica — NO.

Piu dispositivi con NO vengono
collegati in parallelo, pi
dispositivi con NC vengono
collegati in serie

Contatto comune

Contatto relé normalmente
aperto

Contatto di relé comune
Contatto relé normalmente
chiuso

Uscita di alimentazione dei
dispositi aggiuntivi 24BDC (+)

Contatto comune (-)

o

EEEEX

sens

ALUTECH

Jsens._2]

+24

NO NC

123 2
‘]

EENEN

INdE

NO COM NC

DOORSYSTEMS

P9-F3
P9-F4

(ingressi
13e14)

P9-F3
P9-F4

(ingressi
1e12)

P9-F5
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2. IMPOSTAZIONI

P9

01

02
03
04
05

06
07
08
09
10
1
12
13

F3 Tipo diingresso
(connettori
X11-X14)

Tipo diingresso
(connettori X10)

F4 Control command
(connettori
XP11-XP14)

Input logic
(connettori X10)

F5 Output logic
(connettori
X15-X19)

PASSO-PASSO

APERTO
CHIUSO
ARRESTO
APERTO PARZIALMENTE

ILLUMINAZIONE
ENTRATA APERTA
USCITA APERTA
CARICO 1
CARICO 2
CARICO 3
CARICO 4
CARICO5

ALUTECH

DOOR SYSTEMS

Tavola 2
Ingressi 1-12: 01.
01 — NO (contatto normalmente aperto)
02 — NC (contatto normalmente chiuso)
Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): 01.
01 —NC
02— PNP NC
03 —PNPNO
04 — NPN NC
05— NPNNO
Ingressi 1-12: no.

no — disabilitato (nessun comando)
01-13 (vedi tav. 3)

Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): no.
no — disabilitato

01 — logica corrisponde all'ingresso PH1

dell'unita

02 — logica corrisponde all'ingresso PH2

dell'unita

no — disabilitato no.
01-14 (vedi tav. 4)

Tavola 3

comando passo-passo: apertura, arresto
movimento, chiusura (sequenza di comandi
«Apertura — Arresto — Chiusura — Arresto — Apertura...»)

apertura
chiusura
arresto movimento

apertura di imposta alla posizione intermedia impostata
(impostazione P1-F5 dell'unita di controllo)

accendi/spegni la lampada di illuminazione

apertura al regolamento semaforico (direzione Entrata
e Uscita)

accendi/spegniil carico n. 1 (tav. 4)

accendi/spegni il carico n. 2 (tav. 4)

accendi/spegni il carico n. 3 (tav. 4)

accendi/spegni il carico n. 4 (tav. 4)

accendi/spegni il carico n. 5 (tav. 4)
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Tavola 4
Lampada di segnalazione EEE
Viene attivata durante il movimento e durante il tempo di
ritardo del movimento (P4-F7) NO COM NC
R
fig. 6
Lampada di illuminazione =
Viene attivata durante il movimento e per un periodo di @
tempo dopo l'arresto del movimento (P4-F8). Attivazione | BN
(accensione/spegnimento) di lampada puo essere NO COM NC
eseguita dal comando di controllo ILLUMINAZIONE del

modulo “—®—1
CU-A01 e del modulo radioricevitore CU-A02 v fig.7

Semaforo unilaterale (indicazione di apertura
completa) EER

La posizione di apertura finale della porta & verde (G). Tg 7 |Ne comne

La porta non in posizione di apertura completa é rosso (R).
Il rosso sara presente anche durante il tempo di ritardo del

movimento (P4-F7) 43.

%

R
fig. 8
Semaforo in ENTRATA con regolazione bidirezionale (P3-F4-01) Sezione 3
Viene attivato dopo I'apertura completa dal comando di controllo ENTRATA descri\{e un
APERTA durante il tempo di funzionamento del semaforo (P4-F9) esempio di

implementazione
Semaforo in USCITA con regolazione bidirezionale (P3-F4-01)

Viene attivato dopo I'apertura completa dal comando di controllo USCITA
APERTA durante il tempo di funzionamento del semaforo (P4-F9)

Posizione finale APERTO
Attivazione in posizione di apertura completa

Posizione finale CHIUSO
Attivazione in posizione di chiusura completa

Posizione APERTO PARZIALMENTE
Attivazione in posizione di apertura parziale (P1-F5)

Segnale dopo il comando di controllo
Attivazione 1 secondo dopo qualsiasi comando di controllo (APERTURA, CHIUSURA, ARRESTO, ecc.)

Carico n. 1. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 1
Carico n. 2. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 2
Carico n. 3. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 3
Carico n. 4. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 4

Carico n. 5. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 5

110



ALUTECH

DOOR SYSTEMS

3. TWO-WAY SIGNAL LIGHTS REGULATION

Esempio di implementazione di uno schema di regolazione bidirezionale del semaforo:

P9-F5-0.1-04 ® ® P9-F5-0.2-05

ENTRATA USCITA (( i i
P2-F4-b2-08

P3-F4-01
P4-F9-60
P4-F1

Fig. A
1 Collegare i semafori al modulo di espansione X15 X16
EEN EEN
’é ””” NO COM NC NO COM NC
L]
T &
R
e
T ®
R
2 Regolare i semafori in base alla direzione di marcia — Entrata e Uscita (P9-F5)
3 Attivare nelle impostazioni il funzionamento in modalita di regolazione bidirezionale del semaforo
(P3-F4-01)
4 Impostare (P4-F9) il tempo richiesto per il segnale verde del semaforo (traffico unidirezionale). Il
valore di fabbrica & 60 secondi
5 Impostare il tempo di chiusura automatica richiesto (P4-F1). La chiusura automatica puo essere
impostata anche in caso di attivazione delle fotocellule (P4-F2/P4-F3)
6

Registrare nelle impostazioni due pulsanti del radiocomando con i comandi b
ENTRATA APERTA e USCITA APERTA (utilizzando, ad esempio, limpostazione P2-F4).
Per I'invio dei comandi ENTRATA APERTA e USCITA APERTA possono essere
utilizzati anche gli ingressi di controllo del modulo di espansore (ad esempio,
vengono utilizzate le spire induttive con rilevamento di direzione)

k2
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Il semaforo verde sara dopo I'apertura completa della porta per la direzione in base al comando
di controllo (ad esempio, ENTRATA APERTA). Il semaforo nell’altra direzione (ad esempio, USCITA)
sara rosso. Quando il segnale del semaforo e verde, il movimento attraverso la porta € consentito.

La luce verde si accende:

- Durante il conteggio di tempo di impostazione P4-F9. Se il tempo scade e non vengono
inviati i comandi di controllo ENTRATA APERTA e USCITA APERTA, verra inviato un segnale
rosso in entrambe le direzioni.

« Se durante il conteggio di tempo P4-F9 viene inviato un comando di controllo della direzione
del movimento dove ¢ acceso il verde, il conteggio di tempo P4-F9 si interrompe e riparte
dall'inizio. Il tempo di funzionamento del semaforo verde sara esteso.

« Se durante il conteggio di tempo P4-F9 viene inviato un comando di controllo per il senso di
marcia opposto, al termine del conteggio di tempo P4-F9 il semaforo verde passera al senso
di marcia opposto, la porta rimarra aperta.

La porta si chiude automaticamente dopo il tempo di riposo impostato (P4-F1). Se il tempo
di chiusura automatica & impostato su un valore inferiore al tempo di traffico configurato (P4-F9),
la chiusura automatica verra eseguita prima della fine del conteggio di tempo del traffico. Se non
é configurata la chiusura automatica & necessario prevedere (configurare) l'invio del comando
di controllo CHIUSURA.
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APPENDICE 2.

APPLICAZIONE CON UNITA DI CONTROLLO
CU-D01-B/CU-D11-B PER PIATTAFORME COMPENSATIVE

La presente appendice fornisce informazioni aggiuntive per il modulo di espansione CU-A01
sui collegamenti e le impostazioni del modulo quando viene utilizzato come parte delle unita
di controllo CU-D01-B e CU-D11-B per piattaforme compensative.

ATTENZIONE! Leggere i manuali del modulo di espansione CU-A01 e dell’'unita di controllo
CU-D01-B/CU-D11-B. | collegamenti e le impostazioni devono essere eseguiti da una persona
qualificata e addestrata. Eseguire i collegamenti solo quando I'unita di controllo & scollegata
dall'alimentazione.

COLLEGAMENTO DEI DISPOSITIVI AGGIUNTIVI

ATTENZIONE! L'alimentazione del modulo di espansione CU-A01 e dei dispositivi aggiuntivi
collegati & fornita dalla scheda dell’'unita di controllo. Considerare il carico massimo per |'uscita
dialimentazione +24 dell’'unita di controllo (XP4). Se il consumo nel circuito a 24 V per collegare
i dispositivi aggiuntivi viene superato, utilizzare il modulo di alimentazione CU-A03.

Tavola 1
X3-X8 RJ non si usano — —
connettori
X9 —
X10 SENS_1 Ingresso dei sensori di tipo P9-F3
sins 2 NC/PNP/NPN. P9_F4
= Valore difabbrica— PNP NO x10 (ingressi
PNP NO E out W [ 13e14)
+ W e
+24 Uscita di alimentazione dei @ - | g |+2a —
dispositivi aggiuntivi 24VDC | m |eno)
GND Contatto comune —
fig.B
X11 1-12 Ingressi di controllo (NO P9-F3
X12 vnu NC). P9-F4
X13 Valore di fabbrica — NO. no)  (nc (ingressi
X14 Piu dispositivi con NO . 1e12)
vengono collegatiin 123 ¢
parallelo, piti dispositivi con
NC vengono collegati in serie EEEN
GND Contatto comune —
X15 NO Contatto rele normalmente P9-F5
X16 aperto r
X17 coOM Contatto rele comune -
X18 NC Contatto relé normalmente u u
X19 chiuso NO COM NC
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X20 +24 Uscita di alimentazione — —
dei dispositivi aggiuntivi
24VDC (+)
GND Contatto comune (-)

2. IMPOSTAZIONI

Tavola 2
P9 F3 Tipo diingresso di Ingressi 1-12: 01.
controllo 01 — NO (contatto normalmente aperto)
(ingressi X11-X14) 02 — NC (contatto normalmente chiuso)
Tipo diingresso di Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): 03.
controllo 01 —NC
(ingresso X10) 02 — PNP NC
03 —PNP NO
04 — NPN NC
05 —NPNNO
F4 Comando di controllo  Ingressi 1-12: no.
(ingressi XP11-XP14)  no — disabilitato (nessun comando)
01-09 (tav. 3)
Funzione di sensore Ingressi 13 (SENS_1) e 14 (SENS_2): no.
(ingresso X10) no — disabilitato
01 — posizione porta (non richiesto come
parte di unita di controllo serie CU-TR-B)
02 — posizione iniziale di piattaforma
03 — arrivo del veicolo alla posizione di
carico (paraurti della piattaforma)
04 — avvicinamento del veicolo alla
posizione di carico (avvicinamento alla
piattaforma)
05 — posizione di carico e scarico del
veicolo (arresto ruota)
F5 Logica di uscita no — disabilitato no.

(ingressi X15-X19) 01-09 (tav. 4)
Designazione
nellimpostazione

d'uscita:

X15—0.1
X16 —0.2
X17 —03
X18 —04
X19—0.5
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Tavola 3

accendi/spegni la lampada di illuminazione (tav. 4)

RITORNO AUTOMATICO ritorno automatico della piattaforma (nel manuale di unita di
controllo CU-D-B l'impostazione P4-F1)/la sezione 9.4)
RITORNO AUTOMATICO +  ritorno automatico della piattaforma (nel manuale di unita di
CHIUSURA AUROMATICA  controllo Iimpostazione P4-F1)/la sezione 9.4, la sezione 6.6)
DELLA PORTA e chiusura automatica della porta (solo come parte dell’unita
di controllo serie CU-TR-B)
— non si usa
CARICO 1 accendi/spegniil carico n. 1 (tav. 4)
CARICO 2 accendi/spegni il carico n. 2 (tav. 4)
CARICO 3 accendi/spegni il carico n. 3 (tav. 4)
CARICO 4 accendi/spegni il carico n. 4 (tav. 4)
CARICO 5 accendi/spegni il carico n. 5 (tav. 4)
Tavola 4
Lampada di illuminazione.
Attivazione immediata all'accensione dell’'unita di controllo H | ~ne
(interruttore di rete in posizione ON). I com
Attivazione (accensione/spegnimento) di lampada U
. A . 3 . H |no
di illuminazione puo essere eseguita dal comando di
controllo ILLUMINAZIONE
Lampada di segnalazione/allarme acustico.
Lattivazione avverra al: W | N
« sollevamento della piattaforma, movimento della rampa;
« divieto di operazioni di carico e scarico: non esiste W |com u
una posizione iniziale della piattaforma e tutto viene H [nNo —@—u

spento (motore elettrico, valvole) in caso di errore di
funzionamento. In caso di errore, |'attivazione avverra
entro 30 secondi

Semaforo esterno.

L'attivazione avverra al:

- segnale verde (G): il veicolo & autorizzato ad avvicinarsi
alla piattaforma compensativa;

« segnale rosso (R): il veicolo in posizione di carico
(movimento veicolo vietato)

Semaforo interno.

L'attivazione avverra al:

« segnale rosso (R): divieto di operazioni di carico e scarico
(movimento caricatore vietato)

« segnale verde (G): sono consentite le operazioni di
carico e scarico (movimento caricatore consentito)

=X

Sezione 3 descrive gli esempi
diimplementazione del
regolamento semaforico.

|
|
|
i
/ICOM| 1
|
|
|
|
|

1. u
NO ' 8
‘

7777777 fig.C

ATTENZIONE! Lo schema di
collegamento di fig. C & previsto
per un semaforo con due segnali
(rosso e verde) e consente la
realizzazione di un semaforo
utilizzando un connettore (rele)

Carico n. 1. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 1
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Carico n. 2. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 2

Carico n. 3. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 3

Carico n. 4. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 4

Carico n. 5. Attivazione (accendi/spegni) avverra tramite il comando CARICO 5

Semaforo esterno rosso

Segnale rosso (R): il veicolo in
posizione di carico (movimento
veicolo vietato)

Semaforo esterno verde

Segnale verde (G): il veicolo
€ autorizzato ad avvicinarsi alla
piattaforma compensative

Semaforo interno rosso

Segnale rosso (R): divieto di
operazioni di carico e scarico
(movimento caricatore vietato)

Semaforo interno verde

Segnale verde (G): sono
consentite le operazioni di carico
e scarico (movimento caricatore
consentito)

All'attivazione di
due rele, apparira un
segnale giallo.

Quando un veicolo si
avvicina, un segnale
giallo informaiil
conducente che manca
una distanza molto
breve alla posizione

di carico e scarico,

@ necessario ridurre la
velocita e frenare per
tempo

All'attivazione di

due relé, apparira un
segnale giallo. Informa
cheil veicolo é al punto
di carico, & possibile
aprire la portae
azionare la piattaforma

Sezione 3 descrive un esempio
di implementazione del
regolamento semaforico.

NC

COM—®,
e
NO

NC

COM—M=

®
NO
G

fig.D

ATTENZIONE! Lo schema di
collegamento di fig. D & previsto
per un semaforo con tre

segnali (rosso, verde e giallo);

la realizzazione di un semaforo
avviene con due connettori
(due rele)

EEE EER
~

La registrazione di un modulo nuovo di espansione CU-A01, collegato all’'unita di controllo
CU-D-B, l'algoritmo di impostazione degli ingressi e delle uscite del modulo di espansione sara
mostrato sull'esempio dell'impostazione della lampada di illuminazione (fig. E).

CU-D-B

@

oo®

20O
X
v
=
N

-AO01

MODBUS Cu-A0

)| ()] s

X2 X1 1)
EEN
NO COM NC

.

Fig. E
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Le impostazioni vengono effettuate nell'unita di controllo CU-D-B, menu P9:

« Accedi allimpostazione P9-F1. Sul display appare l'indicazione del numero proposto
automaticamente di registrazione del modulo. Nell'esempio «01».

« Conferma il numero di registrazione del modulo. Il numero diventa con punto e avviene
I'uscita automatica dallimpostazione F1.

Pl P9 @ o F1 @ 0] @, BIF]
o @@@ QD@D >

« Accedi allimpostazione P9-F2 e scegli il numero di registrazione del modulo da impostare.
Nell'esempio «01».

« Conferma il numero del modulo da impostare. Il numero diventa con punto e avviene |'uscita
automatica dall'impostazione F2.

Fi ] @ ® DI
S S
«+ Nel menu F3-F5 vengono configurati i tipi degli ingressi e dei sensori, le loro funzioni e la

logica delle uscite. Nell'esempio nell'impostazione P9-F5, all'uscita 0.1 (il connettore X15)
viene impostato il valore «01» (la lampada di illuminazione).

« Conferma il valore selezionato. Il valore diventa con punto (nell'esempio «01.») e avviene
I'uscita automatica all'impostazione dell'ingresso e dell'uscita successiva (nell'esempio «0.2»).

Fel @D-@QDﬂ@CDM @Du@.Du

« Continua con le impostazioni degli ingressi e delle uscite o esci dalle impostazioni e dal menu.

D>

[y .
LLC
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REGOLAMENTO SEMAFORICO

L'esempio di regolamento semaforico mostra il funzionamento dei semafori esterni e interni con
tre segnali (rosso, verde e giallo).
Si usano i sensori (fig. F) di:

- funzionamento congiunto con unita di controllo CU-TR-B (1) delle porte industriali

(descrizione nella sezione 6.6 dell’'unita di controllo CU-D-B).

« posizione iniziale della piattaforma (2).

« posizione del veicolo accanto piattaforma (3).

- avvicinamento del veicolo con la piattaforma (4).

« arresto ruota (5).

Fig. F

Nell'esempio di regolazione semaforica, i semafori (come mostrato nella fig. D) e il sensore di
arresto ruota (come mostrato nella fig. B) sono collegati al modulo di espansione CU-A01. Tutti gli
altri dispositivi sono collegati all'unita di controllo CU-D-B della piattaforma compensativa (fig. G).
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Prima di operazioni di carico e scarico:
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7

La piattaforma compensativa in
posizione iniziale, la porta industriale
chiusa.
Dopo I'accensione dell’'unita di
controllo (interruttore di rete in
posizione ON):
« semaforo esterno - segnale verde (G)
« semaforo interno — segnale rosso (R)
« lampada diilluminazione - accesa
(illumina.
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Il veicolo si avvicina alla piattaforma.

Quando il semaforo esterno diventa
giallo (Y), la distanza dalla piattaforma
€ breve, il conducente deve ridurre la
velocita e frenare in tempo.

ATTENZIONE! La zona di attuazione del
sensore di prossimita del veicolo con la
piattaforma viene configurata secondo il
manuale del sensore.

Il veicolo in posizione di carico/scarico
accanto piattaforma nella zona di
attuazione del sensore ed il semaforo
esterno diventa rosso (R).

ATTENZIONE! La zona di attuazione del
sensore di posizione del veicolo accanto
piattaforma viene configurata secondo il
manuale del sensore.

Sotto la ruota del veicolo viene installato
un arresto ruota dotato del sensore. Il
veicolo é fissato in posizione accanto
piattaforma.

Il semaforo interno diventa giallo

(Y), segnalando all'operatore della
piattaforma compensativa di aprire la
porta; il comando della piattaforma

& consentito.

Aprire la porta.
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6 Il comando della piattaforma.
Quando la piattaforma & in movimento,
I'allarme acustico funziona.

7

Al termine del tempo di
abbassamento della piattaforma
(impostazione P4-F4), il semaforo
interno diventa verde (G). La
piattaforma ¢ in posizione flottante (la
piattaforma e stata abbassata e messa
sul veicolo).

Le operazioni di carico e scarico sono
in corso.

ATTENZIONE! In caso di anomalia durante il funzionamento 20'®

della piattaforma compensativa (ad esempio, un veicolo si N

¢ allontanato dalla piattaforma o l'arresto ruota é stato spo- @

stato), i semafori interni ed esterni avranno un segnale rosso, I

I'allarme acustico verra attivato. E necessario interrompere im-

mediatamente le operazioni di carico e scarico e abbandonare Z

la piattaforma!

Per riprendere il funzionamento, riportare la piattaforma nella =

posizione iniziale (si consiglia il ritorno automatico), eliminare I . fl .7
la causa del malfunzionamento (ad esempio, riportare il veicolo

nell’area del sensore, riportare I'arresto ruota sotto la ruota del

veicolo) e ripetere il comando della piattaforma (abbassamento

e posizionamento della piattaforma sul veicolo)! /! Ao
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Operazioni di carico e scarico completate:

1

2@ ¢
RETURN
=

]

4an

I

()

Prodotto in Cina.
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Riportare la piattaforma in posizione
iniziale (utilizzando i pulsanti di
comando della piattaforma o il pulsante
di ritorno automatico configurato).
Premendo il pulsante di comando,
immediatamente il semaforo interno
passa al segnale rosso (R).

Quando la piattaforma & in movimento,
I'allarme acustico funziona.

Al ritorno della piattaforma nella
posizione iniziale, il semaforo esterno
diventa rosso lampeggiante (R).
Chiudere la porta.

Rimuovere I'arresto ruota da sotto la
ruota del veicolo.

Dopo 5 secondi dalla rimozione
dell'arresto ruota da sotto la ruota del
veicolo, il semaforo esterno diventa
verde (G).

Il veicolo si allontana.

Al termine del lavoro, spegnere 'unita
di controllo (interruttore di rete in
posizione OFF) quando la piattaforma
compensativa € nella posizione iniziale.
| semafori e le lampade di illuminazione
vengono spenti.

Importatore nell’UE/Rappresentante autorizzato del produttore:

ALUTECH Systems s.r.0., 348 02, Repubblica Ceca

Bor u Tachova, CTPark Bor, Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128
Telefono/fax: + 420 374 6340 01, e-mail: info@cz.alutech-group.com
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PUACYHKW / FIGURES / DEN ABBILDUNGEN /
LES FIGURES / LE FIGURE

JAN

BHUMAHMUE! Pa3mepbl Ha prCyHKax PyKOBOACTBA YKa3aHbl B MUNIUMETPaXx.

ATTENTION! Dimensions in the Manual Figures are in millimeters.

ACHTUNG! Die Abmessungen in den Abbildungen der Anleitung sind in Millimetern angegeben.

ATTENTION ! Les dimensions de dessins sont en millimétres.

ATTENZIONE! Le dimensioni nei disegni del manuale sono indicate in millimetri.

© °V, BEBE
s LBESS
m R '
3|0 |
| |
{4
© ° e L
1 R 9
puc=cle=o ]
10
1 © @ 12

1 Mogynb paciumpenma (1 wr.)

BBop KabenbHbii: PG13,5 (4 wT),
PG9 (2 W), pe3nHKa (4 wr.)

KpenneHue Hapy»kHoe (4 LT.)
BuHT camoHape3atowmii 5,5x13 (4 wr.)

[o6enb-BuHT 3,5%45 (4 W)

3
4
5
6 BuHT camoHape3atowmii 4,2x13 (12 wr.)
7 Kniou (1 wr)

8 Metna (2 wr.)

9 LLla6510oH MoHTaxHbI M1:1 (1 W)

10 MepexoaHuK (1 wr.)

1 Kabenb noaknioueHus (0,4 m)

PykoBOACTBO MO MOHTaXYy ¥ 3KCMTyaTaLmmn
(1 wr)

Expansion module (1 pc.)

Cable gland: PG13,5 (4 pcs.),
PG9 (2 pcs.), rubber band (4 pcs.)

External fastening (4 pcs.)

5,5%13 self-tapping screw (4 pcs.)
3,5%45 dowel with screw (4 pcs.)
4,2x13 self-tapping screw (12 pcs.)
Wrench (1 pc.)

Hinge (2 pcs.)

M1:1 installation template (1 pc.)
Adapter (1 pc)

Connecting cable (0,4 m)

Installation and Operation Manual (1 pc.)
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Erweiterungsmodul (1 Stk.)

Kabeleinfiihrung: PG13,5 (4 Stk.),
PG9 (2 Stk.), Gummi (4 Stk.)

AuBenbefestigung (4 Stk.)
Selbstschneidende Schraube 5,5x13 (4 Stk.)
Diibel-Schraube 3,5x45 (4 Stk.)
Selbstschneidende Schraube 4,2x13 (12 Stk.)
Schlissel (1 Stk.)

Scharnier (2 Stk.)

Montageschablone M1:1 (1 Stk.)

Adapter (1 Stk.)

Anschlusskabel (0,4 m)

Montage- und Betriebsanleitung (1 Stk.)

Modulo di espansione (1 pz.)

Entrata del cavo: PG13,5 (4 pz.),
PG9 (2 pz.), elastico (4 pz.)

Fissaggio esterno (4 pz.)

Vite autofilettante 5,5x13 (4 pz.)
Vite a tassello 3,5x45 (4 pz.)

Vite autofilettante 4,2x13 (12 pz.)

L (e )
.
2 5
: ;
\ \© °)
200
212

10
1
12
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Module d’extension (1 piéce)

Entrée de cable : PG13,5 (4 pcs.),
PG9 (2 pcs.), élastique (4 pcs.)

Support externe (4 pcs.)

Vis auto-taraudeuse 5,5x13 (4 pcs.)
Cheville-vis 3,5x45 (4 pcs.)

Vis auto-taraudeuse 4,2x13 (12 pcs.)
Clé (1 piéce)

Charniere (2 pcs.)

Gabarit de montage M1:1 (1 piece)
Adaptateur (1 piece)

Cable de raccordement (0,4 m)

Manuel de montage et d'exploitation
(1 piece)

Chiave (1 pz.)

Cerniera (2 pz)

Dima di montaggio M1:1 (1 pz.)
Adattatore (1 pz.)

Cavo di collegamento (0,4 m)

Istruzione per il montaggio e per l'uso (1 pz.)
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CU-AD1

m Mopkntouenne k 6noky ynpaenenus cepuu CU-D-B ypaBHWUTeNnbHOM NnatdpopMbl
m Connection of the dock leveller to the CU-D-B series control unit

m Anschluss an die Steuereinheit der Serie CU-D-B der Uberladebriicke

m Le raccordement au bloc de commande de série CU-D-B du niveleur de quai

Collegamento all'unita di controllo della serie CU-D-B della piattaforma compensativa

CU-TR-B CU-A01 CU-A01

MODBUS MODBUS
o®
.
® XP13

( )

m Mopkntouenne ayx Mopyneit k 6noky ynpaenenus cepuu CU-TR-B npoMbiLLneHHbIX BOpoT

m Connection of two modules to the CU-TR-B series control unit for industrial doors
m Anschluss von zwei Modulen an die Steuereinheit der Serie CU-TR-B der Industrietore
m Le raccordement de deux module au bloc de commande de série CU-TR-B de la porte industrielle

Collegamento di due moduli all'unita di controllo della serie CU-TR-B della porta industriale

CU-TR-B CU-AD1

MODBUS
59| |l
e
® XP13

il

) {

MopknioueHune k 6noky ynpasneHns cepun CU-TR-B npoMbilineHHbIXx BopoT

MOAyNs paclumnpexus u bnoka ynpaenenus cepuun CU-D-B ypaBHUTenbHOM nnatdopMbl
Connection of expansion module and CU-D-B series control unit for the dock leveller

to the CU-TR-B series control unit for industrial doors

Anschluss an die Steuereinheit der Serie CU-TR-B der Industrietore -

von dem Erweiterungsmodul und der Steuereinheit der Serie CU-D-B der Uberladebriicke

Le raccordement au bloc de commande de série CU-TR-B de la porte industrielle du module

d'extension et du bloc de commande de série CU-D-B du niveleur de quai

Collegamento all'unita di controllo della serie CU-TR-B della porta industriale del modulo di
espansione e dell'unita di controllo della serie CU-D-B della piattaforma compensativa
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12 3 2 4 5 6 2 7 8 9 2 0 11 12 2
CONTROL
EEEN EEEN EEEN EEEN SENSOR 1
X3 X4 X5 Xé
@'[’TED @'[’TED X1 X12 X13 X14 @W W
RESET
X9 LED X10
or [ M @ (0 W [ |03
s2 | W e (04
| W | |
ono | W oo
MODBUS SENSOR 2
X2 X1 X7 X8
X15 X16 X17 X18 X19
X20 [} (2) 13) (4) 15)
m TTHROI TR LT
s 2 NocoM Ne| |No com nc| |Nocom nc| |No com ne| [no com ne
3 2
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